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ACIKLAMALAR

KOD 523E00067

ALAN Elektrik-Elektronik Teknolojis
DAL/MESLEK Elektromekanik Tastyicilar

MODUL UN ADI Y iiriiyen Merdiven Yol i¢c Donammlari

MODULUN TANIMI

Yiurayen merdiven i¢ donanimlarim anlatan bir 6grenme
materyalidir.

SURE

40/32

ON KOSUL

YETERLIK

Y Uriyen merdiven yol donanimlarinin bakim ve onarimin
yapmak

MODULUN AMACI

Genel Amag

Bu modul icin gerekli atdlye ortamu saglandiginda
merdiven/yolun taban, motor fren, tarak, kipeste giris ve
basamak  kontaklarinin  bakimim  ve  degisimini
yapabileceksiniz.

Amaclar

1. Her tdrlG ylrldyen merdiven ve yolun merdiven
basamaklarinin 95/16/AT Asanstr Y Onetmeligi’ ne uygun
olarak kontroltinu ve degisimini yapabileceksiniz.

2. Her tOrl0 yariyen merdiven ve yolun kiipeste bandinin ve
tahrikinin  95/16/AT Asansdr Yonetmeligi’'ne uygun
olarak kontroltinu ve degisimini yapabileceksiniz.

EGITIM OGRETIM
ORTAMLARI ve

Ortam: Atolye ortam ve isletmeler
Donammlar: Y Urdlyen merdiven deney seti

DONANIMLARI
Modl icinde yer alan her dgrenme faaliyetinden sonraverilen
olcme araclar ile kendinizi degerlendireceksiniz.
OLCME ve Ogretmen modil sonunda 6lgme araci (goktan segmeli test,
DEGERLENDIRME dogru-yanlis testi, bosluk doldurma, eslestirme vb.)

kullanarak modul uygulamalar ile kazandigimz bilgi ve
becerileri 6lgerek sizi degerlendirecektir.




GIRIS

Sevgili Ogrendi,

Bir sistemin caligmasint grenmenin yolu, o sistemi olusturan kisimlarin gorevlerini,
yapisini ve calisma seklini 6grenmekleiliskilidir.

Bu modllde yuriyen merdiven/yol sistemlerine 6zgu bazi kisimlarin 6zelliklerini
Ogreneceksiniz. Ayrica bazi hareketli sistemlerde tahrik elemam olarak kullamlan zincirin
yuriyen merdiven/yol sistemlerine uyarlannus halini de goéreceksiniz.

Bir yuriyen merdiven/yol sisteminde adli tasiyici, paletler ya da basamaklardir.
Yolcularla ve dis etkilerle siirekli temasta olan da bu kisimlar ve kiipeste bandidir. Sistemin
temizligi ve duzenli calismasi yolcular agisindan dnem tasimaktadir.

Bir teknisyenin gorevi sadece imalat, montg] ya da tamir yapmak degildir. Teorik
bilgisini uygulamalarla birlestirip sistemin verimini artirmak icin gerekli tedbirleri amak ve
ilgili yerlerle bu konudaki fikirlerini paylasmaktir.






OGRENME FAALIYETIi-1

( AMAC )

Her tarlG yOriyen merdiven ve yolun merdiven basamaklarimi 95/16/AT asansor
yonetmeligine uygun olarak kontrolini ve degisimini yapabileceksiniz.

(ARASTIRMA )

> Cevrenizdeki yirlyen merdivenleri gézlemleyiniz. Bazilarimn genisliklerinin

neden farkli oldugunu ve bunun etkilerini tartisimz.
> Tahrik eleman: olarak zincir kullanilan sistemleri ve bu sistemlerin 6zelliklerine
gore zincirlerindeki degisimleri tartisimz.

»  Aktarmaorgan olarak zincir ve kayis arasindaki farkliliklar: arastiriniz.

1. MERDIVEN BASAMAKLARI

1.1. Basamagin Calismas
1.1.1. Basamagin yapisi

Resim 1.1: YUruyen merdiven basamaklari

Basamaklar yolcularin tasindigi kisimlardir. Basamak zinciri gic nakleder, basamak
yuku tekerlekler tarafindan tasinir. Aliminyum gibi hafif ve saglam malzemeler tercih edilir.
Uzerine aiminyum plaka (Resm 1.2) vidalanmis, kaynakli celik ya da parca yapi
biciminde, saglam kaliteli aliminyumdan yapilir.



Resim1.2; Basamak Uzeri aliminyum plakalari

Basamak govdesi saclarin birbirine kaynaklanmas: ile kenarlari dokim ya da
kaynaklanmis sac kaplamal1 profil demir cerceveden yapilir. Ug dort pargadan olusabildigi
gibi (Resm 1.1) cok daha fazla pargadan olusanlar: da vardir (Resim1.3). Cok parcal: olanlar
sadece hasarli kismun degistirilebilmesi gibi bir avantaja sahiptir.

Resim 1.3: Parcal basamak alt gor (nus

Y Urlyen yollarin basamaklar: yUrlyen merdiven basamaklarindan sekil olarak farkl:
olmakla beraber Uretiminde kullanilan malzemeler ve teknikler aynidir. Sadece ylrlyen
yollarda pargal1 basamak yapisi yoktur.

Resim 1.4: Egimli yUrlyen yol basamag

Resm 1.5te temel olarak yuriyen merdivenin basamagini olusturan kisimlar
gosterilmistir. Bu kissmlar basamak tekerlegi, sase, basamak mili ve basamak yuzeyidir.
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Basamak
wlZeyl

Basamak tekerligi

Rasamak mili
Resim 1.5: Basamak parcalari

Detaylandirildiginda bir basamag: olusturan kisimlar Sekil 1.1' de gosterilmistir.

1. esas tekerlek 2- basamak alt1 3-iskelet 4- serbest tekerlek
5- gekme zinciri 6- basamak yiizevi 7- tekerlek safts

Sekil 1.1: YUrlUyen merdiven basamak detayi



Resim 1.6: Basamak yam

YUrlyen merdivenin girisinde hareketli olarak en az iki basamak bulunur. Bu
basamaklar kat hizasinda ve diz olmak zorundadir. Bu giris kismina apron da denir (Sekil
1.2). Aprondan sonra merdiven asagiya dogru inise ya da yukart dogru cikisa gegebilir.
Basamaklar 4 tekerlekli ya da Gift tekerlekli olarak imal edilir. Glinumuizde montgj kolaylig
ve ekonomik olmas: sebebiyle daha ¢ok 2 tekerlekli basamaklar kullanmilmaktadir. Bunlarin
basamak tahrik zincirine montaj1 daha kolay yapilabilmektedir.

W= 1300 mm /

Sekil 1.2: Y urUyen merdiven apronu

Basamak adimi 400 ila 450 mm alinir, bu degerler lamelli zincir hatvesinin belli
katlarichr. Basamak genisligi ise 600 ila 1000 mm arasindadir ve agirligi 15kg’dan baglar.
Ortalama yolcu yuki 800 — 2400 N alinan tasarimlarda girisin dogrusal kitlesi yaklasik
olarak 200-275 kg/m ainir. Sekil 1.3'te basamak elemanlari, etekleri ve calisma amnda
basamaklarin  konumu gorulmektedir. Basamak oOnu ve Ust yuzeyi tirtilli bigimde
dizenlenmistir.



Sernest
tekerlek

Destek

Sekil 1.3: Merdiven basamak elemanlari

Merdiven basamaklar: giris veya cikis platformuna yaklastiklarinda ikili (800 mm)

veya Ucl (1200 mm) olarak hizalanir ve yolcularin inis-binislerini rahatca yapmasina imkan
verir.

Merdiven basamaklarinin kenarlarinda bulunan etekler renkli yapilarak ayaklarin
sikismasi engellenir. Bunun icin Sekil 1.4'te gorilen mikro salterler ile basamagin izafi
hareketi neticesinde yiriyen merdiven durdurulur.
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Sekil 1.4: Yan panel emniyet dizeni

Merdiven lzerindeki kanallar uyumlu ve ic ice calisarak merdiven Uzerine atilan veya
dusebilecek cisimlere kars1 koruma saglar.

1.1.2. Tekerlekler

Basamaklarin alt kisminda caplari 100 ila 180 mm olan 4 ya da 2 adet tekerlek
bulunur. Tekerlekler karbolit veya lifli plastik malzemeden veya celik Uzerine lastik
kaplamadan yapilmaktadir (Resim 1.7). Tekerlek yataklart rulmanlidir. Merdiven isletmesi
esnasinda gurdltiyd azaltmak icin plastik veya Ustl plastik kapli metal tekerlekler kullamlir.
Tekerlekler 11l islem gormus al iminyum alasimli raylar Uzerinde hareket eder.

Resim 1.7: Basamak tekeri



Resim1.8: Tekerlek montaj malzemeleri
Her dort tekerlek de ayr1 ayr kilavuz yollar icinde calisir. BOylece basamaklarin

yurtlyen merdiven/yol Gzerinde yatayda diizgiin hareket etmeleri saglanmaktadir.
1.1.3. Basamagin Calismasi

W
o,

e y = e, T
: ey A AN A\

Jincir gergi Jircir Tekerd
ayar arakbas Hilavuz Raviar

Basamak Teker
Kilawiz Raydan

Sekil 1.5: Basamaklar ve dizaym

Basamak zinciri gergi ayar arabasi, Sekil 1.5 te gorilen merdivenin atinda ve tstiinde
bulunan mavi yarim dairedir.

Y Urtiyen merdiven basamag: ya da yuriyen bant paleti, iki yanina monteli tekerlekler
vasitas: ile iskelet boyunca dosenmis paralel bir cift hat boyunca, bagli olduklari tahrik
zincirleri ile gekilerek hareket eder. Basamak ya da paletleri birbirine baglayan iki yandaki
tahrik zincirleri bisiklet zinciri gorinimindeki makara ve baklal1 zincir tipindedir.

Resim 1.9: Zincir tekeri kilavuz raylari

9



A

Resim 1.10: Zincir tekerinin icinde har eket ettigi sacdan yapilmaray

Bu zincir, yapisina uygun tasarimdaki ana tahrik ve gerdirme arabasi zincir dislileri
Uzerinden dolasarak stirekli hareket edehilir.

Resim 1.11: Y {ruyen merdiven basamagi
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Sekil 1.6: Basamagin yandan goér tindsu

iki tekerlek bagimsiz olarak basamak kilavuzlar: icinde calisirken Sekil 1.6 da kirmizi
daire icine ainmis kisim hareket zincirine ylzik ve boru bir profil ile monte edilir, hareket
zincirine bagl olarak calisir. Her iki tekerlek de ayr ayri kilavuz yollar icinde calisir.
Basamak tekerinin calistigi kilavuz raylara basamak tekeri kilavuz rayi, basamak tahrik
zincir tekerinin calistigr raya ise basamak zincir tekeri kilavuz rayr denir. Her iki ray da
basamaklarin saga sola kaymamasim saglamaya ve merdiveni sarsmadan hareket ettirmeye
yarar. Basamaklarin yatayda diizgin hareketi saglanmaktadir.

1.1.4. Raylar

> Ut tasiyic ray

Ust tastyict raymn kesiti iki kademelidir. Ust kademe basamak tekerlegine, alt
kademe basamak tahrik zincirine kilavuzluk eder. Ray, basamaklari ve Uzerindeki yolcu
yukino tasir.

> Ortavedlt kilavuz raylar

Basamagin ters dénmis bicimde hareket etmesini saglar. Orta ray basamak
tekerleklerine kilavuzluk ederken alt ray basamak tahrik zincirine kilavuzluk eder.

11



=T TASTYICI EAY

BASANAT

-

-
=

|
€ = oy

g 4 [

ORTA ELAVTZ EAY

ALTEILAVUZEAY

Resim 1.12: Basamaklarin yiiksiiz olarak geri donerken kullandig: raylar
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Resim 1.14: Ust kilavuz ray basamak ve yolcu ykuni tasir

1.1.5. Basamak Montaj Aparatlari

> Basamak kirilma sensorii

Detayli1 bilgi Yol Kontaklari modilinde verilmis olmakla beraber basamaklarin
kirilmasi ve dismesi sonucu basamak kontaklar: ya da optik sensorler bu durumu algilayip
kontrol katina bildirir. Kontrol kat1 da frenleme yaptirarak sistemin ¢alismasini durdurur.
Sekil 1.8' de basamak sensoruiniin montaj1 gosterilmistir.
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Sekil 1.8: Basamak sensorleri
Ayrica basamaklarin saga sola kaymasina engel olan sirttinme yastig1 ya da yan yastik
dedigimiz plastikten yapilmis bir aparat daha vardir. Bu aparat Sekil 1.9'da goruldigi gibi
basamak tahrik zincirinin basamaga montaj kismunin hemen tsttiinde bulunur.

Atrtlnme yastig
(Basamafin Saga-Sola
Eaymasima Engel Oha)
Yumk/
S /

Tekerin - - "J“-’i_i.

Basamaga ¥ =

Ml otatage

Yizik

Sekil 1.9: Basamak montaj parcalari

Basamak ile tagiyici zincir arasindaki baglanti aparatlar: soyle siralanabilir: Basamak
baglant1 mili, segman, kanca, ytizik, sabitleme kelepcesi ve vidalar
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Resim 1.15: Basamaklarin yurUyen merdivene monte edildigi basamak baglant milleri

> Basamak ¢cikmama aparati

Baz1 yurtyen merdiven basamaklarinda kullanilmaktadir.

Bazamak
Cikmama
Aparat

Basamak
SiHinme
“ashd

.

Resim 1.16: Basamak gtkmama apar at1 ve siirtiinme yastigi

Bu aparatin gbrevi basamagin havaya kalkmasim engellemektir. Cinku basamak bu
noktada merdivene bagli degildir. Sadece tekerler kilavuz raylar (Uzerinde hareket eder.
Basamagin € ile yukar1 gekilmesi durumunda basamagin ¢ikma ihtimali vardir. Bu yuzden
merdiven bu husus dustintlerek yapilmistir.
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Sekil 1.10: Basamak ¢ikmama apar ati

Bu aparatin kirilmas: durumunda ise Sekil 1.10'daki parca kesilerek ona uygun bir
matkap ucu ile tam tekerin ortasindan delinip civatali somunla tutturulur. Her bakimda bu
noktalar mutlaka adim adim kontrol edilmelidir.

Sekil 1.11: Basamak ¢ikmama apar at1 kirildiginda yerine takilan metal parca

Basamaklar merdivende kilavuz yollar icinde hareket ederek yerinden c¢ikmaz.
Surtiinme yastigi sayesinde de saga sola kaymasi ikinci kez engellenmis olur. Ancak
basamaklarin kilavuz yollar i¢cinde hareket ederken tarak giris ya da ¢ikislarinda saga sola
kaymasina engel olmak icin ayri1 bir dizenek daha kullanilmistir.

1.2. Basamak Zinciri

Resim 1.17: Cesitli yurlyen merdiven basamak zincirleri

Y rtiyen merdivenler zincir mekanizmasina bagli hareketli basamaklarla yolcu tagir.
Tahrik mekanizmas: olarak lamelli zincirler kullanmlir. Tahrik motorundan ana tahrik
zinciriyle ainan hareket, basamak zinciri vasitasiyla basamaklara iletilir. Basamak tahrik
zincirleri lamelli zincirler olmasina karsin, ana tahrik zincirinden farkl: yapidadir. Kilavuz
raylar tarafindan idare edilmeleri icin tekerleklidir.
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Resim 1.18: Cesitli yir iyen merdiven basamak zincirleri ve montaj mili

Resim 1.19: Basamaklarin zincirlere monte edilmesi

Ana tahrik zincirinde oldugu gibi bu zincirlerin de duzenli olarak yaglanmasi
gereklidir. Zamanla olusan yag ve toz artiklar1 da temizlenmelidir.

Resim 1.20: Basamak zincirinin basamaga baglantisi
17



Sekil 1.13: Basamak zinciri

Y urtiyen merdiven motoru harekete basladigi zaman bu hareketin diger aksamlara
iletmesi gerekir. Bunu saglamak maksadiyla motor miline bagli bir reduktdr ile motor devri
distrdlir. RedUktor hareketi, Uzerinde bulunan ana tahrik dislisi vasitasiyla ana tahrik
saftinailetir.

Anatahrik safti Gzerinde bulunan ug kissmlardaki biyik disliler (bisiklet zincir dislis
gibi) ve merdivenin alt kisminda bulunan gergi arabasi Uzerindeki dislilerin bir tasiyici zincir
ile birlikte hareketi saglamr. Bu tasiyict zincir Uzerinde, basamaklarin montajimn yapildig
basamak baglanti mili bulunur.

18



Sekil 1.14'te basamak baglanti milinin basamak tasiyici zincire montgj sekilleri
gorilmektedir.

Basamak
tahrik
kanca Zinciti

| n ;&F/
““J@ﬂ@ﬁkﬂo ‘0 J"ék
¥ s "

244
LR

Sekil 1.14: Basamak baglanti1 milinin tasiyic zincire baglant sekli

Baszamak
Basarmadin mile tE!hri_k_
Sabitleme baflanan avadl Zinciri
kelep;esi‘_\-‘
P 1 . 0] h i M )
L P Kanca

Bazamak
hadlantt mili

Sekil 1.15: Basamagin basamak baglanti miline montaji
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Basamak Sahitlerme Basarmadin ayad
badlant mili kelepgesi

Sekil 1.16: Basamak baglant1 mili montaj parcalar:

Montgj esnasinda basamak tahrik zincirine monte edilecek basamagin montaj:
yapilmadan 6nce monta yerleri kirden arindirmali ve gres yag: ile iyice yaglanmalidir.
Y Urlyen merdivenlerin aylik bakimlarinda da buralardaki toz ve camur alinmal1 tekrardan
yaglanmalidir. Gevseme ya da tekerlek ve yiiziiklerde deforme varsa merdivenin konforlu ve
rahat calismast icin bu parcalar degistirilmelidir. Aks takdirde daha blyuk arizalara sebep
olabilir.

Sekil 1.17: Basamagin basamak tahrik zincirine montaji

Herhangi bir sekilde ariza olur ya da basamaklarin sokilmesi icap ederse merdiveni
revizyon basamagina kadar kaydirip revizyon basamagindan stkime baslamak daha
mantiklidir. Basamaklarin ayar1 oradan daha rahat ve hassas yapilir.
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Sekil 1.18: Basamak montaj parcalari

Sekil 1.18 deki basamagin etrafindaki demonte olan parcaar genelde basamaktan
farkli renkte boyanir. Bu parcaara etek denir. Bu eteklerin renkli yapilmasinin amact
ayaklarin sikismasini engellemek oldugu gibi herhangi bir maddenin sikismasi esnasinda bu
noktalardan sokillp basamagin cikarimasina gerek kalmadan sikisan maddeyi amaya
yaramasidir. Ayricafarkl bir renk ile boyandigindan gorinim guizelligi de kazandirir.

Basamak zincirlerinin zamanla asinma ya da mevsimsel hava sicakligina bagli olarak
boylar1 degisir ya da bir taraf uzarken diger taraf kisa kalabilir. Bu yiizden zaman zaman
boylarinin ayarlanmasi gereklidir. Bu durumda basamak ve tarak kanallarinin uyumu
bozulur. Bu durum gézlenmeli ve zincir boylar: ayarlanmalidir.

1.3. Genisligine Gore Basamak Cesitleri
Y Urlyen merdiven basamaklar: (¢ boyutta olabilir.

> 600 mm’lik
> 800 mm’ lik
> 1000 mm’lik olmak Uzereimal edilir.

Boyut seciminde goz ©nine ainan olgltler, sonradan eklenen sistemlerde yerin
uygunlugu ve istenilen yolcu tasima kapasitesidir. Basamak boyutu biytdikce kapladig: yer
ve yolcu tasima kapasites artar.

Basamak genisligi tek kisi icin 600 mm yeterli olurken 1000 mm genislikte ise elinde
esya olan bir yolcu ya da iki yolcunun yan yana tasinmasi saglanmaktadir. Genis
basamaklarin diger bir avantgi ise insanlarin tek tarafta durmasi aceles olanlarin bos
taraftan yuriyerek hizlica ¢ikabilmeleridir. Tablo 1.1'de basamak genisligi ve hiza bagl
olarak yurtyen merdivenlerin tasima kapasiteleri gorilmektedir.
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Basamak Hiz  (Teorik)
Genisligi [mm]  [m/s]  kisi/ saat
600 0.45 5000
0.6 6700

1000 0.45 8000
0.6 10700

Tablo 1.1: Basamak genisligi ve hiza gore yur tiyen merdiven kapasites
1.3.1 Hiz ve Basamak Genisligi (V, Wb)

Y Urdyen merdivenin hizt ve basamak genisligi tasima kapasites ile dogru orantilidir.
Trafik hesaplarina gore birim saat icinde tasinacak yolcu sayisimi karsilayacak hiz ve
basamak genisligi secilir.

Yirdyen merdivenin hizi, tirmanma agisi 30°%e (dahil) kadar olan ylrlyen
merdivenlerde 0,75 m/sn.yi, tirmanma agisi 30° -35° arasi olan yurtyen merdivenlerde 0,50
m/sn. yi gegmemelidir.

Sekil 1.19: Basamak olculeri

»  Tasinan yolcu sayisi (Kisi/saat)

Y drdyen merdiven sistemleri tam kapasiteyle calistigit zaman tasiyabilecegi yolcu
say1s1 formtl 3.1 ile hesaplanir.

3600x px N xv
L,

Bu formulde;

Z = Yolcu/saat (P/h) bir saatte tasinabilecek yolcu sayisi
Ny = Tek basamakta tasinan yolcu sayisi (Tablo 1.3)

® = Doluluk faktorti (Tablo 1.2)

Lb = Basamak eni ( Sekil 3.1) 0,4 m

V =Merdiven hizi ( m/sn.)
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Basamak genisligi (Wp, mm)

Doluluk faktor i (o)

600 0,5
800 0,75
1000 1,0

Tablo 1.2: Basamak genisl

igine gore doluluk faktoru

Basamak genisligi (Wp, mm)

Bir basamakta tasinan yolcu sayisi

(Ny)
600 1
800 15
1000 2

Tablo 1.3: Basamak genisligine gore tasinabilir yolcu sayist

Basamak genisligi (Wp, mm) my, (kg)
600 10
800 12
1000 15

Tablo 1.4: Basamak agir liklarimin basamak genisligine gor e degisimi

Taginan yolcularin yiriiyen merdivene binis ve inisleri esnasinda ivme degisiminden
etkilenmemeleri icin basamaklarin belirli mesafderde yatay dogrultuda hareket etmesi
gerekmektedir (apron). Basamaklarin yatayda gitme mesafeleri ilgili (EN115) standartlarda
belirtilmistir. Basamaklarin yatayda gitme uzunlugu hiz ve tirmanma yuksekligi ile dogru
orantilichr.

Ornek Hesaplama 1:

Basamak genisligi 600 mm ve hizi 0,5 m/sn. olan bir ylrlyen merdiven sisteminde
saate tasinabilecek yolcu sayisint hesaplayiniz.

Tablo 1.2' ye gore ©®=0,5
Tablo 1.3'egore Ny=1
Lb=0,4m

V=0,5nm/sn.

7=(3600x 05x 1x05)/ 04
7=2250 Y olcu /saat

Diger veriler sabit kalmak Uzere basamak genisligini degistirerek hesaplamalar yapip
sonuglarint yorumlayinz.
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UYGULAMA-1

Y Urtiyen yol ve merdiven basamak degisimini yapiniz.

Islem Basamaklar: Oneriler

» Y Urtyen merdivene kimsenin
ulasamayacag: sekilde bariyerler koyunuz.

» Basamaklar sadece hasar gordiklerinde ya
da ar1za durumunda sokilmez.

» Periyodik bakim esnasinda yiriyen
merdivenin sasesine ulasip temizlik ve
bakim yapabilmek icin en az iki basamagin
sokilmesi gerekir.

» Daha sonrateknisyen revizyon soketini
kullanarak sokilen basamaklarin
olusturdugu boglugu yurtyen merdiven
boyunca hareket ettirerek gerekli islemleri

» Sistemi durdurup bariyerleri koyunuz.

> Alt plakay1 ¢ikartiniz.

yapar.
> Basamak koruyucusunu vidalarindan | » Basamaklar sadece hasar gordiklerinde ya
sokiinuz. da ariza durumunda sokilmez.

» Periyodik bakim esnasinda yiriyen
merdivenin sasesine ulasip temizlik ve
bakim yapabilmek icin en az iki basamagin
sokilmesi gerekir.

» Daha sonra teknisyen revizyon soketini
kullanarak sokilen basamaklarin
olusturdugu boslugu yurtiyen merdiven
boyunca hareket ettirerek gerekli islemleri
yapar.

» Basamaklarin sokilmes markave modele
gore degisiklik gosterebilir.

» Sag tutucu somunlar ¢ikarimz.

» Somunlart sokulen basamag: dikkatlice
tutarak gekiniz.
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» Revizyon soketini kullanarak yiriyen
merdiveni ileri geri hareket ettirerek
sokmek istediginiz basamag: uygun
konuma getiriniz. Y ukaridaki islemleri
tekrarlayiniz.

» Sokulen basamag sizi engellemeyecek
sekilde yerlestirin.

» Basamagin takilmasinda bu islemlerin ters
yapilacaktir.

» Takma sonrasinda somunlarin sikilig
kontrol edilmelidir.
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UYGULAMA-2

Basamak zincirlerinde gevseme ya da boy farkliligi olustugunda, basamak
zincirlerinin boylarimin esitlenip ayarlanmasi gereklidir. Bu yapilmadigi zaman taraklarla
basamak kanallarimn uyumu bozulacak ve sistem zarar gorecektir. Boylarindaki degisim
yipranmaya bagli oldugu gibi mevsimlere bagli hava sicakligimn degismesinden de
olugabilir.

islem Basamaklari Oneriler
» Y Urtyen merdivene kimsenin
» Sistemi durdurup bariyerleri koyunuz. ulasamayacag sekilde bariyerler
koyunuz.

» Zincir ayan dt tarafta sag ve sol
olmak Uzereiki yerden yapilir.

» Mevsimsel olarak hava
sicakliginin degismesinden
kaynaklanan ayar isleminde her iki
taraftaki zincirler esit miktarda
gerdirilmelidir.

» Esit gerginligi saglamak icin her
iki tarafta somunla belirlediginiz
bir referans noktasinin arasindaki
mesafeyi Olgebilirsiniz.

» Bosluklarin Gzeri tam agilmalidir.
Tek taraf1 gerdirmeniz

» Basamak zincirinin gerginliginin
ayarlanmasim yapinz.
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» Gerekli goruyorsaniz aym islemi diger
taraftaki somun icinde tekrarlayiniz.

> Islem sonucu tarak ve basamak kanallarinin

pozisyonu resimde gosterildigi gibi olmalidir.

gerektiginde kanallar1 referans
olarak kullanabilirsiniz.

> Basamak kanallar1 mesaféel erini
referans olarak kullanabilirsiniz.

27




KONTROL LISTESI

Bu fadliyet kapsaminda asagida listelenen davranislardan kazandiginiz becerileri Evet,
kazanamadiginiz becerileri Hayir kutucuguna (X) isareti koyarak kendinizi degerlendiriniz.

Degerlendirme Olclitleri Evet | Hayrr
Sistemi durdurdunuz mu?
Makine dairesine ulagtimz mi?
Revizyon soketini kullandimz ni?
Basamaklari soktiniiz mi?
2. basamag: soktiiniz mi?
Basamaklar yerine taktiniz mi?
Palet/basamak kanallariyla tarak dislerinin uyumunu kontrol ettiniz
mi?
Basamak zinciri ayarini yaptimz mi?
Sistemi ¢alisir héle getirdiniz mi?

Nio|aMwNE

©|o

DEGERLENDIRME

Degerlendirme sonunda “Hayir” seklindeki cevaplarinizi bir daha gozden gegiriniz.
Kendinizi yeterli gérmiyorsaniz dgrenme faaliyetini tekrar ediniz. Bitin cevaplarimz
“Evet” ise“ Olgme ve Degerlendirme’ ye geginiz.
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Asagidaki cimlelerin basinda bog birakilan parantezlere, ciimlelerde verilen bilgiler
dogruise D, yanlisise Y yaziniz.

1 () Yurdyen merdivenin girisinde en az ¢ basamak bulunur.

2 () Yuriyen yol paeti tahrik zinciri ile cekilerek hareket eder.
3. () Basamak tekerligi kilavuz ray: Gzerinde hareket eder.
4

() Bir basamak zarar gordiginde bir 6énindeki ve bir arkasindaki basmaklarla
beraber komple degistirilir.

5. () Yurdyen merdiven/yol sistemlerinde genel bakimlarda basamaklarin sokilmesine
gerek yoktur.

6. () Basamak genisligi artinilirsatahrik motorunun giicti de artmalidhir.

7. () Ydriyen merdiven/yol sistemlerinde el band: icin yaz ve kis ayarlarina gerek
duyulurken basamak zinciri igin bdyle bir gereklilik yoktur.

DEGERLENDIRME
Cevaplarimizi cevap anahtariyla karsilastirimz. Yanls cevap verdiginiz ya da cevap

verirken tereddit ettiginiz sorularla ilgili konular1 faaiyete geri donerek tekrarlayinz.
Cevaplarinizin tumi dogru ise bir sonraki dgrenme faaliyetine geciniz.
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OGRENME FAALIYETI-2

( AMAC )

Her tOrl0 yariyen merdiven ve yolun kipeste bandimn ve tahrikinin 95/16/AT
Asansir Y 6netmeli gi’ ne uygun olarak kontrol inli ve degisimini yapabileceksiniz.

(ARASTIRMA )

> Yirlyen merdiven/yol sistemlerinde kullamlan kipeste bandinin gérevin
arastirnmz. Tartisimz.

2. YURUYEN MERDIVEN/YOL KUPESTE

2.1. Kupeste Bandi ve Tahriki

El band: (kipeste bandi), yurtyen merdiven/yolun, basamak/palet hiziyla aym hizda
hareket eden, yuriyen merdiven/yolu kullanan insanlarin tutunmalarina yarayan hareketli
parcadir. Kipeste bandi yadaelcik kayisi da denir.

WY

Resim 2.1: Farklxr renklerde kiipeste bantlari

Her korkulugun tepesinde basamaklar, paletler ya da bantla aym yonde ve % 0 ila % 2
tolerandla hareket eden el bandi olmalidir.

e,

Resim 2.2: Farkh renklerde kiipeste bantlary
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2.1.1. Klpeste Bandinin Yapisi

Elimiz ile tutundugumuz yer lastiktir. Bandin ici ise ipek ve sentetik kariginu érgudur.
Tirabzanlar insan eline uygun sekilde Uretilir ve genelde birka¢ kat hélindeki kanvas
tabakasinin dis kismuna vulkanize (kaugugun kukurtle sertlestirilmesi) edilmis kauguk
kaplamaile elde edilir. Dis kissmdaki kaplama dogal ya da sentetik olabilir. Baz1 tirabzanlar
tek parca olarak montg] alanina getirilip 6zel 1siticilar ile agik olan iki ucu birlestirilir. Bu
yap1 hem bandin tahrik kasnaginda suirtinme katsayisim artirarak bandin kaymamasinm saglar
hem de bant Uzerinde statik elektrik olusumunu oOnler. Ancak yine de bant Uzerinde bir
miktar statik elektrik olur. Olusan statik elektrik baska sistemler ile iskelete, oradan topraga
aktariimaya calisilir. Markalara gore kesitler degisse bileislev aymdir.

El bandimn yiriyen merdiven/yoldaki gorevi gok onemlidir. Yurtyen merdiveni
kullanan insanlar binis ve inis sirasinda yavas bir konumdan daha hizl: bir konuma ya da
hizl1 bir konumdan daha yavas bir konuma gectiklerinden hizlarim ayarlayamazlar ve
dengelerini kaybedebilirler. insanlar dengelerini korumak icin e band: kullanacaklardir. El
bandi hareketsiz ya da izt basamak hizindan farklt olursa kullanicilar dengelerini
saglamakta zorlanacaklar ve dilsme kaginilmaz olacaktir. Ozellikle yasl ve gocuklar igin bu
durum c¢ok tehlikeli olacaktir. Sivri kdseleri bulunan ve hareket hélinde olan bir sistem
Uzerinde dusmenin tehlikeleri yadsinamaz. Bu yizden el bandi daima galisir durumda
olmalidir. Bunu saglamak icin de kontrol atinda tutulmali, kaydirmamasina dikkat
edilmelidir. El bandinda sorun oldugunda derhd@ c¢éziimune gidilmelidir. El bantlarinin aylik
bakimlart muntazam ve diizenli olarak yapilmalichr.

El bandi kilavuz El bandi gergi
kasnad tekerleri grubu

El bandi ddnis
kasnad

Sekil 2.1: El bandi calisma sistemi

El bandinin lineer agirligr 1,85 — 2,5 kg/m’dir. Ortalama lineer yiki 50 N/m, kilavuz
surttinme katsayisi 0,27 — 0,37'dir. Y trllyen merdivenlerde kullamlan € band: ve Gizerinde
calistigr korkuluk Sekil 2.1'de gorilmektedir. Mekanizmada zincir, aktarma elemarn olarak
kullanil mustr.
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Elband tahrik

] kasnadi
Ana tehrksaft

W KayIg
Sekil 2.2: El bandi tahrik mekanizmasi

El bandi, yuriyen merdiven boyunca bant tahrik kasnagi, V kayisi, gergi tekerleri,
bant kilavuz tekerleri, bant donis makara grubu Uzerinde hareket eder. Her birinin gorevi
ayrdir.

Y Urdyen merdiven e bandi, metalik bir kilavuz Uzerinde, sonsuz bir dongti icerisinde
hareket eder. El bandi basamak hizina uygun olarak dondurdldr, bunun icin ydrlyen
merdivenin anatahrik milinden iki zincir transmisyonu ile el band: tahrik edilir.

Bant tahrik kasnagi e bandinin donmesini saglar (Sekil 2.3). Bant tahrik kasnag:
hareketini motor tahrik zincirine bagli safttan alir. Bu saft Gzerindeki disli ile bant tahrik
kasnag: dislis bir zincir ile birbirlerine baglidir. ilk hareket motordan ana tahrik dislisine
gelir, saft doner. Bu safta bagli el bandi tahrik zinciri, hareketi el band: tahrik kasnaginailetir
(Ressm2.3ve2.4).
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Resim 2.4: El bandi tahrik kasnag: detay

El band: tahrik kasnag: ve baski makaralar: arasina sikistirilan el bandi, basamak ya da
palet yoninde ilerler. El bandi ve baski mekanizmasi Sekil 2.3'te gosterilmistir. Bant hizim
baski belirler. Gergi ayar1 baski miktarim dolayisiyla bant hizini degistirmek icin kullanilir.
Hava sicakliginin degismesi, baski mekanizmasinm olusturan kisimlardaki yipranmalardan
dolay1 baski miktar1 azaldig1 zaman gergi ayar1 yapilarak bant hizimin basamak/palet hizina
esitlenmesi gereklidir.

Sekil 2.3: El bandi ve baski mekanizmasi

1-Gergi ayar
2-Baski

3-Baski kasnagi
4-Kayis
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EERL T T

Basla tekerlekleri

Resim 2.5: Baski mekanizmasi ve gergi ayari

2.2. KUpeste Koruyucusu

Kiipeste band

Korkuluk Uzerindeki e bandi profilleri ve kilavuzlari, parmak veya el sitkisma ve
ezilme olasiligim azaltmak icin sekillendirilmis ve kaplanmis olmalidir. Bu yizden bant
sadece diiz olmamal1 kavis verilerek el ile daha rahat ve tehlikesiz kavranacak sekilde
olanlar: tercih edilmelidir (Sekil 2.4).

Sekil 2.4: El band: yapisi ve baglanti elemani



El band

Bandin dzerinde
hareket ettidi ray

| Temperl Cam karkuluda

sikigtiran lastik

F 3

Cam

Sikigtirma

ﬁi : //' wdas

Sekil 2.5: El bandir montaj ekipmanlari

El bandimin korkuluga montaji da 6nem arz etmektedir. Sekil 2.5'te montgj sekli ve
monta] malzemeleri gorilmektedir. Bu e bandinin korkulugu olarak temperli cam
secilmistir. Temperli camin 6zelligi kolay kolay kirilmamast ve gok sert gelen bir darbede
ise dagilip parcalanmamast ayrica ylrUyen merdivenin dis gorantisini cazip héle
getirmektedir.

Bu temperli cama 151k verilerek ayri bir giizellik katilabilir (Sekil 2.6). Ozel imal
edilen ve el bandi rayinin hemen altina monte edilen lamba bosluguna istenilen renkte lamba
takilarak 151810 cama yansimas: saglanir.

vil'l
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Renkli
lamba
e
Sekil 2.6: El band isiklandir mast
Kat dogemesi El band:

El band1 kesiti

i \ El bandi kilavuzu

Ust kirig }
kégesi Panel kapag
Dis panel
Destek
~ ¢ panel
El band: klavuzu
Dénen el band: -I .....
™~

Etek kapagi

Etel paneli
— Etel tirth

Baszamak zinciri

Zincir tekerlegi

Basamak

777

Basamak voriingest

Yoringe destegi

Serbest tekerlek

Fm——

7

Yoriinge destegi |

/

L Basamak iskeleti
Basamak zinciri

P . Tahrik mili
Déant; yoringesi

Yoriinge destegi o

L[/

Alt
Kirig kzesi

TR Vo5 deflektorni

]

Taban

Sekil 2.7: El bandi kor kuluk mekanizmas: detayr
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Sekil 2.8: Farkl bir korkuluk tasarimi ve e bandinin temperli cam ile korkuluga montaji

> El bandinin taraklarin étesine uzamasi

El bandinin yatay olan kismi, sahanliklarda tarak dislerinin kokinden sonra, en az
0,30 m daha devam etmelidir. Sahanliklarinda yatay bdlimi olmayan egimli yiriyen
bantlarda e bandinin, egim agisina paralel olarak uzatilmasi da kabul edilebilir.
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> Profil ve pozisyon

El band: profili ve kilavuzu ya da kapak profilleri arasindaki uzaklik, hicbir durumda 8
mm’ den kictk olamaz. El bandinin dis kenar1 ile duvar ya da herhangi bir engel arasindaki
yatay uzaklik, carpismayr onlemek icin 8 mm'den az olmamalidir. Bu amagla dikeyde de
yurtyen merdivenin basamaklarimin ya da ydriyen bandin paetlerinin veya bandinin
Uzerinde en az 2,10 m birakilmalidir. Baska yollarla yaralanma riski bertaraf edilmis ise bu
deger daha az olabilir. Birbirlerine parael ya da capraz olarak dizenlenmis yUrlyen
merdivenler icin € bantlarinin kenarlar arasinda uzaklik 120 mm’den az olmamalidir. El
bandinin genigligi 70 mm ile 100 mm arasinda olmal1, korkuluk ile arasindaki uzaklik 50
mm'yi gecmemelidir.

> El bandi merkez cizgileri arasindaki uzaklik

El bantlarimn merkez cizgileri arasindaki uzaklik (b;) stpirgelikler arast uzakligim
0,45 m’' den fazla gegmemelidir.

> Korkuluga giris noktasindaki koruma

El bandinin merdiven korkuluk alnina girdigi en alt noktanin yerden uzaklig: 0,10 m’
den az, 0,25 m'den fazla olmamalidir. El bandimn en u¢ noktasi ile e bandinin merdiven
korkuluk alnina girdigi nokta arasindaki uzaklik, en az 0,30 m olmalidir. El bandimn
merdiven korkuluk alnina girdigi noktada, € ve parmaklarin sikismasim engelleyecek bir
Onlem alinmalidir.

> El bandinin basamaktan, pal etlerden ve banttan olan yikseklikleri

El band: ile basamak ucunun, paletin ya da bandin arasindaki yikseklik 0,90 m'den

az, 1,10 m' den fazla olmamal1dir.

i‘l Aln

Resim 2.6: El bantlar:

Toplu kullamma agik yirtyen merdiven ve yiriyen bantlar icin € bandinin kopmasi
ileilgili kontrol cihazi bulundurulmalidir. El bandi, imalétgisi tarafindan 25 kN kopma yuk
icin belgelendirilmemisse el bandi koptugunda yiriyen merdiven ya da yuriyen band
durduracak bir cihaz olmalidir.
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Kilawuz tekerler ve

2:513_. " rnantaj aparatl
= (D

&

Bant hareket dlgim
tekeri

‘/}@ =
Bant hareket dlgdm

sensdrd

Sengdrin okududu
hakir halka

Sekil 2.9: El bandinin kilavuz tekerleklerinin montaj yerleri ve el bandinin dontip dénmedigine
dair dlclim yapan teker ve sensorii

Sekil 2.10' da gosterilen bant hareket tekeri bir sensor ile baglanir. Bu teker Uzerinde
bir de bakir bir sac bulunur. Bant déndikge teker de déner. Teker Uzerindeki sac, teker
Uzerinde tur attikga sensor onu sayar ve sisteme bilgi gonderir. Sistem Uzerindeki degerler
sensoriin gonderdigi degerleri tutuyorsa merdivenimiz calismaya devam eder. Eger bilgiler
tutmuyorsa bir aksilik oldugu sistem tarafindan algilanir. Y Urlyen merdivenimizi durdurur.
Boylelikle givenlik saglanmis olur.
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Resim 2.7: El bandi hiz algilayia

Sensorler her bakimdan kontrol edilmeli, cam tipll olanlarin alici hassasiyetini
artirmak icin daima temiz tutulmalidir. El bandimin basamaklarla birlikte ayn hizda hareketi
kullanicilarin givenligi agisindan gok 6nem arz etmektedir.

2.3. YUrliyen Merdiven Kilavuz M akar alari

Y Urdyen merdiven hareketli bir sistem oldugu icin bu sistemin sapma yapmadan
hareketini tamamlamast gerekmektedir. Y Urllyen merdiven, asansorlerde oldugu gibi asansor
kabininin dizgin seyrini sirdirmesi ve yoldan ¢ikmamas: icin raylar Uzerinde hareket
ettirilir. Yani raylar asansor kabinine kilavuzluk eder. Y Urllyen merdivenlerde de dizgin
seyrin devam etmesi icin kilavuz makaralar vardir. Bu makaralar gerek el bandinin gerekse
basamaklarin hizasini kaybetmemesi, aym yolda devam etmesi ve konforlu bir inis-¢ikisin
yasanmasi icin sarttir.

2.3.1. El Bandi1 Kilavuz Tekerleri

El bandi, normal kullanimda ayrilmayacak sekilde kilavuzlanmali ve gerdirilmelidir.
Bant kilavuz tekerleri bandin iskelet kisminda bulunur. Bunlar banda kilavuzluk eder. Bant
kilavuz tekerleri bandin daha asagiya dogru sarkip esnemesine ait onleyici tedbirlerdir.
Ayrica statik elektrigi bant Uzerinde azaltici etkileri de vardir.

g Fe

Resim 2.8: Bant kilavuz tekerleri
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El band: kilavuz tekerleri Resim 2.8’ de goruldugl gibi iskelet kismina monte edilir.
Bu makaralar ebonitten yapilnus olup dis1 sert kauguktur. El bandinin saga sola kaymasin
Onleyerek aym hizada tutmaya yarar. Ayrica e bandinin gerilmesine yardimci olarak
sistemde kaymamasin saglayarak basamak ile ayn hizda dénmesine yardimci olur.

2.3.2. El Bandi D6nlUs Makara Grubu

El bandi danig
makara grubu

El bandi kilawuz
tekerleri

Sekil 2.10: El band1 dontis makar a grubunun merdiven tzerindeki yeri

Y Urlyen merdiven Uzerinde tam donis noktalarinda el bandi donis makara grubu
vardir (Sekil 2.10). Bu makara gruplar1 degisik tiplerde yapilabilir. Tekli oldugu gibi ciftli
donls makara grubu da kullanilir (Sekil 2.11).

Sekil 2.11: El bandr ikili donis makara grubu
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El bandi sonsuz bir hareket izler. Bu sonsuz hareketi elips sayilabilecek bir daire
icinde yapar. Tam donis yapilacak yerlerde sirtinme daha fazla olacagindan bandin zarar
gérmemesi icin Sekil 2.12'deki diizenek (bant donls makara grubu) tasarlanmustir. Bu sistem
ayn: zamanda bant tahrik kasnagim fazla yormayacak ve bandin hareketini frenlemeyecek,
bant durmas: gibi sorunlarla daha az karsilagilacaktir.

Sekil 2.12: El band: déniis makara grubu

Bant donis makara grubu yerine bazi yiriiyen merdivenlerde bant donis kasnagi
kullanilmaktadir. Bant donus kasnagimin makara grubuna gore maliyeti daha ucuz ve bakimi
daha kolaydir. Ancak konfor acisindan bant donis makara grubu daha elverislidir. Ancak bu
makara grubunun makaralar1 sik stk kontrol edilmeli, deforme olan ya da bozulan varsa

degistirilmelidir. ihmali halinde el bandinin i¢ ylizeyi asinacagindan daha blyik arizalara
sebebiyet verehilir.

2.4.Yuruyen Merdiven V Kayisi

Resim 2.9: V kayist
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Sekil 2.14: V kayist

V kayst, Sekil 2.14'te goruldugl gibi e bandi tahrik kasnagina el bandi basacak
sekilde yerlestirilir. V kayisinin yurtyen merdivendeki gorevi € bandimin tahrik kasnagina
tam basmasini saglamaktir. Boylelikle el bandina ilk hareket verildigi yerden itibaren V
kayis1 ile tam tutunma saglanir.

Sekil 2.15: V kayist montaj yeri
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V kayis1 zaman icinde esneme yapabilir. Bu daV kayisinin €l bandina tam basmasina
engel olur. Bu gibi durumlarda el bandi kayma yapacak ve basamak ile hareketi ayni hizda
olmayacaktir. Her ne kadar el bandi, korkuluk Gzerine kilavuz makaralar sayesinde gergin
bir bicimde oturtulmus olsa bile zaman icinde e bandimin da gevsemesinden sebebiyle bu

gevseme kagimlmaz olacaktir.

Sekil 2.16: V kayis1 montaj yeri

Bu gibi gevseme ya da esneme durumlarinda V kayis1 Uzerinde bulunan uzun bir vida
ile Sekil 2.16'da kirmiz1 daire icine alinmig teker sikistirilarak V' kayisinin gergin tutulmas
saglanir. Boylelikle el bandinin kaymasi, V kayisinin esnemesinden dolayr meydana gelmis

olan arizaise giderilmis olur.



Basamak ayarlarinm yapinmz.

Islem Basamaklari Oneriler

» Farkli model sistemlerde gergi ayarlar:
farkl yerlerde ya da ulasiimasi farkli
olabilir.

> Etek sacim sokiiniiz

Resim 2.11: Etek sacimin sokilmus hali

» Ayar somununu uygun anahtarla sikiniz.

» Revizyon soketini kullanarak el bandi
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hiz1 ile basamak/palet hizinin » El bandi hiz1 ile basamak/pal et hiz1
uyumlulugunu kontrol ediniz. Gerekli arasindaki hiz farki % 2’ yi
gordigintizde ayar islemini tekrarlayip asmamalidir.

kontrol ediniz.

KONTROL LISTESI

Bu faaliyet kapsaminda asagida listelenen davramslardan kazandigimz beceriler icin
Evet, kazanamadiklariniz icin Hayir kutucuklarina ( X ) isareti koyarak dgrendiklerinizi

kontrol ediniz.

Degerlendirme Olciitleri

Evet

Hayr

Etek sacint sokttiniiz mi?

=

N

Ayar somununu uygun anahtarla siktiniz nm?

3. Revizyon soketini kullanarak el bandi hizi ile basamak/palet hizinin
uyumlulugunu kontrol ettiniz mi?

4. Gerekli gorduginiizde ayar islemini tekrarlayip kontrol ettiniz mi?

DEGERLENDIRME

Degerlendirme sonunda “Hayir” seklindeki cevaplarimizi bir daha gbzden geciriniz.
Kendinizi yeterli gérmiyorsaniz dgrenme faaliyetini tekrar ediniz. Bitin cevaplarimz

“Evet” ise “Olgme ve Degerlendirme’ ye geginiz.
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Asagidaki cimlelerin basinda bog birakilan parantezlere, ciimlelerde verilen bilgiler
dogruise D, yanlisise Y yazinz.

1 () El band; yuriyen merdivenin basamak hiziyla aynt hizda hareket eden, yurtyen
merdiveni kullanan insanlarin tutunmalarina yarayan hareketli parcadir.

2. () El band1, basamaklar yada paletlerle ayni yonde ve % 0 ila% 2 toleransla
hareket etmelidir.

() Yurdyen merdiven/yol sistemlerinde el bandi kullanim: zorunlu degildir.
() El bandinin lineer agirlig: 1,85 - 2,5 kg/m' dir.

() Bant tahrik kasnag1 €l bandinin durdurulmasini saglar.

o 0 » w

( )V kayistmn yUriyen merdivendeki gorevi el bandinin tahrik kasnagina tam
basmasint saglamaktir.

~

() El bandinin basamak/pal et hizina uyumsuzlugu el band: ayariyla giderilebilir.

8. () El band: ayar yerleri bitun sistemlerde aym yerdedir.

DEGERLENDIRME
Cevaplarimizi cevap anahtariyla karsilastirimz. Yanls cevap verdiginiz ya da cevap

verirken tereddit ettiginiz sorularla ilgili konular1 faaiyete geri donerek tekrarlayinmz.
Cevaplarinizin timi dogru ise bir sonraki 0grenme faaliyetine geginiz.
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MODUL DEGERLENDIRME

KONTROL LISTESI

Bu modil kapsaminda asagida listelenen davramslardan kazandiginiz beceriler icin
Evet, kazanamadiklarimiz icin Hayir kutucuklarina ( X ) isareti koyarak ogrendiklerinizi
kontrol ediniz.

Degerlendirme Olgitleri Evet | Hayrr

Basamak sokme islemini yaptiniz mi?

Basamagi dogru monte ettiniz mi?

Basamak zinciri ayarini yaptimz mi?

K Upeste band: ve tahrikini dogru monte ettiniz mi?

K Upeste band: ayar yaptiniz mi?

Kilavuz makaralarinin gozle kontrol ini yaptimz mi?

Calisan sistemi gozlemleyerek kipeste bandi ayarina ya da basamak
zinciri ayarinaihtiyac: oldugunu tespit edebilir misiniz?

Nio|gMwN

DEGERLENDIRME
Degerlendirme sonunda “Hayir” seklindeki cevaplarimizi bir daha gbzden geciriniz.

Kendinizi yeterli gormiyorsamiz 6grenme faaliyetlerini tekrar ediniz. BUtun cevaplariniz
“Evet” ise bir sonraki modile gegmek icin 6gretmeninize bagvurunuz.
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CEVAP ANAHTARLARI

OGRENME FAALIYETI-1'IN CEVAP ANAHTARI

Y anhs
Dogru
Dogru
Yanhs
Yanhs
Dogru

o UMW INIE

OGRENME FAALIYETIi-2'NIN CEVAP ANAHTARI

Dogru
Dogru
Y anhs
Dogru
Yanhs
Dogru
Dogru
Y anhs

XN~ WM
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KAYNAKCA

>  IMRAK C. Erdem, Ismail GERDEMLI, Asansorler ve Y uriyen Merdivenler,
Istanbul, 2000.
> TSEN 115 Turk standard:
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