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Milli Egitim Bakanligi tarafindan gelistirilen modiiller;

Talim ve Terbiye Kurulu Baskanliginin 02.06.2006 tarih ve 269 sayili Karart ile
onaylanan, mesleki ve teknik egitim okul ve kurumlarinda kademeli olarak
yayginlagtirilan 42 alan ve 192 dala ait gerceve Ogretim programlarinda
amaclanan mesleki yeterlikleri kazandirmaya yonelik gelistirilmis 0gretim
materyalleridir.

Modiiller, bireylere mesleki yeterlik kazandirmak ve bireysel Ogrenmeye
rehberlik etmek amaciyla 6grenme materyali olarak hazirlanmig, denenmek ve
gelistirilmek iizere mesleki ve teknik egitim okul ve kurumlarinda uygulanmaya
baslanmustir.

Teknolojik gelismelere paralel olarak amaclanan yeterligi kazandirmak kosulu
ile egitim 0gretim sirasinda gelistirilebilir ve yapilmasi onerilen degisiklikler
Bakanlikta ilgili birime bildirilir.

Orgiin ve yaygin egitim kurumlari, isletmeler ve kendi kendine mesleki yeterlik
kazanmak isteyen bireylerin internet tizerinden ulasabilecegi sekilde hazirlanir.

Egitim kurumlarinda 6grencilere iicretsiz olarak dagitilir.

Higbir sekilde ticari amagla kullanilamaz ve ticret karsiliginda satilamaz.
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ACIKLAMALAR

KOD 523E00391

ALAN Denizcilik

DAL/MESLEK Gemi Elektronigi ve Haberlesme

MODULUN ADI Seyir Cihazlarinin Bakimi 2

MODULUN TANIMI ?(Eylr cihazlarimin jbgklm becerilerinin kazandirildig
Ogrenme materyalidir.

SURE 40/16

ON KOSUL O'II'r;a];nlfl Elektronik ve Temel Mekanik” modiillerini bagarmig

YETERLIK Seyir cihazlarinin bakimini yapmak

MODULUN AMACI

Genel Amag:

Gerekli atolye ve donanim saglandiginda standart siire i¢inde

hatasiz olarak ilgili seyir cihazlarinin bakim islemlerini

yapabileceksiniz.

Amaclar:

1. Otopilot (otomatik seyir) cihazinin bakimini
yapabileceksiniz.

2. GYRO-COMPASS (pusula) cihazinin bakimini
yapabileceksiniz.

3. Navtex (kiiresel seyir uyari sistemi) alici cihazinin
bakimin1 yapabileceksiniz.

4, EPIRB (acil yer belirleyici telsiz vericisi) cihazlarmin
bakimini yapabileceksiniz.

5. SART (arama ve kurtarma verici-cevaplandiran)
cihazinin bakimini yapabileceksiniz.

Ortam: Seyir cihazlarinin bulundugu radar veya GMDSS

EGITiM OGRETIM atolyesi

ORTAMLARI VE Donanim: Seyir cihazlarina ait bakim malzemeleri, analog

DONANIMLARI veya dijital multimetre, anahtar takimlari, el takimlari,
gorsel egitim araglari, is giivenligi ile ilgili donanimlar
Modiil i¢inde yer alan her 6grenme faaliyetinden sonra
verilen 6lgme araglari ile kendinizi degerlendireceksiniz.

OLCME VE Ogretmen modiil sonunda 6lgme arac1 (¢oktan secmeli test,

DEGERLENDIRME dogru-yanlis testi, bosluk doldurma, eslestirme vb.)

kullanarak modiil uygulamalari ile kazandiginiz bilgi ve
becerileri 6lgerek sizi degerlendirecektir.




GIRIS

Sevgili Ogrenci,

Denizcilik sektdriinde can ve mal giivenligi en onemli konudur. Oncelikle gemide
bulunan personel veya yolcularin giivenligi saglanmalidir. Ayrica gemide bulunan yiikiin de
koruma altina alinmasi gerekmektedir. Bu amagla hazirlanmis ve uygulanmakta olan bakim
anlagsmalar1 bulunmaktadir. Bu anlagmalar ile gemide bulunan cihazlarin bakimlart belirli
periyotlarda yapilmakta ve kayit altina alinmaktadir. Bu sartlar1 yerine getirmeyen gemilerin
deniz trafigine ¢ikmalarina izin verilmemektedir.

Elektronik seyir cihazlarinda bakim bir¢ok muhtemel arizay1 dnler veya geciktirir. Bu
sayede denizde can ve mal kaybinin 6niine gegilmis olur. Basit bir elektronik devrenin insan
hayatinda ne kadar énemli oldugunu hepimiz biliyoruz. Ornegin bir trafik kazasinda cep
telefonunuz yaninizda ise yardim ekibinin en kisa siirede gelmesini saglayabilirsiniz. Benzer
sekilde bir gemide haberlesme veya seyir cihazlarinin ¢alismamasi geminin yardim ¢agrisim
iletememesine, dolayisiyla can ve mal kaybina sebep olabilmektedir. Bu nedenle cihaz
bakimlari belirlenen periyotlarda diizenli olarak yapilmali ve kayit altina alinmalidir. Cihaz
bakimlar1 yapilirken cihaza zarar vermemeye Ozen gosterilmeli, gozlenen olasi arizalar
belirlenmeli ve gerekiyorsa onarimlari yapilmalidir.

Bu modiil sonunda edineceginiz bilgi ve beceriler ile seyir cihazlarimin bakimini
yapabileceksiniz.






OGRENME FAALIYETi-1

(AMAC )

Uygun atdlye ortamu ve donanim saglandiginda hatasiz olarak otopilot (otomatik
seyir) cihazinin bakimini yapabileceksiniz.

( ARASTIRMA )

> Otopilot (otomatik seyir) cihazinin bakim islemlerini gemi elektronigi
sirketlerinin bakim — onarim atdlyelerini ziyaret ederek arastiriniz.

1. OTOPILOT (OTOMATIK SEYIR)
CIHAZININ BAKIMI

1.1. Otopilot (Otomatik Seyir) Cihazimin Bakim

Sekil 1.1: Otopilot (Otomatik Seyir) Cihaz

Otopilot (otomatik seyir) cihazinin bakimi yapilirken cihaza bagli olan diger yardimet
cihazlarin da (cayro, cayro repeater, DF—direction finder gibi) bakimlarinin yapilmasi
gerekmektedir. Oncelikle besleme gerilimi kesilmelidir. Cihazin bakimina besleme gerilimi
baglantilarindan baglanir. Cihaz etrafinda hava akimini engelleyen malzemeler olmamalidir.
Tozlu bolgeler temizlenmelidir. Cihazin 6n kapagi agilarak i¢i temizlenmelidir. Temizleme
islemi yapilirken yumusak uglu bir firga kullanilabilir. Basingli hava ile temizleme imkan1
varsa daha etkili olur. Cihazin i¢i temizlendikten sonra baglanti kablolar1 ve gevseyen vidalar
kontrol edilir. Cihazin 6n kapaginda bulunan kumanda eki kontrol edilir. Kumanda eki
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bakim gerektirmez ancak el cark: siirtinme freninin ayarlanmasi veya kadran aydinlatma
lambalarinin degistirilmesi gerekebilir.

Kullanicinin el carkinin dénme 6zelliklerini kendi istegine gore ayarlayabilmesi
amaciyla bir siirtinme freni kullanilmigtir. Cark ekseni iizerindeki vidanin saat yoniinde
cevrilmesiyle fren etkisi artirilir ya da bunun tersi yapilir.

Sekil 1.2: Kumanda eki ve el ¢carki

Kadran aydinlatma lambalarinin degistirilmesi islemi i¢in tespit vidasi ¢ikarilir (4).
Daha sonra kadran bilezigi 180 derece gevrilerek (3) bilezik araligindan lamba soketine
ulagilir. Lamba kapag (1) ¢ikarilarak lamba (2) degistirilir.

Otopilot cihazinin bakiminda otomatik kumanda kontrollerinin yapilmasi, cihazin
calistirilabilmesi i¢in ¢ok Onemlidir. Asagida maddeler halinde bu kontrollerden
bahsedilecektir.

> Diimen kontrolii: Bu kontrol 8 pozisyonludur ve diimen sapmasini en
kiigiigiinden en biiyiik diimen agisina kadar (1°’den 8’¢ ) kontrol eder. Diimen
kontroliiniin etkisi degisik sartlara gére asagida gosterilmistir.

Kumanda Pozisyonu Yon Sapmast Yaklasik Diimen Acisi
1 1° 0,30
2 1° 0,4°
3 1° 0,50
4 1° 0,75°
5 1° 1,0°
6 1° 1,50
7 1° 2,20
8 1° 3,0°

Yukarida belirtilen degerler yalnizca rehber olarak verilmistir. Otopilot cevap
ozellikleri nedeniyle dinamik kosullar altinda meydana gelecek diimen agilarinin farklilik
gosterebilecegi bilinmelidir.



Rudder: Diimen

Yaw: Sapma

Counter Rudder: Karsi Diimen

Course Alarm : Rota Alarm

0 w2 e \
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Sekil 1.3: Otomatik kumanda

> Sapma kontrolii (Sadece degistirme ¢ikis1 i¢in): Bu kontrolde 7 pozisyon
vardir ve otopilotun cevap seklini degistirir. Iyi havalarda sapma kontrolii 2’ye
ayarlanmalidir. Bu sekilde daha siki bir sapma kontrolii elde edilir. 2’ye
ayarlanmak istenilen rotanin daha biiyiik bir hassasiyetle temin edilmesini
saglar. Olumsuz sartlar altinda, sapmanin artmasiyla daha yiiksek sapma
ayarlarma gecilmesi gerekir. Statik sartlarda sapma kontrolii etkisi asagidaki
gibi tanimlanir.
Sapma Ayari Sapma Serbestiyeti
1 0,5°
2 0,8°
3 1,3°
4 2,0°
5 4,0°
6 7,0°
7 11,0°

Tabloda derece olarak sapma serbestiyeti sapma kontroliiniin ayar fonksiyonu olarak
gosterilmektedir. Frekans cevabi Ozellikleri nedeni ile bu degerler sadece rehber olarak
verilmistir. Otopilotun dinamik sartlarda statik sartlara kiyasla geminin hareketine bagl
olarak daha kii¢iik sapma serbestiyeti bulunmaktadir.

>

Kars1 diimen kontrolii: Bu kontrol 8 pozisyonuyla geminin doniis hizin1 regiile
eden islemin ayarlanmasini saglar. En biiyiik etki 8. pozisyonda elde edilir.
Diisiik bir kars1 diimen degeri ile seyretmek (pozisyon 1) geminin istenen rotada
zikzaklar yapmasina neden olur ve rota degisiklikleri arasinda gemi istenilen
rotadan ¢ikar.

Rota alarm kontrolii: Geminin ayarlanan rotadan sapmasi halinde sesli alarm
verir. Bu sesli alarm, ilgili kumanda repetoriiniin rota girdi kontroliinii
bastirmak suretiyle kapatilabilir. Sesli rota alarmi otopilot kumanda tarzi ile
sinirlidir.
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»  Otomatik diimen diizeltme fonksiyonu: Otomatik diimen diizeltme &zelligi
riizgar veya dalga tarafindan geminin rotasinda yaratilan asimetrik yatay
kuvvetlerin etkisini otomatik olarak elimine eder.

> Diimen limiti kontrolii: Azami diimen ac¢is1 5 derece kademede 5 ile 35 derece
arasinda diimen limiti kontrolii ile simirlandirilabilir. Sar1t LED gosterge diimen
ayarlanan sinira geldiginde yanar.

Bu kontroller yapilarak otopilot cihazinin bakimi tamamlanmis olur. Eger kontroller
sonucunda belirtilen degerlerden farkli sonuglar gozlenmisse ilgili probleme yonelik ariza
tespiti veya bakim islemleri gergeklestirilir.



(UYGULAMA FAALIYETI

)

Hatasiz olarak otopilot (otomatik seyir) cihazinin bakimini yapiniz.

Islem Basamaklar1

Oneriler

Otopilot (otomatik seyir) cihazinm1 gozle
kontrol ediniz. Cevresindeki
havalandirmay1 engelleyen malzemeleri
kaldirmiz.

Besleme gerilimini kapatiniz.

Otopilot cihazina bagli yardimci cihaz
baglantilarini kontrol ediniz.

Cihazm 6n kapagimi agarak tozlu bolgeleri
temizleyiniz. Gevseyen kablo veya
vidalar1 kontrol ediniz.

El carki siirtlinme freninin ayarlamak i¢in
kadran iizerindeki vidayr kullanicinin
istegine gore sikiniz veya gevsetiniz.
Kadran aydinlatma lambasini kontrol
ediniz.

Besleme gerilimini aginiz.

Otopilot kumanda kontrollerini (diimen
kontrolii, sapma kontrolii, karsi diimen
kontrolii, rota alarm kontrolii, otomatik
diimen diizeltme fonksiyonu ve diimen
limiti kontrolii) yapiniz.

» Cihaz kapagin1 agmadan 6nce mutlaka
besleme gerilimini kapatiniz.

» Arizaya sebep olabilecek durumlari
belirleyiniz.

» Temizleme isleminde baglantilara ve
devre elemanlarina zarar vermemeye
0zen gosteriniz.




((")LCME VE DEGERLENDIRME )

Asagida verilen climleleri dogru - yanlis durumuna gore igaretleyiniz.

1. () Otopilot cihazinin bakimina temizlik islemiyle baglanir.
2. () Temizlik islemine baglamadan dnce cihaz besleme gerilimi kesilir.
3. ( ) Cihaza bagli yardimci cihaz baglantilar1 kontrol edilmelidir.
( ) El gark: fren ayarin1 yapmak igin kadran 180° gevrilir.
5. () Kadran aydinlatma lambalar1 6n kapak agilarak gergeklestirilir.
(

) Diimen kontrolii 8 pozisyonludur ve diimen sapmasini en kiigiigiinden en biiyiik
diimen agisina kadar kontrol eder.

7. () Otomatik diimen diizeltme 6zelligi riizgar veya dalga tarafindan geminin rotasinda
yaratilan asimetrik yatay kuvvetlerin etkisini otomatik olarak elimine eder.

8. () 7 adet sapma ayar1 vardir ve 0.5 ile 15° arasinda sapma serbestiyetine sahiptir.

DEGERLENDIRME

Cevaplarinizi cevap anahtariyla karsilastiriniz. Yanlis cevap verdiginiz ya da cevap
verirken tereddiit ettiginiz sorularla ilgili konular1 faaliyete geri donerek tekrarlayimiz.
Cevaplarimizin tiimii dogru ise bir sonraki 6grenme faaliyetine geginiz.



OGRENME FAALIYETIi-2

(AMAC )

Uygun atdlye ortami ve donanim saglandiginda hatasiz olarak GYRO-COMPASS
(cayro pusula) cihazinin bakimini yapabileceksiniz.

( ARASTIRMA )

> GYRO-COMPASS (cayro pusula) cihazinin farkli modellerini arastirarak
bakim yontemlerini karsilastiriniz.

2. GYRO-COMPASS (CAYRO PUSULA)
CIHAZININ BAKIMI

2.1. Gyro-Compass (Cayro Pusula) Cihazinin Bakimi

Sekil 2.1: Cayro pusula Sekil 2.2: Cayro pusula iist goriiniisii

Cayro pusula en ¢ok 5 yilda bir genel bakima tabi tutulmalidir. Bunun yam sira yilda
bir kez temizleme ve genel kontrolii yapilmalidir.

Cayro pusula genel bakim iglemleri su sekildedir:

> Jironun ¢ikarilmasi
> Temizlenmesi (kabin ve jironun)
> Merkez piminin kontroli



Civa ve destek sivisinin yenilenmesi
Jirosferin ve kabin montaji

Disli, motor ve vericinin kontrolii

Test akim

Jironun ¢aligsmasinin kontrolii
Amplifikasyon fonksiyonunun kontrolii
Biitlin senkronlarin fonksiyonunun kontrolii
Alarm fonksiyonunun kontrolii

Yerlestirme isleminin kontrolii

VVVVVVVYY

Cayro pusulanin bakimina baslamadan once besleme gerilimi kapatilir. Cayronun
tamamen durmasi i¢in 45 dakika beklenmelidir. Cihazin {ist kapagimi tutan iki kilit mandali
yandaki butonlara basilarak ¢ikarilir. Erisim panosunu ¢ikarmak igin iist kapak ¢ikartildiktan
sonra pano 5 mm kaldirilarak 6ne dogru ¢ekilir.

7\ Cayro motor

Dikey Cember 5
) 1ve pozisyon

sezici kontaktlar

Sensor icin baglanti figleri
kontaktlarinin !'f i -
konumlandiriimasi ) 1 o %

igin terminal kutup | S
Ekvator halkas:

Kelepge —

Cam yari kiire —

Sekil 2.3: Jirosfer kabi

Jirosfer kabinin montaji ve destek sivisinin yenilenmesi:

> Arka pano ¢ikarilir.

> Jirosfer ve stand arasindaki kablo baglantis1 ¢ikarilir. Ust plakadaki disli cark
elle dondiiriilerek terminal bloku uygun konuma getirilir. Kabi siispansiyonu
tutarak dondiirmeye ¢aligmayiniz.

>  DIKKAT! Kap agirdir. Diisiirmeyiniz.

»  Kabi elle destekleyerek kabin iistiindeki kilidi OFF pozisyonuna getirerek
aciniz.

»  Jirosfer kabini ¢ikarip diizgiin bir yere koyunuz.

Sekil 2.4: Jirosfer kabinin ¢ikarilmasi ve tasinmasi
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> Kontak vidasini tornavidayla sokerek kiirek terminali ¢ikariniz.
> Bagli somunu 6zel aletiyle ¢ikariniz.
> Manyetik ekrani, tampon bilezigini, contay1 ve cam kabin yarisini ¢ikariniz.

Sekil 2.5: Manyetik ekran, bilezik ve cam kabin ¢ikarilmasi

Tapanin sikica yerine oturdugundan emin olunuz.

Jirosferi ambalajindan dikkatle ¢ikararak kaba yerlestiriniz.

Contay1, yarim kiireyi, bilezigi ve manyetik ekrani yeniden monte ediniz. Daha
sonra 10 somunu takiniz (sirasini takip ederek).

Huni yardimiyla destek sivisimi kabin iistiindeki agikliktan doldurunuz.

Civa ve flor tiip igerigini kaba dokiiniiz.

VYV VYVYV

.

~

Sekil 2.6: Destek s1ivisinin konmasi
DIKKAT! Civa zehirlidir. Yere dokiilen civa derhal temizlenmelidir.
> Merkez pimini dikkatle takiniz ve jirosferin yiizerligini merkez pimine hafifce

bastirarak kontrol ediniz. 3 mm kadar gomiilmelidir.
> Merkez pimini basl somun ile tespit ediniz.

Sekil 2.7: Merkez piminin tespiti

> Kontak vidasimi kiirek terminale vidalaymiz.
»  Jirosfer kabinmi pusula siispansiyon sistemine tespit ediniz. N ve N isaretleri
birbirinin tizerinde olmalidir. Elektrik baglantilarin1 yeniden takiniz.
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Sekil 2.8: Jirosfer kabinin siispansiyon sistemine tespiti
»  Panoyu ve kapagi yerine takiniz.
Kullanilan destek sivisi {iretici firmanin iirettigi veya onerdigi bir sivi olmalidir aksi

halde cihaz zarar gorebilir. Temizleme islemi sirasinda kesinlikle aseton veya solvent
kullanilmamalidir. Jirosfer digin1 sadece alkol ile temizleyiniz.

2.2. Cayro Pusulanin Ek Donanimlara Baglanti Bakiminin
Yapilmasi

Sekil 2.9: Cayro pusula baglant1 terminalleri

Cayro pusula dogrudan otopilot cihazi ile baglantilidir. Cayro pusula bakimi
yapilirken baglanti cihazlarinda bakimlarmin yapilmasi sistemin calisirhigi bakimindan
o6nemlidir. Bir 6nceki konuda otopilot bakimi anlatilmistir. Otopilot cihazinin rota tayininde
cayro pusulanin saglamligi sarttir. Dolayisiyla her iki cihazin da galisir durumda olmasi ve
bakimlarinin diizenli bir sekilde yapilmasi gerekmektedir. iki cihaz arasindaki baglantiyl
saglayan kablolar ve soketler kontrol edilerek bakim gerceklestirilir. Gevseyen vidalar
sikilir, zarar goren kablolar kontrol edilerek sistemin ¢aligir durumda kalmasi saglanir. Sekil
2.9’da baglant1 klamensleri goriilmektedir. Burada gerekli kontroller yapilarak herhangi bir
gevseme, zarar gorme veya kisa devre riski varsa bunlar giderilir.

12



(UYGULAMA FAALIYETI

)

Hatasiz olarak GYRO-COMPASS (cayro

pusula) cihazinin bakimini yapiniz.

Islem Basamaklari Oneriler
Cayro pusula besleme gerilimini kesiniz. | > Besleme gerilimini kesmeyi
Cayro pusulanin 6n ve ist kapaklarimi unutmayimiz.

aciniz.
Cihazimn temizligini baglant1 kablolarina ve
elektronik devre kartlarina zarar vermeden
yapiniz.

Jirosferin baglantilarini kontrol ediniz.
Ogretmeninizin  nezaretinde  jirosferin
sokiilmesi, temizlenmesi, destek sivisinin
yenilenmesi ve tekrar monte edilmesi
islemlerini gergeklestiriniz.

Cayro ve otopilot arasindaki baglanti
kablolarini kontrol ediniz.

» Cihaz kapaklarin1 agarken kendinize ve
cihaza zarar vermemeye 6zen gosteriniz.

» Cihaz temizligi sirasinda  dikkatli
olunuz.




((")LCME VE DEGERLENDIRME )

Asagida verilen ciimleleri dogru - yanlhs durumuna gore isaretleyiniz.

1. () Cayro pusulanin kontrol ve bakimi diizenli olarak her y1l yapilmalidir.

2. () Jirosferin ¢ikarilip temizlenmesi, merkez piminin kontrolii civa ve destek sivisinin
yenilenmesi genel bakim iglemleri i¢inde yer almaktadir.

3. ( ) Cayro pusulanin bakimina baglamadan 6nce besleme gerilimi kesilir ve tamamen
durmasi i¢in 15 dakika beklenir.

4. () Jirosferde kullanilan destek sivisi civa ve saf sudan olugsmaktadir.
5. () Cayro pusula bakimina baglamadan 6nce otopilot ile baglantili kablolar ¢ikarilarak
yenilenir.
DEGERLENDIRME

Cevaplarimizi cevap anahtartyla karsilastirmmiz. Yanlis cevap verdiginiz ya da cevap
verirken tereddiit ettiginiz sorularla ilgili konular1 faaliyete geri donerek tekrarlayiniz.
Cevaplarmizin tiimii dogru ise bir sonraki 6grenme faaliyetine geginiz.



OGRENME FAALIYETIi-3

(AMAC )

Uygun atolye ortami ve donanim saglandiginda hatasiz olarak navtex (kiiresel seyir
uyari sistemi) cihazinin bakimini yapabileceksiniz.

(ARASTIRMA )

> Navtex (kiiresel seyir uyari sistemi) cihazi bakim prosediirlerini gemi
elektronigi sirketlerinin bakim onarim atélyelerinde arastiriz.

3. NAVTEX (KURESEL SEYIR UYARI
SISTEMI) CIHAZININ BAKIMI

3.1. Navtex (Kiiresel Seyir Uyari Sistemi) Cihazinin Bakinm

Sekil 3.1 : Navtex alici cihazi, giig iinitesi ve anteni

Navtex sistemi; bir navtex alici cihazi, anten ve gili¢ kaynagindan olugmaktadir.
Navtex yayinlariin diizgiin bir sekilde almabilmesi ig¢in anten bakimlarinin diizenli bir
sekilde yapilmasi1 gerekmektedir. Aksi halde alinan mesajlarda hatali karakter sayisi artacak
ve belli bir siire sonra mesaj hi¢ alinamayacaktir. Bu nedenle anten bakimi yilda bir kez
mutlaka yapilmalidir. Anten bakiminda yapilacak islemler su sekilde siralanabilir.
Topraklama kontroli
fletim kablolarinin kontrolii
Sabitleme vidalarmin kontroli
Anten yiizeyinin kontroli

YV VYV
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Anten

Sabitleme

/ Vidalari

— Topraklama

Sekil 3.2: Anten baglantis

Anten topraklanmasi gemide kotii hava sartlarinda yildirnm diismesi veya kagak
akimdan kaynaklanan arizalarin engellenmesi i¢in ¢ok dnemlidir. Bu nedenle topraklama
kablosu ve tespit vidalart kontrol edilerek olusan oksitli yiizey temizlenmelidir. Alict ile
anten arasindaki sinyal iletimini saglayan kablolar kontrol edilmelidir.

r

WARNING
Sescowmi (1 T
oA ST WO

navtex power supply

<

Sekil 3.3: Giig iinitesi ve bakim

Giig tinitesi ve alic1 {initesi bakimlari da diizenli olarak yapilmalidir. Giig iinitesi enerji
baglantilar1 kontrol edilmelidir. Besleme gerilimine ait kablolar kontrol edilerek cihazin
siirekli caligirligi saglanmalidir. ileride arizaya sebep olabilecek etkenler ortadan
kaldirilmalidur.
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Sekil 3.4: Alici iinitesi ve bakim

Alict {initesinde yapilmasi gereken en onemli bakim, yazici seridinin ve kagidin
kontroliidiir. Navtex cihazinda siklikla karsilagilan arizalardan biri, yazici bolmesine kagit
sikismasidir. Bunun sebebi ise bakimin diizenli olarak yapilmamasi veya uygun kagidin
kullanilmamasidir. Nemli veya kalitesiz kagit kullanimi siklikla bu arizaya sebep olmaktadir.
Bu nedenle mutlaka uygun kagit ve serit kullanilmalidir.

Anlatilanlarla birlikte cihazin diizenli olarak temizlenmesi ve arizaya sebebiyet

verebilecek nedenlerin tespit edilerek miidahale edilmesi, ileride karsilagilabilecek
problemleri engellemede biiyiik 6nem teskil etmektedir.

17



(UYGULAMA FAALIYETI

)

Hatasiz olarak navtex (kiiresel seyir uyar1 sistemi) cihazinin bakimini yapiniz.

Islem Basamaklar

Oneriler

Navtex (kiiresel seyir uyar1 sistemi)
cihazinda yapilacak bakimlari belirleyiniz.
Ogretmeninizin nezaretinde alic1 iinitesi,
gilic Unitesi ve anten i¢in bakim listesi
olusturunuz.
Olusturdugunuz listeye
bakimlarini gergeklestiriniz.
Alict tinitesinde yazici kagidi ve seridinin
degistirilmesini Ogretmeninizin
nezaretinde gerceklestiriniz.

Gii¢ tinitesinde gerekli besleme gerilimini
Olgii aleti kullanarak kontrol ediniz.

Anten Tnitesinde topraklama ve tespit
vidalarinin kontroliinii yapimiz.

gore  cihaz

» Bakim iglemlerine baglamadan Once
bakim listesi olusturunuz.

» Caligmalarmizi 6gretmen nezaretinde
gergeklestiriniz.

» Bakim sirasinda cihaz kapali durumda
olmalidir.




((")LCME VE DEGERLENDIiRME )

Asagida verilen ciimleleri dogru - yanhs durumuna gore isaretleyiniz.

1. ( ) Navtex (kiiresel seyir uyari sistemi) Sisteminde bakim iglemi anten ve alici
iinitelerinin kontrol edilmesinden ibarettir.

2. () Alici iinitesinde kartus ve yazic1 kagidi cihaza uygun olmalidir.

3. () Anten iinitesinde topraklama ve tespit vidalari kontrol edilerek olusan oksitler
temizlenmelidir.

4. () Cihaz agik durumda iken anten sinyali kontrol edilmelidir.
5. () Giig lnitesi baglant1 kablolar1 kontrol edilerek arizaya sebep verebilecek durumlar
tespit edilmelidir.
DEGERLENDIRME

Cevaplarimizi cevap anahtartyla karsilagtirimiz. Yanlis cevap verdiginiz ya da cevap
verirken tereddiit ettiginiz sorularla ilgili konular1 faaliyete geri donerek tekrarlayimiz.
Cevaplarimizin tiimii dogru ise bir sonraki 6grenme faaliyetine geginiz.



OGRENME FAALIYETIi—4

(AMAC )

Uygun atdlye ortami ve donanim saglandiginda hatasiz olarak EPIRB (emergency
position indicating radio beacon - acil yer belirleyici telsiz vericisi)  bakimini
yapabileceksiniz.

( ARASTIRMA )

>  EPIRB cihazmin tiirlerini gemi elektronigi sirketlerinin atdlyelerinde ve internet
ortaminda arastiriniz.

4. EPIRB CIHAZININ BAKIMI
4.1. EPIRB Cihazinin Bakim

Sekil 4.1: Cesitli EPIRB cihazlari

Denizde can giivenligi saglamak icin iiretilen EPIRB’in iki tipi bulunmaktadir.
Birincisi istek tizerine el ile (manuel — kategori Il) caligir, digeri ise gemi sulara
gomiildiigiinde bagli oldugu mekanizmadan kurtularak su yiizeyine ¢ikar (float-free —
kategori 1) ve otomatik olarak calisir. Sekil 4.1°de manuel ve float-free tip EPIRB’ler
gortilmektedir.
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Manuel calisan EPIRB gemiyi terk komutu verildigi zaman kolaylikla ulasilacak bir
yerde bulundurulmalidir. Bu yer bir ¢ikis kapisina yakin olmalidir. Epirbin yerlestirildigi
yuvanin 6zelligi aygit lizerinde bulunan ve islandiginda yayini baslatan tetigi devre dist
birakmaktir. Aksi halde tetigin kontaklar1 baska bir nedenle 1slandiginda EPIRB
kendiliginden yayma baslayabilir ve yanlis alarm verebilir. Bu nedenle aygit normal
zamanlarda yuvasina yerlestirilmis olmalidir. Tehlike aninda EPIRB yuvasindan almir, can
salina aktarilir, iizerindeki ince halatla sala baglandiktan sonra suya birakilir. Kontaklart
1slandiginda EPIRB yayina baslayacaktir.

Otomatik calisan tip EPIRB ise kapakli bir yuva igindedir. Kapak sadece koruyuculuk
gorevi yapmaz. Kapagin On yiiziiniin i¢ tarafina yerlestirilmis bir miknatis, aygit1 yaymna
baslatacak tetigin kapali olmasini saglar. Yuvanin bir de basing altinda galisan diizenegi
(mekanizma) bulunmaktadir (HRU = hydrostatic release unit). Tekne sulara gémiildiigiinde
bu mekanizma 4 metre derinlikte EPIRB’in kapaginin agilmasini ve aygit ile yuva tabani
arasinda bulunan kurulmus yay1 tutan plastik ¢ubugun kesilmesini saglar. Serbest kalan yay
EPIRB’i ve kapagimi yuvadan disart dogru iter. Agirhig titizlikle ayarlanmis olan kapak, onu
alt ucundan tabana baglayan gegme tirnak etrafinda doniip yerinden ¢ikacak, asagi diiserken
de i¢ yiizindeki miknatisin uzaklasmasiyla tetik calisir héle gelecektir. Yuvasindan kurtulan
EPIRB su yiizeyine cikar, kontaklar1 suyla 1slanan tetik devreyi kapatir ve 50 saniye sonra
gerek 406 MHz gerekse 121.5 MHZ'den yayin1 baglatir, aygitin iistiindeki lamba da ayni
anda ¢akmaya baslar. Bu tip EPIRB manuel olarak ¢alistirilarak ayda bir defa test edilir.

g

[}

| |

2
L2

Sekil 4.2: Manuel tip (kategori 11) EPIRB

Otomatik ¢alisan EPIRB’lerin iki tiirii bulunmaktadir. Birincisinde yukarida anlatildig
gibi EPIRB otomatik olarak suya battiginda yuvasindan g¢ikarak yayina baslar. Digerinde ise
EPIRB’in yuvasinda kapak agildiktan sonra onu firlatan yay yoktur. Bu takdirde EPIRB,
tekne sulara gomiildiigiinde yerinden otomatik olarak ayrilmayacak, tekneyle birlikte
derinliklerde kaybolacaktir. Bu nedenle gemi tahliye edilirken EPIRB koruyucu kilifi ile
birlikte geminin havaya acgik kolay ulasilir bir yerine yerlestirilmis olmalidir.
Gemi terk edildikten sonra hangi tip EPIRB olursa olsun can salina bagli olarak suda yiizer
halde birakilmalidur.
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Sekil 4.3: Cesitli EPIRB tiirleri

Biitiin EPIRB tiirlerinde bakimlar diizenli olarak yapilmali, temizlik sirasinda cihazi
devreye sokabilecek islemlerden uzak durulmalidir. Yakin cevresinde boyama yapilirken
cihaz koruma altina alinmal1 ve kesinlikle boyanmamalidir.

Sekil 4.4: EPIRB batarya iinitesi

EPIRB’lerde batarya dmrii standartlara gore 5 yildir. Bu nedenle dmrii biten bataryalar
mutlaka zaman gecirilmeden yenilenmeli ve standartlara uygun hale getirilmelidir. EPIRB’in
can giivenligi i¢in gemilerde bulunduruldugu unutulmamalidir.
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(UYGULAMA FAALIYETI

)

Hatasiz olarak EPIRB (emergency position indicating radio beacon - acil yer

belirleyici telsiz vericisi) bakimini yapiniz.

Islem Basamaklar

Oneriler

araclarini ve el takimlarini hazirlayiniz.

belirleyiniz.
Ogretmeninize kKontrol ettiriniz.

tarihini kontrol ediniz.

gergeklestiriniz.

> EPIRB (acil yer belirleyici telsiz vericisi)
cihazinin bakimi igin gerekli Olgme

> EPIRB’in yuvasina nasil yerlestirildigini
inceleyerek bakim yapilacak noktalan

» Belirlediginiz bakim islemlerini
> EPIRB cihazinin batarya degistirilme
» Bataryayr  degistirmek  i¢in  “Seyir

Cihazlarinin Ariza Tespiti ve Onarimi”
modiiliinde anlatilan islem basamaklarini

> EPIRB  cihazimin  yanlis  alarm

vermemesine dikkat ediniz.
» Yanlis alarma  sebep
durumlar belirleyiniz.

olabilecek




((")LCME VE DEGERLENDIRME )

Asagida verilen ciimleleri dogru - yanlhs durumuna gore isaretleyiniz.
1. () Kategori -1 EPIRB manuel olarak galismaya baslayan tiirdiir.

2. () Manuel olarak galisan EPIRB cihaz1 gemiyi terk komutu verildigi zaman kolaylikla
ulagilacak bir yerde bulundurulmalidir.

3. () Float-free terimi, EPIRB cihazi suya battiginda otomatik olarak calismaya basladig
anlamina gelir.

4. () Epirbin temizligi deniz suyuyla yapilabilir.
5. () HRU, EPIRB’in 4 metre derinlikte yuvasindan kurtularak ¢alismasini saglar.

6. ( ) EPIRB’in batarya émrii 5 yildir ve batarya mutlaka 5 yilda bir degistirilmelidir.

DEGERLENDIRME

Cevaplariizi cevap anahtartyla karsilastiriniz. Yanlis cevap verdiginiz ya da cevap
verirken tereddiit ettiginiz sorularla ilgili konular1 faaliyete geri donerek tekrarlayimiz.
Cevaplarimizin tiimii dogru ise bir sonraki 6grenme faaliyetine geginiz.



OGRENME FAALIYETIi-5

(AMAC )

Uygun atélye ortami ve donanim saglandiginda hatasiz olarak SART (search and
rescue transponder-arama ve kurtarma verici-cevaplandiran) cihazinin  bakimini
yapabileceksiniz.

( ARASTIRMA )

»  SART cihazinin bakimin1 gemi elektronigi sirketlerinin atdlyelerinde ve internet
ortaminda arastiriniz.

5. SART CIHAZININ BAKIMI
5.1. Sart Cihazinin Bakim

Sekil 5.1: Cesitli SART cihazlari

Sart cihazi EPIRB’i tamamlayan bir cihazdir. Bu iki cihaz da denizde can giivenligi
icin tasarlanmigtir. Dolayisiyla calisir durumda olmalar1 can giivenligimiz agisindan sarttir.
Calisir durumda uzun siire kullanilabilmeleri i¢in bakimlarinin siirekli olarak yapilmast
gerekir. SART 2 ayda bir kez mutlaka kontrol edilmelidir. SART cihazinin bakimi yapilirken
oncelikle dis govdesi kirik veya catlaklara kars1 kontrol edilmelidir. Herhangi bir kirik veya
catlak tespit edildiginde cihaz onarimi yapilmali veya yenisi ile degistirilmelidir. SART
tehlike aninda gemi terk edilirken personel tarafindan alinarak can salina monte edilir. Can
sal1 veya filika {izerinde en az 1 metre yiikseklikte bulunmalidir. Bu amagla baz1 modellerde
acilip kapanabilen portatif direk bulunur. Bazi modellerde ise can salina veya filikaya
iizerindeki ip ile baglanir. Tehlike aninda SART 1n islevini yerine getirebilmesi igin baglanti
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direginin ve ipin saglam ve ¢alisir durumda olmasi gerekir. Bu nedenle kontrolleri diizenli
olarak yapilmalidir. Gemi terk edildikten sonra can sali tizerinde deniz suyu serpintilerinden
dolay1 tuzla kaplanabilir. Bu da cihazin verimliligini olumsuz yonde etkiler. Dolayisiyla belli
araliklarla cihaz kontrol edilerek temizligi yapilmalidir.

Anten
Cekime Pini

Giivenlik Kilidi

Sekil 5.2: SART cihazi

Cihaz kontrolii sirasinda giivenlik kilidi ve ¢ekme piminin kontrolii yapilmalidir.
Ayrica cihaz iizerinde bulunan etikette pil degistirme tarihi belirtilmistir. Bu tarih kontrol
edilerek bakim islemi tamamlanir. Eger batarya degistirme tarihi ge¢mis ise yetkili servis
tarafindan degistirilmelidir. Batarya kullanici tarafindan degistirilemez. SART tehlike
durumunda kullanildig: takdirde de bataryanin degistirilmesi gerekmektedir. Yonetmeliklere
gore SART ’1n bataryasi her bes yilda degistirilmelidir.

(Gortars Unmbmey |3
Cordest UK 2 4

" "
Use MR billery P 21184 |

Sekil 5.3: SART bataryasi ve cihaz etiketi
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(UYGULAMA FAALIYETI

)

Hatasiz olarak SART (search and rescue transponder - arama ve kurtarma verici-
cevaplandiran) cihazinin bakimini yapiniz.

Islem Basamaklari

Oneriler

>

>
>
>
>

SART dis govdesini kirik veya catlaklara
kars1 kontrol ediniz.

Diregi agarak ve dogru sekilde caligtigini
kontrol ediniz.

Baglant1 ipinin siki bir sekilde SART’a
baglandigindan emin olunuz.

SART fizerindeki etiketi kontrol ederek
batarya tarihinin yeterligini tespit ediniz.
Giivenlik kilidinin ve ¢ekme piminin
yerinde oldugunu kontrol ediniz.

» Yanlig sinyal gonderilmesine sebebiyet
vermemek i¢in bakim ¢aligmalarini
Ogretmeninizin nezaretinde yapiniz.




((")L(;ME VE DEGERLENDIiRME )

Asagida verilen ciimleleri dogru - yanlhs durumuna gore isaretleyiniz.
1. () SART cihazinin bakimina 6ncelikle dis yiizeyinin kontrolii ile baslanir.
2. () SART cihaz1 her 6 ayda bir kontrol edilmelidir.
3. () Cihaz etiketi kontrol edilerek batarya degistirme tarihi belirlenir.

4. () Batarya degistirme tarihi gelen cihazlar yetkili servis eleman: tarafindan
degistirilmelidir.

5. () Tehlike durumunda cihaz kullanilmis ise bataryanin degistirilmesi gerekmektedir.

6. ( ) Yonetmeliklere gore her 3 yilda bir batarya degistirilmelidir.

DEGERLENDIRME

Cevaplarimizi cevap anahtartyla karsilagtirmiz. Yanlis cevap verdiginiz ya da cevap
verirken tereddiit ettiginiz sorularla ilgili konular1 faaliyete geri donerek tekrarlayimiz.
Cevaplarimizin tiimii dogru ise “Modiil Degerlendirme”’ye geginiz.



MODUL DEGERLENDIRME

Bu modiil kapsaminda asagida listelenen davraniglardan kazandiginiz becerileri Evet
ve Hayir kutucuklarma ( X)) isareti koyarak kontrol ediniz.

DEGERLENDIRME OLCUTLERI Evet | Hayrr

Otopilot (otomatik seyir) cihazinin bakimi

L Otopilot cihazinin bakimini yaptiniz m1?
Cayro pusula cihazinin bakim

2 Cayro pusula cihazinin bakimimi yaptiniz m?
Navtex cihazimin bakim

3 Navtex cihazinin bakimini yaptiniz nu?
EPIRB cihazinin bakimi

4 Epirb cihazinin bakimini yaptiniz mi?
SART cihazinin bakim

> SART cihazinimn bakimini yaptiniz mi1?

DEGERLENDIRME
Degerlendirme sonunda “Hayir” seklindeki cevaplarimizi bir daha gozden gegiriniz.

Kendinizi yeterli gérmiiyorsaniz 6grenme faaliyetini tekrar ediniz. Biitiin cevaplarimiz
“Evet” ise diger modiile gegmek igin 6gretmeninize basvurunuz.
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CEVAP ANAHTARLARI

OGRENME FAALIYETI-1’iIN CEVAP ANAHTARI

o|~N|o|o|s|w|r
<|O|0|<|X|T|0|0

OGRENME

FAALIYETI-2’NiN CEVAP ANAHTARI

1. D

2
3.
4. Y
5

OGRENME FAALIYETIi-3°UN CEVAP ANAHTARI

1 Y
2 Y
3 D
4 Y
5 D

OGRENME FAALIYETIi-4’UN CEVAP ANAHTARI

A ESI RN

O|0(<|O|0|<

OGRENME FAALIYETI-5’iN CEVAP ANAHTARI

<|9|0|0|<|0

SRS EI RN
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KAYNAKCA

»  www.antrak.org.tr
> WWW.Cospas-sarsat.org
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