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gelistirilmek Uzere mesleki ve teknik egitim okul ve kurumlarinda uygulanmaya
baslanmstir.

Teknolojik gelismelere paralel olarak amaglanan yeterligi kazandirmak kosulu
ile egitim Ogretim sirasinda gelistirilebilir ve yapilmas: Onerilen degisiklikler
Bakanliktailgili birime bildirilir.

Orgiin ve yaygin egitim kurumlari, isletmeler ve kendi kendine mesleki yeterlik
kazanmak isteyen bireylerin internet Gizerinden ulasabilecegi sekilde hazirlanir.

Egitim kurumlarinda 6grencilere tcretsiz olarak dagitilir.

Hicbir sekilde ticari amagcla kullanilamaz ve Ucret karsiliginda satilamaz.
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ACIKLAMALAR

KOD 523E00393

ALAN Denizcilik

DAL/MESLEK Gemi Elektronigi ve Haberlesme
MODUL UN ADI Radar Cihazlarinin Montaji

MODULUN TANIMI

Radar montaj1 becerisinin kazandirildigi 6grenme
materyalidir.

SURE

40/24

Temel eektronik ve temel mekanik moduillerini basarms

ON KOSUL

olmak
YETERLIK Seyir (Radar) cihazlarimn montajim yapmak

Genedl Amag

Gerekli atdlye ve donanim saglandiginda hatasiz olarak
MODULUN AMACI ilgili seyir cihazlarinin montaj islemlerini yapabileceksiniz.

Amaclar
1. S-X bant radar montajim yapabileceksiniz.
2. Arparadar montajin yapabileceksiniz.

EGITIM OGRETIM
ORTAMLARI VE

Ortam: Radar attlyes,
Donanmim: Osilaskop, analog veya dijital multimetre, “V-I-
R” test cihazi, kisa devre test cihazi, lehimleme

DONANIMLARI malzemeleri, takim gantasi, anahtar takimlari, el aletleri
panosu gibi € ve 6lcu aletleri
Her faaliyet sonrasinda o faaliyetleilgili degerlendirme
sorular ile kendi kendinizi degerlendireceksiniz.
OLCME VE Ogretmen modil sonunda 6lgme araci (goktan segmeli
DEGERLENDIRME test, dogru-yanlis vb.) kullanarak modul uygulamalari ile

kazandiginiz bilgi ve becerileri Glgerek sizi
degerlendirecektir.




Sevgili Ogrenci,

Cevremizde sayisiz 6rnegini gordigumiz elektronik cihazlarin her gin insan
ihtiyaclarina daha hizl1 ve daha kolay yanit verecek modelleri tasarlanmaktadir. Tasarlanan
her yeni model gerek boyutlar gerekse islevieri bakimindan bir 6nceki modellerine gére
daha ustiin Ozelliklere sahiptir. Bu cihazlarda kullamlan malzeme teknolojisinin strekli
gelismesi sdyledigimiz yenilenmeyi hizlandirmaktadir.

Radarlarda stirekli gelisen teknolojiye ayak uydurmaktadir. Onlarin da ¢ok gelismis
modelleri oldugu gibi hala piyasada eski modelleri de bulunmaktadir. Eski ve yeni ayirt
etmeksizin buttn radarlarin kurulum asamasinda montajinin yapilmasi gerekmektedir. Bunu
yapacak olanlar dasizlersiniz.

Bu modul sonunda edineceginiz bilgi ve beceriler ile radar cihazlarinin montajina
yonelik cozumler Uretebilecek, bu cihazlarin montajim yapabileceksiniz.






OGRENME FAALIYETIi-1

(AMAC; )

S-X bant radar montajini yapabileceksiniz.

(ARASTIRMA )

> S-X bant radarlarin montajinin nasil yapildigint internet ortaminda veya gemi
elektronigi sirketlerinin atdlyelerinde arastirinmz.

1. SVE X RADAR MONTAJI

MDC-3560/3510 serisi radarlarin montgj1 yetkili servis tarafindan yapilmalidir.
Montaj asagidaki operasyonlari icerir.

Sistemi olusturan Unitelerin paketlerinin agilmasi
Her Unite ve aksesuarlarin gdzle muayenes

Gemi ana voltajimn akim kapasitesinin kontrolt
Montgj yerine karar verilmes

Antenin Unitesinin montaj1

Aksesuarlarin montaji

Kablo ve konektorlerin dosenmesi

Isletmeye alma

VVVVVVYY

1.1. Sistemi Olusturan Unitelerin Paketinin Agilmas:

Pakette bulunan malzemelerin listesiyle paketlerin icindekileri kontrol edin. Eksik
malzemeyi yetkili acenteye rapor edin.

1.2. Her Unite ve Aksesuarin Gozle M uayenes

Cihazlarin disini, ¢izik veya herhangi bir zarara kars: dikkatlice kontrol edin. Ayrica
kapal1 sistemlerinigini kontrol edin, “CRT"” tlp dismelere karst ¢cok kirilgandir.

1.3. Unitelerin Yerlestirilmesi

»  Anten Unites

) Radar sinyalini engellemeyecek sekilde radar anteni gemi merkez hattina
monte edilmelidir.

o MUmkin oldugunca yiksege monte edin. Ancak cok yiksege edilen
montaj, ¢ok yakin hedeflerin tespit edilmesini engeller. Ayrica yiksek
anten deniz dalga ekolarim da artirir.

) Montgj ylzeyi mimkin oldugunca diiz ve su yiizeyine paralel olmalidir.
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o Anten, genis obje ve bacanin 6n tarafina monte edilmelidir. Bu sayede
kor nokta sahasi en azaindirilir.
o Mutlaka yeterli servis miidahale sahasini birakin.

> Ekran Unites

o Radar ekranmnin rahatga gorulebilecegi yeri tercih edin.

o Operatérlerin siklikla bulundugu yere gore monte edin.

o Su, yagmur serpintileri ve direk glines 1s1min gelmedigi yerleri segin.

o Servis ve bakim igin yeterli aan birakin. Kablo baglantilar: igin arka
tarafta yeterli alan birakin.

o Diger telsiz cihazlarindan mimkin oldugunca uzaga yerlestirin.

o Manyetik pusuladan standart olarak 1.55 mm steeringden 0.75 mm uzaga
yerlestirin.

1.4. Kablo Ve Konnektorlerin Dosenmesi

> Anten

. Anten ve ekran kablolari, geminize monte edilmis telsiz ve benzeri
cihazlarin elektrik ve anten kablolarindan ayri olarak ddésenmelidir. Bu
karigikliga mani olur. Mimkiin olmayan kosullarda diger kablolarin
korumal1 olmasi gerekir.

o Kablo mimkin oldugunca kisa tutulmalidir fakat standart maksimum
uzunluktaen iyi radar performans: alinir.

o Transceiver Unites topraklanmalidir.

> Ekran
o Anten kablosunun bakir kolu iyice ekran Unitesinde topraklanmalidr.
o Ekran Unitesi, gemi blinyesine topraklanmalidir.

1.5. Montaj Prosediirleri

»  Transceiver Unitesinin montaj1

Montgj esnasinda, transciever Unitesini gosterildigi gibi monte edin. Bdylece
transciever platformundaki tirnak gemi arka tarafim aksi yoni gemi bas tarafini isaret
edecektir. Bu servisimkanlarim da kolaylastirir.

o Radar platformunda 14mm delikler agin.(Sekil 1.1)
o Montgj materyalerindeki 12 mm paslanmaz vidaarla transciever
platforma sabitleyin.



ship's bow
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i [(ESD] o
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] Tx atform
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Fix with four screws

Unit: mm
Figure 4.1 Plan view of fixing holes
Q . Double nuts
o] . : — Spring washer
( Washer

Sekil 1.1: Radar platformundaki delik acilacak yerler
»  Anten montagj1

o Cevirme platformundaki plastik kabr ¢ikarin.

o Anteni gevirme platformuna oturtun. Cevirme platformundaki ok
isaretlerine gore antenin 6n yizU ileri bakacak sekilde yerlestirin (firma
logosunun oldugu yiiz).

o Antende bulunan 4 tane civatay1 da sikin.

Protection cap

Sekil 1.2: Antenin gevirme platformuna oturtulmast



Kablo baglantilar

o On ve yan kapaklar1 agin. Her birinde 4 tane civata vardir.

o Iki civatay1 cikartarak transciever Unitesini cikarin. Magnetronun
herhangi bir materyali magnetize etmedigine kendisine yapismadigina
emin olun.

Anten kablosundan kauguk korumayi, pulku ve tutucu plakay: ayirin.
Kabloyu giris deliginden igeri sokun.

Anten kablosundan kaugugu, pulku ve tutucu plakay: styirin.

Uc sabitleme civatasi ile kabloyu sabitleyin.

Anten kablosunu kablo kiskact ile sabitleyin.

Anten kablosunu modilator kartina takin (baglant: diyagramina bakin).

f_':]_l TR unit fixing bolts

Remove these connectors

LY ; Q
L T™_ i £ —
el e R
Fixing bolt /
- Clum
FLxlng plate ; / P

= Inter connection cable

Lay the braid under the fixing
plate as short as possible.

Fixing bolt A . '
Cable shieid terminal '_ ; Peal off residual heat-shrink fube here
Washer ﬂ p' )

Fixing plate - = e

Scanner unit

Connecting cable Rubber water sealing

Cable inlet

Sekil 1.3: Kablonun anten baglantisi
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> Ekran tnites montaj1

Ekran montaj1, masa Ustiine yapilacak sekilde tasarlanmustir. Diger montaj sekilleri de

mumkandur. Asagidaki adimlar: takip ediniz.

Ekran platformu tzerindeki 10 mm iki adet civatay: sokin.
Ekram platformdan ayirin ve giivenli bir yere koyun.
Ekran platformunu ekram koymak istediginiz yere alti adet vida ile

sabitleyin.

Ik achmda gikarilan iki adet civataile ekrani platforma sabitleyin.

ANTENNA UNIT ;
1
| Dencription Coadur Ne. |
«250v PViolet b
'1'3.4[.*&. 2
B ¥ wlerias = =
= Red{larger) o —
L il &
*40V=-RTH Graen {Larger) &
=40V -HTH {Lnrger) T
P2_
o,
L
2
3
,! |
g =
V/TRIG-RTN [Braid B
VITRIG | Gray (Coax) ] i
Grow o
T Traid t }—1 |

Sekil 1.4: Anten ve ekran Unitesi arasindaki kablo baglantilar:

D

"\-—-—f

> Kablonun ekran tnitesine baglanmasi

Sekil 1.5'te gosterildigi gibi anten kablosunu, elektrik kablosunu ve veri kablosunu

baglayn.

DISPLAY UNIT




Sekil 1.5: Ekran Unitesine kablo baglantisi
> Sistem yapilandirma semast



ANTENNA UNIT

L | AERIAL Type RW701A-04 (4ft) or
. RW701A-06 (6ft)

TRANSCEIVER Unit
Type RB717AP (6KW) or
Type RB718AP (12KW)

Connecting Cable

Type 242J159098B
Length: 15 m
DISPLAY UNIT
Type MRD-98P
" Data 1 (TX/RX) .
< R
Data 2 (R
< £ Serial Data INJQUT
S Data 3 (RX)

This section is built into the Display unit

| | ATAType MRE-240 | :

] (Option) :

DC Power cable :

Type CW-89 :
: Bearing Signal

Type KSA-08 —————— LOG Signal
1 CW-227  power Supply
: (11-40 VDC)

Length: 3 m .: Gyro/Log Interface

DC mains
21.6-41.6VDC

<

i AC Power Cable -

[ Type: VV2D8

i AC/DC Rectifier Length: 3 m AC mains

& = TpePsolg |===——=— 100/115/200/230 VAC

Sekil 1.6: Sistem yapilandir ma semas



»  Teknik bilgi

Anten 6zellikleri:

Anten Aft veya 6ft
Gug 6kw veya 12kw
Frekans 9410 +/- 30mHz
Sinyal yatay 18 /1.2

Sinyal dikey 22°

Yan sinyal +/- 10° iginde

-23 dB’ den dahaliyi

Yan sinyal +/- 10° disinda

-30 dB’den dahaiyi

Transmisyon sinyal genisligi

Kisa 0.08us/ 4000 Hz
Ortal 0.25us /2000 Hz
Orta2 0.5us/ 1000 Hz
Uzun 1.0ps/ 500 Hz

IF merkez frekansi 60 MHz

IF band genisligi 15 MHz

Garalta 6dB dahaiyi
Ruzgér operasyon Nisbi 100 knot
Su gegirmezlik |PX6 (IEC60529)

Ekran 6zellikleri:

TUp 14 inch yiksek ¢cozunorlokli CRT

Efektif aan 182mm

Cozunarluk 688x512 pixel

Video seviyes 8 seviye

Sunum modu Head-up, North-up, course-up and true
motion

Menzil skalasi 18Y4Y2¥:115361224 48 64

Halka aral1g: 116 V16 1/8%1%2124816

Merkez kaydirma Ekran oranin 2/4

Takip zamanlamasi

Her taramada 15 sn., 30 sn., 1 dk., 3 dk., 6
dk., 12 dk. ve kapal1

Alarm

Varig/giris dlarm

EPA

10 adet hedef takibi

Minimum tespit menzili

1/8nm menzilde 20metre

Menzil ¢ozunurliga

1/8nm menzilde 20metre

Data menzil hassasiyeti

Hangisi bilytkse, menzil skalasimn %1’i

veya70 m
Pruva data hassasiyeti +/- 1° max
Seyir data ekran Kendi databilgilerimiz
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Seri data ve kullanilan format:
Seri data: IEC 61162—1
Format: BWC, GGA, GLC, GLL, HDT, RMB, RTE, VBW, VDR, VHW, VTG, WPL

Guc kaynag:

Anavoltg: 24V DC/ 32V DC
Tolerans: 21.6 V DC —41.6V DC
Gug: 24V DC' de nomina 130 W

Rektifier

Giris: 115/230V AC
Tolerans. +/- 10%
Giris guct: 220 W

Pusula giivenlik mesafesi
Anten:1.4m
Ekran: 1.55m

Cevresel sartlar
Anten: -25°C ile +55°C Nem: 93%
Ekran: -15°C ile +55°C Nem: 93%

Vibrasyon

2-5 HZz den 13.2 Hz kadar amplidute +/- 1 mm +/- 10%
13.2 HZ den 100 HZ' e kadar maksimum akselerasyon 7 ms?

Mekanik ozellikler

Olgiiler; genislik x derinlik x yukseklik mm’ dir.

Agirlik birimi kilogramdir.

Anten: 322 x 390 x 450, 23 kg / 25 kg

Ekran: 355 x 470 x 430, 23 kg
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Antenna Unit 49kg 1081

0460 18.1"

-

Fixing holes

/;E;[E@Dﬂ@

")

i

==

220 8.7"

[ 226 B9

;
310 12.2%

e

(160 6.37)

(180 63"}

Display Unit 16kg 350

240 9.5%

200 7.9°

9

Q
0
200 7.9"

@og 82y

Sekil 1.7: Anten ve display baglantilar:
INTERCONNECTION DIAGRAM

Antenna Unit
T

( FUWERWLOO \

115/230 VAC

10/15/20/30* m (Specify when ordering)
* Option for 24 VDC Mains

12-24 VDC

Sekil 1.8: Interconnection diyagrami
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Sekil 1.9: Dual sistemli radar baglantisi

TATION/SERVICE CLEARANCE
F'C, 1300

S——

[ 51.2
2300 i
90.6 | STUEFING
| b TUBE\ 3
= S
WAVEGUIDE 3 'tlﬁ =
CONNECTING ] 3:’2
POINT K
e
199 - 116 Lr= _Jl 118
4.6 = 3.6
£ N\ g18¢ MOUNTING HOLES 208 | 21
718 82 8.

Sekil 1.10: Anten montaj1
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ROTATION/SERVICE CLEARANCE
’,_ﬁQL___ =
63.0

N
. es00 R
}-/—/_‘_( 110.3
d‘[ i ' —
WAVEGUIDE T
CONNECTING

POINT

— STUFFING TUBE

5186 MOUNTING “240
718 HOLES "g35

Sekil 1.11: Anten montaji

540

>l
21.3
460 ADAPTER (WAVEGUIDE §

| 18.1 L~ COAXIAL ADAPTER) '%:l;'
|
. [Rp—— s
[} ' SERVICE
S R I CLEARANCE
O N ol NN &
|
\— —== = it 1 'y
SN — CABLE INPUT

4 0

8 " -
4 ——MOUNTING HOLES
18

Sekil 1.12: Adaptor montaji
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m .
“u“? © o .---‘7
3|3
Nﬂ’
R
100
3.9
v
/ ‘ SERVICE
FRONT DOOR 19.1 CLEARANCE
580
228

Sekil 1.13: Front door montaji

SERVICE CLEARANCE

[ee] @

orey=y e
\.

N\ CABLE INPUT

X-BAND TRANSCEIVER

Sekil 1.14: X-band transceiver montaji
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H

=
Bel

SERVICE CLEARA!

| <
| ™M™

f

]
I

e~ = 7? i‘!._

S-BAND TRANSCEIVER

Sekil 1.15: S-band transceiver montaji

Ekipman listesi:

Anten

Transciever unit
Ekran Unites
Glneslik

Gyro/ log araytizi
Baglant: kablosu
Elektrik kablosu

Y edek malzemeler
Montaj malzemeleri
Dokumanlar

AC rektifier

VVVVVVVYVYYYVYY
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1 adet
1 adet
1 adet
1 adet
1 adet
1 adet
1 adet
5 set
1 set
1takim
1 adet



(UYGULAMA FAALIYETI

S-X bant radar montajin: yapiniz.

Islem Basamaklari

Oneriler

» S bant radar montajim yapinz.
» X bant radar montajint yapiniz.
» Kablo ve konektdrleri doseyiniz.
» Ekran Unitesini yerlestiriniz.

» Anten montajint yapiniz.

» Kablo baglantilarint yapiniz.

» Monta yaparken is guvenligini 6n
planda tutunuz.

» Kablo désemesi ve anten montaj1 zor
kosullar atinda olabilir. Gerekli
onlemleri alimz.
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(c")l_ CME VE DEGERLENDIRME )

Asagidaki sorulary dikkatlice okuyunuz ve dogr u secenegi isar etleyiniz.

1 Asagidakilerden hangis montgj operasyonlarindan degildir ?
A)  Sistemi olusturan Unitelerin paketlerinin agilmas
B)  Her Unite ve aksesuarlarin gbzle muayenesi
C) Gemi anavoltgjinin akim kapasitesinin kontrolt
D) Kablo kandlarin agilmasi

2. Asagidakilerden hangis anten montajimn operasyonlarindan degildir ?
A) Radar sinyalini engellemeyecek sekilde radar anteni gemi merkez hattina monte
edilmelidir.
B)  Her Unite ve aksesuarlarin gbzle muayenesi
C) Mutlakayeterli servis miidahale sahasim birakin.
D) Montg yuzeyi mimkin oldugunca diiz ve su yuzeyine paralel olmalidir.

3. Asagidakilerden hangisi ekran tnitesinin montajinin operasyonlarindan degildir ?
A)  Radar ekraninin rahatga gorulebilecegi yeri tercih edin.
B)  Operatorlerin siklikla bulundugu yere gore monte edin.
C) Tdsizcihazlarinin yakininayerlestirin.
D)  Su, yagmur serpintileri ve direk glines 1simn gelmedigi yerleri segin.

4, Asagidakilerden hangis kablo baglantisinin operasyonlarindan degildir ?
A)  Anten kablosundan kauguk korumayi, pulku ve tutucu plakay: ayirin.
B) Kabloyu giris deliginden igeri sokun.
C)  Anten kablosundan kaucugu, pulku ve tutucu plakay: siyirin.
D) Dort sabitleme civatast ile kabloyu sabitleyin.

5. Asagidakilerden hangis anten igin sdylenemez?

A) IF Merkez frekanst 50 MHz

B) Frekans 9410 +/- 30 mHz
C) Sinya yatay 18 /12

D) Guig 6 kw veya 12 kw
DEGERLENDIRME

Cevaplarimizi cevap anahtariyla karsilastirimz. Yanls cevap verdiginiz ya da cevap
verirken tereddit ettiginiz sorularla ilgili konular: faaliyete geri donerek tekrarlayiniz.
Cevaplarinizin timi dogru ise bir sonraki 6grenme faaliyetine geginiz.

18



OGRENME FAALIYETIi-2

(AMA(; )

Arparadar montajin yapabileceksiniz.

(ARASTIRMA )

»  Arpa radarlarin montgjlarimn nasil yapildigim internet ortaminda veya gemi
elektronigi sirketlerinin atdlyelerinde arastirinmz.

2. ARPA RADAR MONTAJI
2.1. Sistem i¢ Baglantismn Gerektirdikleri

2.1.1. Radar Techizati

340 CAS modul i sperry 340 veya TKC MR 1600 radar sistemi ile baglantili olmalidir.
Bu radarlar, catismay: onleme verilerini elde etmek i¢in gereken video, senkronize atesleme
pulderi, anten pozisyonu verileri ve diger sinyaleri saglarlar. 340 CAS moduli skobda
grafiklerin gorulebilmesi igin gereken sinyalleri radara verir.

Radar ekramindaki sonuc gorintiden, secilen hedefler icin izleme verilerini elde
etmede yararlanilir. Atesleme sinyalleri gorintinin senkronize olarak kullamilmasinda
kullanlir. Radar anteninin azimut durum verisi kerterizi bulmada kullanilir.

2.1.2. Gyropusula Techizati

Sistem dogru pusula verisi igin geminin gyropusulasi ile baglantili olmalidir. Bu veri,
catismay1 nleme hesaplarinda, goriinttiye dayal1 hesaplarda ve geminin pruvasimn niimerik
olarak gorilmesinde kullanilir.

2.1.3. Hiz Goster gesi

Bu sistem, geminin hizint tayin edebilmek icin hiz gostergesi ile baglantili olmalidir.
Hiz hesaplar: veri gostergesinde anlik nimerik degerler olarak gorulebilir. Operator hiz
kaynag: olarak parakete veya maniel hiz girisini segebilir.
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INSTALLATION KIT

QTY DESCRIPTION TERMA PART NO. FIND NO.
15 Sleeving, elec @4.5 34-201.950-002 1
35 Sleeving, elec @3 34-201.950-001 2
10 Sleeving, elec @6 34-201.950-003 3
4 Mount, resilient 46-201.976 4
4 Flange, choke, waveguide 27-107.288 3B
8 Cover, waveguide flange 41-108.267-001 6
4 Flange, plane, waveguide 27-103.159 7
1 Stuffing box RG 52/U0 44-107.620 8
1 Waveguide assy, E-bend 90° 27-103.891 9
1 Waveguide assy, H-bend 90° 27-103.880 10
1 Waveguide assy, twist 90° 27-103.947 11
1 Compound, silicone 78-202.170-001 12
2 Connector, plug 33 pole 31-202.018-016 13
B Terminal lug 10 mm? 31-202.061-005 14
66 Terminal lug 1.5 mm? 31-201.578-027 15
46 Terminal lug 2.5 mm? 31-201.578-050 16
4 Connector, plug uG 88 c/u 31-202.008-001 17
4 Screw, cap, hex M8 x 40 51-202.472-036 18
20 Washer, flat 8.4 53-202.224-010 19
4 Nut, plain, hex M8 52-202.212-013 20
1 Sealing compound 78-202.253-001 21
4 Screw, round head Lypii i S 51-202.180-052 22
0.03 Flux powder 79-202.420-001 23
12 Screw, cyl M5 x 30 51-200.668-051 24
12 Nut, plain, hex M5 52-202.212-010 25
24 Washer, flat ?5.3 53-202.224-007 26
12 Washer, lock @5.1 53-202.232-008 27
20 Strap, cable M3 x 12 45-201.197-050 28
10.0 Cable, SP, elec, multiconductor M3 32-203.921-001 29
4 Clamp, WG, flat mount RG 52/U 46~202.418-001 30
60 Screw, wood 7-5/8" 51-202.194-036 31
2 Clamp, WG, edgewise mount RG 52/U 46-202.418-002 32
50 Screw, fit, hex head §-32 UNC 51-104.212-001 33
15 Screw, wood, hex head 8 x 50 51-202.195-022 34
15 Screw, wood, hex head 8 x 30 51-202.195-018 35
0.5 Brazing wire 79-202.419-001 36
Waveguide assy, flexible 27-202.006-002 37
Box, cardboard 70-109.616=-001 38
Packing, O ring 44-201.799-031 39
10 Clamp, cable ®l8 56-202.311-019 40
20 Clamp, cable @22 56-202,311-021 41
15.0 Tape, lacing 34-200.872-004 42
3 Seal, disc, WG flange 44-103.914-001 43
10.0 Cable, SP, elec, multiconductor 32-107.622-001 44
5.0 Waveguide, copper RG 52/U 72-202.415-001 45
Note: Find numbers (1 - 45) are shown in a balloon ((:::) } on drawing 202655.

Sekil 2.4: CAS Modul montaj eleman listes
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Sekil 2.8: Receiver-transmitter baglanti kablolari
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o s PARAKETE ANA

RADAR 340 CAS GOSTERGE BIRIME

KILAVUZU
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340 CAS Radar Teghizati Baglanti DBlemanlara

Sekil 2.10: 340 CAS M odil baglanti elemanlar:
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((UYGULAMA FAALIYETI

Arparadar montgjin yapiniz.

Islem Basamaklar:

Oneriler

» Arparadarin montajin yapinz.
» Kablolarini doseyiniz.

» CAS montgj yerini belirleyiniz.
» Montg elamanlarin yerlestiriniz.
» Kablo baglantilarint yapiniz.

RADAR 1 | RADAR 2

s e
-;';[I,_' i s
1=} L

Fd |

IR SRS
» Kirmizi ile gizilen bolgenin gerekli baglantilar: ve
montajin yapiniz.

i
—~o—— .
y

i E

——
e

» Montg yaparken is guvenligini
On planda tutunuz.

» Kablo désemes ve anten montaj1
zor kosullar atindaolahilir.
Gerekli onlemleri alinmz.
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((6LCME VE DEGERLENDIRME )

1. 340 CAS modult neyle baglantilt olmalidir?

A) Radarla
B) LoranC
C) Decca
D) RDF
2. 340 CAS modull neyle baglantil olmamalidir ?
A) Radar
B) Gyropusula
C) Loran
D) Parakete

3. 340 CAS modultindeki panelde asagidakilerden hangis yoktur ?
A)  Glg anahtar

B) Gain
C) Joydtick
D) Sedliaam

4. 340 CAS modul iniin blok diyagraminda asagidakilerden hangis yoktur ?
A)  Ortak hafiza
B) Karakter Ureteci
C) Veri gosterges
D) Paralel veri yolu

DEGERLENDIRME
Cevaplarimizi cevap anahtariyla karsilastirimz. Yanlis cevap verdiginiz ya da cevap

verirken tereddit ettiginiz sorularla ilgili konular: faaliyete geri donerek tekrarlayiniz.
Cevaplarinizin timi dogru ise Modll Degerlendirme’ ye geginiz.
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MODUL DEGERLENDIRME

Modulin Adi | Seyir (radar) Cihazlarimn | Ogrencinin
Monta | Adi..o

Bu modul sonunda gerekli atblye|Soyadr: | ..o
Amac veisletme ortaminda S-X bantve| Sinifr: |
arparadar montajim yapmak Nu....:

ACIKLAMA: Asagida listelenen davramglar Ogrencide gozleyemediyseniz (0), zayif
nitelikli gozlediyseniz (1), orta diizeyde gozlediyseniz (2), iyi nitelikte gozlediyseniz (3)
rakamin altindaki ilgili kutucuga (X) isareti koyunuz.

0 1 2 3

GOZLENECEK DAVRANISLAR (kétii) | (zayif) | (orta) | (iyi)

S bant radar montajin yapmak

X bant radar montajin yapmak

CAS 340 arparadar montajint yapmak

Anten montaj1 yapmak

Kablo déseme

Kablo baglantilarim yapmak

Inter connection diyagram

Display baglantisi yapmak

Anten kablo dosemesi

Konektorlerin désenmesi

Receiver-transmitter montaj1 yapmak

Receiver-transmitter kablo baglantisim yapmak

TOPLAM PUAN
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CEVAP ANAHTARLARI

OGRENME FAALIYETI-1'IN CEVAP ANAHTARI

1 D
2. B
3. C
4. D
5. A

OGRENME FAALIYETIi-2’ NIN CEVAP ANAHTARI

el I I
O|mO|>
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