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Milli Egitim Bakanlig: tarafindan gelistirilen moddiller;

Taim ve Terbiye Kurulu Baskanligimn 02.06.2006 tarih ve 269 sayili Karari ile
onaylanan, Mesleki ve Teknik Egitim Okul ve Kurumlarinda kademeli olarak
yayginlastirllan 42 aan ve 192 daa ait gergeve Ogretim programlarinda
amaclanan mesleki yeterlikleri kazandirmaya yonelik gelistirilmis 6gretim
materyalleridir (Ders Notlaridir).

Moddller, bireylere mesleki yeterlik kazandirmak ve bireysel Ggrenmeye
rehberlik etmek amaciyla 6grenme materyali olarak hazirlanmis, denenmek ve
gelisgtirilmek Uzere Mesleki ve Teknik Egitim Okul ve Kurumlarinda
uygulanmaya baglanmgtir.

Moduller teknolojik gelismelere paralel  olarak, amaglanan yeterligi
kazandirmak kosulu ile egitim 6gretim sirasinda gelistirilebilir ve yapilmast
Onerilen degisiklikler Bakanliktailgili birime bildirilir.

Orgiin ve yaygin egitim kurumlari, isletmeler ve kendi kendine mesleki yeterlik
kazanmak isteyen bireyler modiillere internet Gzerinden ulasilabilirler.

Basilmig modller, egitim kurumlarinda 6grencilere Ucretsiz olarak dagitilir.

Moduller hichir sekilde ticari amagla kullamlamaz ve Ucret karsiliginda
satilamaz.
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ACIKLAMALAR

KOD 523E00392

ALAN Denizcilik

DAL/MESLEK Gemi Elektronigi ve Haberlesme
MODULUN ADI Radar Cihazlarimin Ariza Tespiti ve Onarim

MODULUN TANIMI

Radar Ariza Tespiti ve Onarimu becerisinin kazandirildigi
O0grenme materyalidir.

SURE 40/16

ON KOSUL Temel elektronik ve temel mekanik modillerini basarms
olmak

YETERLIK Seyir (Radar) cihazlarimn ariza tespiti ve onarimin yapmak
Genel Amag
Gerekli atdlye ve donamm saglandiginda hatasiz olarak ilgili
seyir cihazlarinin montaj islemlerini yapabileceksiniz.

MODULUN AMACI Amaclar
1. SX bant radar anza tespiti ve onarimim

yapabileceksiniz.

2. Arparadar Ariza Tespiti ve Onarimini yapabileceksiniz.

EGITIM OGRETIM
ORTAMLARI VE

Radar atelyesi, osilaskop, analog veya dijital multimetre, V-I-
R test cihazi, kisa devre test cihazi, lehimleme malzemeleri,
takim cantasi, anahtar takimlari, € detleri panosu gibi € ve

DONANIMLARI Olcu aletlerinin bulundugu ortamlar, teknik manteller, gorsel
egitim araglari, is guvenligi ileilgili ekipmanlar
Modulin icinde yer alan, her fadiyetten sonra verilen dlgme
araglan ile kazandigimz bilgileri 6lgerek kendi kendinizi
OLCME VE degerlendireceksiniz.
DEGERLENDIRME

Ogretmen, moduliin sonunda, 6lgme arac (test, goktan segmeli,
dogru-yanlig, vb.) kullanarak moddl uygulamalart ile
kazandiginiz bilgi ve becerileri dlgerek sizi degerlendirecektir.




Sevgili Ogrenci,

Cevremizde sayisiz Ornegini gordigumiiz elektronik cihazlarin her yeni giinle insan
ihtiyaclarina daha hizl1 ve daha kolay yamt verecek modelleri tasarlanmaktadir. Tasarlanan
her yeni model gerek boyutlar1 gerekse de islevleri bakimindan bir dnceki modellerine gére
daha ustiin Ozelliklere sahiptir. Bu cihazlarda kullamlan malzeme teknolojisinin strekli
gelismesi sdyledigimiz yenilenmeyi hizlandirmaktadir.

Radarlar da sirekli gelisen teknolgjiye ayak uydurmaktadir. Onlarin da ¢ok gelismis
modelleri oldugu gibi hala piyasada eski modelleri de bulunmaktadir. Eski ve yeni ayirt
etmeksizin bitln radarlarin belli periyotlar halinde bakim yapilmas: gerekmektedir. Bunu
yapacak olanlarda sizlersiniz.

Bu modul sonunda edineceginiz bilgi ve beceriler ile radar cihazlarinin ariza tespiti ve
onarimina yonelik ¢cozimler Uretebileceksiniz.

Radar






OGRENME FAALIYETIi—1

( AMAC )

S-X bant radar Ariza Tespiti ve Onarimin yapabileceksiniz.

(ARASTIRMA )

» SX bant radarlarin aniza tespiti ve onariminin nasil yapildigint internet
ortaminda veya gemi elektronigi sirketlerinin atelyelerinde arastiriniz.

1. S X BANT RADAR ARIZA TESPITI VE
ONARIMI

1.1. Sve X Radar Ariza Tespiti ve Onarim
1.1.1. Radarda Ariza Bulma

Radar cihazlar1 ayr1 ayr1 firmalar tarafindan imal edildiklerine gore yapilis sekillerine
uygun olarak arizalar da muhtelif olur. Buna ragmen hemen biitin radarlarin ana prensibi
oldugundan arizanin bulunmasi ve giderilmesinde de umumi bir rehber kullarilabilir.

Her radarin kendi calistirilabilme kitabinda ariza bulma kismi ve kolayliklar
gosterilmis olmakla beraber bu mudahaleler teknik ve lisan bilgisi olan elemana ihtiyag
gostereceginden asagidaki notlar herkesicin yardimc olabilecek niteliktedir.

Arizamn Belirtileri Muhteme Sebepleri Giderilmes
1. Skoptamerkez noktasi |a) Triger palst gelmiyor, a) Triger kablosunu ve
veya slivip yok Trigerden nakledilen kablo transmitter Triger
veyajacklar arizali olahilir. generatoruni kontrol
b) 5000 Volt skoba gelmiyor ediniz.
olabilir. b) Indikatorin alt veya

arkasindan giren H.V.

c) Skop lambasin fitili yanns yiiksek voltaj kablosunu

olahilir. kontrol ediniz.

d) NII;JlI)tIIVI bratGr yanmis c) Voltmetreilefitil voltunu
olabilir. Olcup fitil yannmgsa

€ CRT yanms olabilir. lambay degistiriniz.
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f) Triger ve video kablolar
yanlis takilmis olabilir.

d) Voltmetreilefitil voltunu
olc, fitil yannussa lambayi
degistiriniz.

€) Yenis iledegistiriniz.

f) Duizeltiniz.

2. Skopta merkez noktasi
mevcut stivip yok.

Slvip lambalarindan veya
tranzistorlerinden biri veya
birkaci yanmis olabilir.

Y anik olan dl¢ veyenisi ile
degistiriniz.

3. Slvip aksi igtikamette
dontyor.

Uc faz baglans ters veya
yanlistir.

Semaya gore devreyi takip et
ve dizeltiniz.

4. Sivip kayboluyor ve
ekosuz gorunuyor.

a) Transmiter yiksek volta
off vaziyetinde yani kapali
durumdadir.

b) Transmitter interlaki agik
olabilir.

¢) Transmitter gbnderme
yapmuyor. Neon testi
yapilacak.

d) Alict AFC ayr1 bozuk
netice alinnuyor.

e) Alicinminilk iki lambasi
veyabiri yanktir.

f) Lokal osilatér yank
olabilir.

g) Sinkro motoruna 400 saykil

a) High Voltaj1 yuksek volta
stivicini On vaziyetine
ainz.

b) Transmitter interlak uclari
kapal1 ve tamamrn yerine
oturmus olmasin
saglayinz.

¢) Modulator H.V. yuksek
voltajim kontrol et. Eger
H.V. yoksaMod. Gen.
Power Supply’ i kontrol
et. Redrestr lambasinin
tatl mavi 151k ¢ikararak
calismast lazimdir. Aks
hal de modulator devresini
kontrol ediniz.

d) Alict ayarini €l ile yeniden

gelmiyor olabilir. tazeleyiniz.
€) Yenis iledegistiriniz.
f) Yenis ile degistiriniz.
5. CRT lambasinda sivip |a) Mesafe siivici a) Kontrol et ve diizeltiniz.

b) Bozuk aksam olabilir.

¢) Range Mark Gain kontrol

kontrol ve muayene et
mUmkin ise osilaskop ile
dalgasekillerini muayene
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potansiyometres bozuk
olabilir.

d) Video Ampilifair arizal
olabilir.

ediniz.

¢) 0 hm metre ile kontrol
ediniz icap ediyorsa
degistiriniz.

d) Video Kaillerini,
deflection kaillerini

ommetreile kontrol
ediniz.

6. Slvip ¢cok zayif.

a) Zayif pasolabilir.

b) Bayasvoltu devres arizal
olabilir.

¢) Slvip generator
devresindeki lambalar1
kontrol ediniz.

d) Devreyi semaya gore takip
vekiymetleri kontrol
ediniz.

7. SUvip ¢ok siddetli,
fakat kontrol
edilmiyor.

a) Intensity potansiyometresi
bozuk olabilir.

b) intensity devres karigik
olabilir.

a) CRT'yi korumak
maksadiyla 5000 Voltluk
kepi ¢cikar ve arizatamir
edilinceye kadar
takmayiniz, arizayi
tamamen giderdikten
sonrakepi tekrar yerine
takmay1 unutmayinz.

b) Devredeki saseye bagl
rezistandar: kontrol ediniz
ve omajlarin 6l¢iniz.

8. CRT lambasinda pruva
musiri Gtkmyor.

a) Anten Uzerindeki kam siivig

arizali olahilir.

b) Pruvamusiri kontrolu

arizali olabilir.

Pruva musiri devresinde
anizaolabilir.

a) Slvig Uzerine gelen uclari
Voltmetreile 6lgunlz.
Slvitin agilip kapandigim
V oltmetrede goriniz.

b) Eger anzali ise
degistiriniz.
¢) Bu devreyi kontrol ediniz

ve devredeki rezinstanlarin
degerlerini 6lguniz.




9. Focus kontrol a) Focus potansiyometres a) Yenis iledegistiriniz.
edilmiyor. bozuk olabilir. b) Ommetreile kontrol ediniz
b) Focus bobini kopuk veya 300 ohm civarinda olmasi
yanik olabilir. gereklidir.
10. Sinkro motor a) Indikator Uzerindeki a) Sinkro ayarim yeniden
sigortas: devamii kampini yerinden ¢ikmis ve dizenleyiniz.
olarak yaniyor. oynamis olabilir.
11. Triger pals mevcut a) Devredeki lambalart yanik | a) Yenileri ile degistiriniz.
trnsmitter ¢ik k. ili
rrsmitier st yo veyazayif olabilir. b) Fitil transformerini kontrol
b) Magnetron lambasininfitili ediniz, eger kopuk veya
yanik veyafitil voltu yanik varsa degistir. 15 K.
gelmiyor olabilir. soku kontrol ediniz.
c) Transmiteredeki pentot ) Yenileri ile degistiriniz.
Iambal ar bozuk veya zayif d) Btin emniyet
olahilir. L
suviclerinin kapal1
d) Emniyet siivici agik oldugunu goriniz.
olabilir.
12. Bitun kademelerde | a) Devrevolta1 dusik olabilir. | a) Generatdre giris voltajinm
le E?:l magnetron b) Magnetron zayif olabilir. normale yukseltiniz.

¢) Tayratron lambasi zayif
olabilir.

b) Magnetronu degistir ve
sistemi yeniden
ayarlayimz.

¢) Yenis iledegistiriniz.

13. Anti TR lambasindan|a) Temassiz veyatemasli a) Anti TR lambasin
atlamavar. kontrol mevcut olabilir. degistir.Butiin somunlar

sikinz.

14. 1kinci anti TR a) TR bedeni ile duplekser a) Bir daktilo silgisiile Tr
lambasindan atlama flenci arasinda korozisyon lambasinin bedenini iyice
var. veyakirli temadlar olabilir. fakat hasara ugratmadan

temizleyiniz.




15. Radar transmiteri
calisiyor siivip ve
eko var, sonra siivip
karariyor ve bu hal
tekrar ediyor.

a) High frekanskristali yerine
oturtulmarms olabilir.

b) A.F.C. kristali bozuk
olabilir.

a) Lokal osilatbr magnetron
frekansinin aksine tiyun
edilmis olabilir. Boyle
halde Klastron frekansina
uygun olarak tiyunu
yenilemelidir. Eger azami
eko girisi isteniliyorsa
hichir zaman lokal osilator
azami kristal akimina
ayarlanmamalidir. Bu
devre Uizerindeki lambal ar
kontrol ve muayene
edilmeli bozuk olanlar
yenisi ile degistirilmelidir.

b) Yenis ile degistiriniz.

16. Transmitter Uzerinde
kristal akimi normal,
magnetron akim
normal fakat sinyal

yok.

a) Slvip Generator lambast
bozuk olabilir.

b) T.R. lambasi tiyunsuz
olabilir.

¢) Klastronlokal osilator
tyunu kaybolmus olabilir.

a) Yenis iledegistiriniz.

b) Anteni bir hedef lizerinde
durdur ve TR devresini
azami signale gore
ayarlayiniz.

¢) Manuel pozisyonunda
tUyunuyeniden yapiniz.

17. Signadler zayif.

a) Sistem tlyunu bozuk
olabilir.

b) Magnetron bozuk olabilir.

c) Tayratron lambasi bozuk
oldugundan disuk
magnetron akim veriyor
olabilir.

a) Yeniden tiyun ediniz.

b) Yenis ile degistir ve devre
tlyunu yeniden
duzenleyiniz.

¢) Yenis iledegistiriniz.

18. Krigtal akimi yok.

a) Kristal bozuk olabilir.

b) Lokal osilator osilasyon
yapmuyor olabilir.

c) Lokal osilator bozuk
olabilir.

a) TR. Voltgin hassas bir
voltmetreile 6l¢,325 den
asag1 veya 600 den fazla
ise TR lambasin ve
kristali degistiriniz.

b) Reflektor tuyun
potansiyometresini gayet
dikkatle ayarlayimz.

¢) Yenis iledegistiriniz.




a) Yenis ile degistiriniz.

19. P.P.l. skobunda a) Alict lambalar1 bozuk
noise yok. b) Video lambas: bozuk b) Yenis ile degistiriniz.
olabilir. ¢) Ommetre ile muayene et
¢) Video kablosu anizali Ve onrimint y&p.
olabilir. d) Dikkatle ayarlayimz.
d) Tuyunvidalan ayarsiz
olabilir.
20. Lokal osilatér cok a) Lokal osilator lambasi tam | a) Lokal osilatori gayet

zor tyun tutuyor 0.5
mili amper kristal
akim elde etmek
mimktin olmuyor.

manasiyla soketine
oturtulmarms olabilir.

b) lokal osilator zayif olabilir.

dikkatle soketine
oturtunuz.

b) Lambay: yenisi ile degistir
ve tlyunu yenileyiniz.

21.

Ayni hedef ayn
kerterizlerdeve
degisik mesafelerde

a) Suvip merkezi korser ile
tam manasiyla
uygulanamuyor olabilir.

a) Katod-ray lambasi 3 fokus
bobinleri Gzerindeki
vidalar kulanmak
suretiyle C.R.T. ekran

ko verlyor. Uizerinde merkezlemeyi
temin ediniz.
22. Yakin mesafeye a) Cok fazla“ a) Fger gok mUdah?Ievar sa
giren hedefl eri SUPPRESSOR” verilmis SUPPRESSOR"u kisarak

merkez noktasi ile
PPl Uzerinde segmek
mUmkin olmuyor.

olabilir.

“GAIN” i yiksaltiniz.

23.

Mesafe kademe
sivici ile RANGE
degistirildikge sivip
merkezi degisiyor.

a) Suvip voltg amplifikator
lambasi bozuk olabilir.

a) Yenis iledegistiriniz.

24. Her calismada a) Timedelay Rileyi bozuk |a) Timerelay rileyini
normal ayarlar olabilir. degistiriniz.
kayboluyor. b) Time delay lambasi bozuk |b) Yenisi ile degistiriniz.

olabilir.

25. Transmitter paneli a) Voltmetrenin icerisinde a) Yenis iledegistiriniz.

Uzerinde A.C.
voltmetre disik A.C.
gosteriyor.

bulunan selenyum
rektifayer arizali olabilir.




26.

Skop tzerinde hedef
anormal yer
degistiriyor.

a) Magnetron lambasi arizal
olabilir.

a) Yenis ile desistiriniz.

27.

P.P.I skopta higbir
sekil gérinmiuyor,
ancak suivip olmadig
halde cok kuvvetli
signaller goriiniyor.
Azami intensity
verildiginde kuvvetli
ekolar belirsiz stivip
Uzerinde donuk
olarak beliriyor.

a) Katod Ray lambasi bozuk
olabilir.

a) Yenis ile degistiriniz.

28.

Mesafe ringleri cok
sonik ve belirsiz

a) Mesafe Ring devresindeki
lamba zay:f veyatransistor
arizali olabilir.

a) Yenis iledegistiriniz.

29.

Skopta cok fena
Gizgi mudahaleleri

a) Receiver devresinde bozuk
lambavar.

a) Muayene ederek bozuklar:
yenileri ile degistiriniz.

30.

Skopta goriinen eko
sekilleri gayri
muntazam ve tam
tesekkdl etmiyor.

a) Indikator rileyi calismiyor
olabilir.

b) Sinkro motor Uzerindeki
indikator kam sivici
kapanyor olabilir.

¢) Indikator rileyi bobini
yanik veya kopuk olabilir.

d) Kam sivici monte edildigi

yerden oynadigindan
kumanda etmiyor.

a) Seenyum rektifayerden
gelen 125V DC. Yi
muayene ediniz eger
gelmiyorsa selenyum
rektifiyarei veyaD.C.
devresindeki
kondansatrden bozuk
olan degistir.

b) Kam sivicin agilip
kapandigim kontrol
ediniz.

¢) Riley bobinini kontrol et.
Eger kopuk varsayenis
ile degistiriniz.

d) Vidalarin sikistirmak
suretiyle kam stivicini
esas mevkiine monte
ediniz.




31. Katod Ray Tube a) Sinkro diglilerininde a) Skop ekran gcevresinde
Skobunda zaman tutukluk olabilir. bulunan dislinin
Zzaman spokin . o vidalarin gevsetmek
miidahaleleri b) S'art‘)kro d'sg('j‘fj” r;zf'lr t suretiyle dislilerin
goriilmekte. yabanci madde takimisur. serbestce donebilmesini
temin ediniz.
b) Maddeyi ¢ikar ve dislileri
temizleyiniz.
32. Katod Ray Tube a) Indiktor sinkro silipringleri |b) Sinkronun firga hamilerini
ekran tGzerinde yalniz kirli olabilir. sokerek fircalar ¢ikar
dar bir sahay1 kuru bir bez ile sildikten
kaplayan anormal sonratemiz bir bezi

sekil tesekkul ediyor.

karbon tetraklorid ile
1slatarak slip-ringleri iyice
temizle sonrayine karbon
fircalar yerine uygun
sekilde oturtunuz.

33.

Y tiksek voltaj misiri
normalden fazla
gosteriyor.

a) Tayratron lambasi ve
devresinin Triger pals
durumuna gore arizal1 veya
bozuk olabilir.

b) Palatransformatori kopuk
veya kisa devre olabilir.

¢) Blokin osilattr lambasi
arizal olabilir.

d) Katod folower lambasi
arizali olabilir.

a) Tayratron lambasim
yenisi ile degistiriniz.

b) Yenis iledegistiriniz.

c) Yenis iledegistiriniz.

d) Yenis iledegistiriniz.

Y Uksek voltg) misiri
olan kirmizi lamba
yandig1 halde
magnetron mili
ampermetres
gbstermiyor veya
alcak mili amper
gosteriyor.

a) Tayratron lambasi arizalar
olabilir.

a) Tayratron lambasim yenisi
ile degistiriniz.




(UYGULAMA FAALIYETI

)

islem Basamaklari

Oneriler

Sigorta kontroltnt yapiniz.
Sinkro ayarim yeniden diizenleyiniz.

Tayratron lambasinm ile

degistiriniz.

yenisi

Katod-ray lambasi 3 fokus bobinleri
Uzerindeki vidalar: kullanmak suretiyle
C.R.T. ekram Uzerinde merkezlemeyi
temin ediniz.

TR. Voltajin1 hassas bir voltmetreile dlc,
325 den asag1 veya 600’ den fazlaise TR
lambasin ve kristali degistiriniz.

Slvip generatdr devresindeki lambalari
kontrol ediniz.

Sinkronun firga hamilerini sokerek
firgalar: ¢ikar kuru bir bez ile sildikten
sonratemiz bir bezi karbon tetraklorid
ileidatarak dlip-ringleri iyice temizle
sonrayine karbon firgalar: yerine uygun
sekilde oturtunuz.

Modulator H.V. yiuksek voltgjim kontrol
ediniz. Eger H.V. yoksa Mod. Gen. Power
Supply’tnt  kontrol  ediniz.  Redresor
lambasinin tath mavi 1s1k cikararak calismast
lazimdir. Aks halde Modulator devresini
kontrol ediniz.

» Sigorta kontrolii yaparken salterin
kapal1 oldugunu kontrol ediniz.

» CRT'ye yakin islem yaparken yiksek

voltg oldugunu unutmayinz.

» Slvip generator devresindeki lambalari
kontrol ederken devrede gerilim

olmadigindan emin olunuz.

Olglim  yaparken
unutmay1niz.

is  guvenligini




( 6LCME VE DEGERLENDIRME )

Transmitter Uzerinde kristal akimi normal, magnetron akimi normal fakat sinyal yoksa
bunun nedeni asagidakilerden hangis degildir?

A)  Slvip Generator lambasi bozuk olabilir.

B) T.R.lambasi tlyunsuz olabilir.

C) Magnetron bozuk olahilir.

D) Klastron lokal osilator tiyunu kaybolmus olabilir.

Kristal akimi yoksa asagidakilerden hangis bunun nedeni degildir?
A) Kristal bozuk olabilir.

B) Sistemtiyunu bozuk olabilir.

C) Lokal osilator osilasyon yapmuyor olabilir.

D) Lokal osilator bozuk olabilir.

P.P.1. skobunda noise yoksa asagidakilerden hangisi bunun nedeni olabilir?
A)  Alict lambalar1 bozuk olabilir.

B) Klastron lokal osilator tiyunu kaybolmus olabilir.

C) Slvip Generator lambasi bozuk olabilir.

D) T.R.lambasi tlyunsuz olabilir.

P.P.I skopta highir sekil gérinmuyor, ancak stivip olmadigi halde gok kuvvetli
signaller gorintyor. Azami intensity verildiginde kuvvetli ekolar belirsiz sivip
Uzerinde donuk olarak beliriyor asagidakilerden hangisi bunun nedeni olabilir?
A) Indikator rileyi calismyor olabilir.

B)  Sinkro motor Uzerindeki indikatér kam stivici kapaniyor olabilir.

C) Indikator rileyi bobini yanik veya kopuk olabilir.

D) Katod Ray lambasi bozuk olabilir.

Mesafe ringleri cok sonik ve belirsiz ise asagidakilerden hangisi bunun nedeni
olabilir?

A) T.R. lambas: tiyunsuz olabilir.

B) Mesafe Ring devresinde lamba zayif veyatransistor arizali olabilir.

C) Receiver devresinde bozuk lamba var demektir.

D) Paatransformatéri kopuk veya kisa devre olabilir.

DEGERLENDIRME

Cevaplarimizi cevap anahtar: ile karsilastinnmiz. Dogru cevap sayimzi belirleyerek

kendinizi degerlendiriniz. Yanlis cevap verdiginiz ya da cevap verirken tereddit yasadigimz
sorularlailgili konular: faaliyete geri donerek tekrar inceleyiniz



UYGULAMALI TEST
S-X bant radarlarin ariza tespiti ve onarimimn nasil yapildigint internet ortaminda
veya gemi elektronigi sirketlerinin atolyelerinde arastirip ariza tespitlerini yapimz.

Y aptiginiz uygulamay: asagidaki degerlendirme 6lgegine gore degerlendiriniz.

Degerlendirme Olgiitleri

Evet

Hayir

Sigorta kontrolUnl yaptiniz mi?

Sinkro ayarin yeniden diizenlediniz mi?

Tayratron lambasin yenisi ile degistirdiniz mi?

Katod-ray lambasi 3 fokus bobinleri Gizerindeki vidalari
kullanmak suretiyle C.R.T. ekram Uzerinde merkezlemeyi
temin ettiniz mi?

TR. Voltgjim hassas bir voltmetreile dl¢, 325 den asagi veya
600’ den fazlaise TR lambasin ve kristali degistirdiniz mi?

Slvip generatdr devresindeki lambalar kontrol ettiniz mi?

Sinkronun firca hamilerini sokerek fircalar ¢ikar kuru bir bez
ile sildikten sonratemiz bir bezi karbon tetra klorid ile 1slatarak
slip-ringleri iyice temizle sonrayine karbon firgalr yerine
uygun sekilde oturttunuz mu?

Modulatér H.V. yuksek voltaim kontrol ediniz. Eger H.V.
yoksa Mod. Gen. Power Supply’ it kontrol ediniz. Redresor
lambasimin tatli mavi 151k gikararak galismasi lazimdir; aksi
halde, modilator devresini kontrol ettiniz mi?

DEGERLENDIRME

Yapilan degerlendirme sonunda “Hayir” seklindeki cevaplarimzi bir daha gdzden
geciriniz. Kendinizi yeterli gormiyorsamz dgrenme faaliyetini tekrar ediniz. Cevaplarimzin
tamam “Evet” ise bir sonraki faaliyete geginiz.




OGRENME FAALIYETI-2

( AMACGC )

Arparadar arzatespiti ve onarimint yapabileceksiniz.

(ARASTIRMA )

Arpa radarlarin montajlarimin nasil  yapildigim internet ortaminda veya gemi
elektronigi sirketlerinin atelyelerinde arastirinmz.

2. ARPA RADAR ARIZA TESPITI VE
ONARIMI

2.1. Uyar1 Durumlary

340 CAS modul Ui operatdrii olmast yakin bir tehlike durumundan haberdar etmek icin
veri gostergesinde dort ayri uyart mesaji gosterir. Eger alarm faaliyete gegirilmisse, uyar
yazilarina sedi adarm eslik edebilir. Sekil 2.1 dort yazinin (SYSTEM XX, TARGET
THREAT, LOST TARGET ve INTRUDER) veri gostergesinde nerede goriilebilecegini

gostermektedir.
:> ﬂEADiNG 270 DEG INTENSITY \ C
:> LSPEED 1@.9Q KTS TARGET DATA <:
:> CPA 2.4 NMI GUARD RING OFF C
) TCPA 18.0  MIN SYSTEM MODE (|
D) PADS-TR 6.8 MIN SYSTEM XX C
) TRIAL MANEUVER TARGET THREAT C
) (]
) (]

NAVLINES LOST TARGET
\ INTRUDER /

Sekil 2.1: Veri goster gesi-Uyari tehditleri
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2.1.1. Sistem-ici Test Techizati (Bite) Uyarisi

340 CAS moduli sistem-ici test techizatini (BITE) buytik fonksiyon hatalarini tespitte
kullanilir. Her 64 saniyede sistem iginde BITE fonksiyonu otomatik olarak gerceklesir.
TEST yardimci anahtarina basarak operatdrce istenilen her an BITE fonksiyonu maniel
olarak baslatilabilir. BITE fonksiyonu tarafindan sistem hatalari tespit edildiginde veri
gostergesinde sag kolunun besinci satirinda bir sistem hata mesaj1 belirir. Mesag yazisina ek
olarak sedi aarm duyulacaktir.

SYSTEM - - hata yazisimn yamindaki switche veya ALARM ACK yardimci
anahtarina basmak sesli aarmi durduracaktir; buna ragmen, SYSTEM - - yazisi, eger hata
hala devam ediyorsa, aydinlik olarak kalacaktir.

SYSTEM - - yazisinin yanindaki anahtara basildiginda, veri gostergesi (bakimz sekil
2.2) Sistem Hata Mesgji Modu’ na gececektir. Birden fazla alarm durumunda, bir kere en
fazla dort alam agiklamas: gorilecektir. Dortten fazla alarm durumunun varliginda,
SYSTEM - - yazisimin yamindaki anahtara basmak alarm agiklamalarini  kaydirarak
artiracaktir.

Tablo 2.1 veri gostergesinde gorilebilecek tim hata masaj1 yazilarinmin listesini vermektedir.

a4 N

5: REAL-TIME CLOCK

6: COMPASS

7: SPEED LOG

8: ANTENNA

JUUUJUUuUuy
OOO00O00000

\ SYSTEM y

Sekil 2.2: Veri Goster gesi-Sistem Hata M esaji1 M odu




Hata M esaj1 Mesaj Nedeni

SYSTEM 0 I¢ computer hatasi

SYSTEM 1 Ic computer hatasi

SYSTEM 2 Ic computer hatasi

SYSTEM 3 Igizleyici hatasi

SYSTEM 4 Radar sinyalinin kaybolmasi
SYSTEM 5 I¢ zamanlama hatasi

SYSTEM 6 Gyropusula girdisinin kaybolmasi
SYSTEM 7 Uygun olmayan parakete girdis
SYSTEM 8 Uygun olmayan radar anteni rotasyon oram
SYSTEM 9 Igizleyici hatasi

SYSTEM 10 Igizleyici hatasi

SYSTEM 11 I¢ koruma gemberleri hatasi
SYSTEM 12 I¢ koruma cemberleri hatast
SYSTEM 13 I¢ koruma gemberleri hatasi
SYSTEM 14 Maksimum sayida hedef elde edildi.

Tablo 2.1: Sistem hata mesajlari
2.1.2. Hedef Tehdit Uyarisi

Sistem, izlemekte olan herhangi bir hedefin operattrce segilmis CPA (secilebilen en
yakin yaklasma noktas)) ve TCPA (en yakin yaklasma noktasina zaman) limitleri icinde
gemiye Hedef Tehdidi alarmi meydana geldiginde Ug uyarici vardir:

> Sedli alarm
> Veri gostergesinde ‘' TARGET THREAT'’ yazisi ile goruntll U uyarict
> Radar skobunda vektdr modunda yanar-soner vektér ve hedef hiiviyet numarast

ALARM ACK yardimct anahtarina basmak sesli alarm durdurur ve TARGET
THREAT yazisimt yanar-sbner durumdan devamli aydinlik duruma cevirir. TARGET
THREAT yazsisi tehdit ortadan kaldirilana kadar kal acaktir.

TARGET DATA yazisinin yanindaki anahtara basarak veri gostergesinden tehdit edici
hedeflerin catismay1 dnleme verileri tespit edilebilir. Tim tehdit edici hedeflerin hiiviyetleri
aydinlanacak ve yanmip sonecektir. Tehlike yaratan ilk hedef verilerinin okunmasi icin
otomatik olarak segilecektir.



2.1.3. Kayip Hedef Uyarisi

Izlenen bir hedefin radar sinyalleri kayboldugunda veya art arda at: radar taramasinda
izleyici birime gondermek icin yetersiz oldugunda Kayip Hedef (LOST TARGET) alarm
meydana gelir. Bir Kayip Hedef alarmi meydana geldiginde, U¢ uyarici vardr:

> Sedli darm

»  Vei gostergesinde ' TARGET THREAT'’ yazisi ile goruntdil G uyarici

> Radar skobunda vektdr modunda yanar-soner vektor ve hedef hiviyet numaras
ve bir X"’ sembol . Y anar-soner vektor ve *’x’" hedefin izlenen son durumunu
gosterir.

ALARM ACK yardima anahtarlarina basmak sedli  alarmu  durdurur, veri
gostergesindeki LOST TARGET yazisimt sondirir ve radar skobundan hedef grafiklerini
siler.

ALARM ACK yardimct anahtarlarindan énce LOST TARGET yazinsin yamndaki
anahtara basmam sesli alarmi durdurur ve Veri Gosterges Modu'nu Kayip Hedef
Tanimlama Modu’ na(bakiniz Sekil 2.3) cevirir.

4 A

LOST TARGETS

ABCDEF GH [JKLMNOPQRST

OOO0O000n

JUUUUUU

k LOST TARG Ey

Sekil 2.3: Veri Goster gesi-K ayip Hedef tammlama
modu (M aksimum Sayida Hedef izleniyor)

Elde edilen tim hedeflerin hiviyet numaralart kayip hedeflerin  hiviyetleri
aydinlanmis olarak belirecektir. LOST TARGET yazisi ve radar skobundaki yanar soner
belirteg sistem bu modan ¢ikana kadar kalacaktir.



2.1.4. Yabanc Uyarist

Koruma cemberi Alarm (on) Durum Modu’ nda iken yabanci tespit edilir ve bir
yabanci alarmu ile duyurulur.

Y abancinin kabulti ya ALARM ACK yardimci anahtarinaya da INTRUDER yazisinin
yanmndaki anahtara basarak saglamr. Bu anahtarlarin herhangi birinin basiimas: sedli alarm
durduracak ve yanar-soner INTRUDER yazisimt slrekli yanar hale getirecektir. Y abanc
sembol Unlin yanip da sénmesi duracak fakat aydinlik kalacaktir.

2.1.5. Hedef Degisimi

izlenen bir hedef baska bir objenin cok yakimndan gegiyorsa ve gegilen obje
hedefinkine esit veya daha gucll sinya veriyorsa izleme kapisi izlenen hedeften gecilen
objeye kalabilir. Bu durumda, dnceden izlenmekte olan hedef hemen elle (mantel) olarak
tekrar elde edilmeli ve yeni elde edilmis obje bir tehlike yaratmiyorsa terk edilmelidir.

2.1.6. Gz Online Alinan Hatalar

Takip eden paragraflar IMO (Inter-Government Maritime Organization) tarafindan
istenen, hata kaynaklarinin otomatik izleme Uzerindeki etkilerinin niteligini anlatmaktadir.

340 CAS modull, aici hatalarim telafi etmek ve deniz sinyalleri, yagmur, kar, acak
bulutlar ve baska frekanstan emisyonlarin neden oldugu yararli ve yararsiz sinyallerin
oranmnin dustik seyrettigi durumlarda maksimum kapasite ile ¢alismak Uzere diizenlenmistir.

Alict hatasini telafi etmek icin en yakin yaklasma noktasini (CPA) hesaplamakta
kullanilan form ulaya 275 metre hata faktor( bir sabit olarak dahil edilmistir.

izleme fonksiyonunun performansimt maksimuma gikarmak icin 340 CAS modiil i
dizayni, bu amagla ¢alisan ana birim ile baglantili bir mikroislemci ihtiva eden dijital bir
izleyiciye sahiptir. Onceden belirlenmis bir esik ile karsilastiran hedef verileri izleyici
mikroislemciye verilir. Bu simirt asan veri “isabet” (hit) (gergek bir hedeften gelen sinyal)
olarak kabul edilir. Esik ihtiyacini karsilayamayan veri degerlendirilmez.

Y ukaridaki esige ilaveten, yogun gurdltt durumuyla karsilasildiginda fazladan izleme
yardimi yapacak maniel olarak secilen bir fonksiyon vardir. Operatér “HI CLUTTER”
fonksiyonunu sectiginde, gemiye 8 deniz mili uzakliktaki tum hedefler igin, cift esik izleme
fonksiyonu kullamlir. Bu fonksiyon izleme igin kullamlan verilerin, ortalama guriltu
seviyesinden yaklasik %50 yiksek bir video seviyesine sahip “isabetlerden elde edilmelerini
zorunlu kilar.

Esik engelini asan veri bundan sonra hedefin agirlik merkezi ve ebadinin

hesaplanmasinda kullamilacaktir. Bir Gnitedeki veri, sadece, eger komsu Unitelerden biri veri
ihtiva ediyorsa, agirlik merkezi hesabinda kullanilir.
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2.2. Fonksiyon Aciklamalari

2.2.1. Sistem Aciklamasi

340 CAS modulti baslica on bask: devre, iki glic kaynagi, bir CRT veri gosterges, bir
glic anahtar1, bir termostatik ve i¢c anahtar panelinden meydana gelir.

Operatér 340 CAS modulini 26 anahtar ve bir joystick kullanarak idare eder. Bu
anahtarlarin yirmi besi veri gostergesini gevreleyen A14-A16 anahtar paneli Uzerindedir.
Veri gosterges uyari yazilari ile birlikte alarm sistemi olarak bir sedi aam
kullarmlmaktadr.

Konsolun sogutulmasi déhili bir fan sistemi ile saglamir. Sistem, disaridan konsola
hava girisini dnlemek icin kapatilmistir. Dahili bir fan havay: alir ve konsolu bastan sona
dolasmasim saglar.

2.2.2. Aha ic Baglant: Baski Devresi (A1)

Alici i¢ baglanti Baski Devres (A1), sistemin radar, parakete ve gyropusula girdilerini
uygun formatlara sokar ve 340 CAS modull tarafindan kullamlmak Uzere diizenler. Sonugta
elde edilen dugerler ortak veri vasitasi ile sistemdeki islem birimlerine taginir.

2.2.3. Koruma Cemberleri Islem Birimi Baski Devresi (A3)

Koruma Cemberleri Islem Birimi Baski Devresi (A3) yap1 bakimindan izleyici Birim
Baski Devresinin (A4) aym olan bir mikrocomputerdir. iki degisken menzil ve kerteriz
degeri ile koruma cemberi uyar1 alanlart meydana getirmek icin gerekli verileri vermek tizere
programlanmustir. Bu baski, devre alici i¢ baglanti baski devresinden (Al) alinan radar
videosunu yabancilar tespit etmek Uizere degerlendirir.

2.2.4. izleyici Birim Baski Devresi (A4)

izleyici Birim Baski Devresi (A4) secilen hedefleri izleyen bir mikrocomputerdir. iki
degisken menzil ve kerteriz degeri ile koruma gemberi uyar: alanlart meydana getirmek igin
gerekli verileri vermek (lizere programlanmustir. Bu baski devre Alici i¢ baglanti Baski
Devresinden (A1) alinan videosunu yabancilar: tespit etmek tzere degerlendirir.

2.2.5. izleyici Birim Baski Devresi (A4)

izleyici Birim Baski Devresi (A4) secilen hedefleri izleyen bir microcomputerdir. Bu
bask: devre Alici i¢ baglant: Baski Devresinden (A1) alinan radar videosunu degerlendirir ve
eldeki hedefler icin izleme verilerini meydana getirir. Bu veriler sentetik sembol
degiskenlerini yaratan sistem hesaplarinda kullanilir.



2.2.6. Ana islem Birimi Baski Devresi(A6)

Ana Islem Birimi Baski Devresi (A6) sistemin ana kontrol elemam olarak gorev
yapar.

Sistemin tUm operasyonunu kontrol eder ve isleri ya yapar ya da iletir. Operator
kontrollerine karsilik verir ve uygun uyarilar yapar. Aym zamanda bir fonksiyon hatasinda
sistem hata mesajin baslatir.

2.2.7. Ortak Hafiza Baski1 Devresi(A7)

Ortak Hafiza Baski Devresi(A7); Ahc ic Baglanti Baski Devresi(Al), Koruma
Cemberleri Islem Birimi Baski Devresi(A3), izleyici Birim Baski Devresi(A4), Ana Islem
Birimi Baski Devresi(A4), Veri Gostergesi Birimi Baski Devresi (A8) ve Radar i¢ Baglant:
Birimi Baski Devresi(A9) icin ortak bir hafiza olarak gbrev yapan random-access
hafizayi(RAM) ihtiva eder.Aym zamanda, joystick, guc¢ switchi ve kontrol paneli
anahtarindan emir alip ortak veri vasitasi ile bunlara uygun baski devrelereiletir.

2.2.8. Veri Gosterges Birimi Baski Devresi (A8)

Veri Gostergesi Birimi Baski Devresi(A8), veri gostergesi goriniminid meydana
getirmek icin kullalan sinyali yaratir. Ana islem Biriminden (A6) ortak hafiza baski
devresi (A7) yoluyla veri gostergesinde gosterilecek olan yazilar1 bildiren emirleri alir.
Bundan sonra videoyu, yatay ve dikey senkronize sinyalleri meydana getirir. Bunlar Veri
Gostergesi Devresi Baski Devresine gonderilir.

2.2.9. Radar i¢ Baglanti Birimi Baski Devresi(A9)
Radar i¢ Baglant: Birimi Baski Devresi (A9), radarin menzil degeri belirlemelerini,
North up/Head up verisini, merkez dis1 verileri ve 340 CAS moduil Ul operasyonu icin gerekli

diger sinyaleri air. Karsiliginda radara, sembol gorintusini; ARPA devrede (ON),
elektronik flas ve diger sinyalleri gonderir.

2.2.10. Karakter Uretici Siricu Baski Devresi

Karakter Jeneratorii Sirticii Baski Devresi(A10), Radar i¢c Baglanti Birimi Baski
Devresi(A9) yoluyla, sembol verilerini, Ortak Hafiza Baski Devresi(A7) ve Karakter
Jeneratbri Baski Devresi(A1l) arasinda tasir. Aym zamanda resm sembolleri icin
zamanlamay: saglar.
2.2.11. Karakter Uretici Baski Devresi(A11)

Karakter Jeneratorll Baski Devresi(A11) sitemde meydana getirilen dijital bilgiyi X ve
Y tarama sinyallerine donustirir. Bu sinyaller buradan radarin tarama jeneratoriine geger.
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2.2.12. Veri Gosterges Baski Devresi(A13)

Veri Gostergesi Baski Devresi(A13), veri gostergess CRT’ sine operasyon icin gerekli
sinyaleri ve bias voltgim gonderir. Gug kaynagindan (PS1) +15V giris gucu alir. Veri
Gostergesi Birimi Baski Devresi(A8) tarafindan meydana getirilen video, yatay ve dikey
senkronize sinyaler bu devrede kuvvetlendirilir CRT anoduna gonderilir. CRT icin
parlaklik, video alis, dikey yukseklik, dikey dogrusal, yatay durus, yatay genislik, dikey
durus, fokus, ve arka plan kontrolleri bu baski devrededir.

2.2.13. Gug Kaynagi(Psl)

Gug Kaynag: (PS1), AnaBaski Devresing(A12) sistemdeki ¢esitli baski devrelere bias
voltg1 saglamak Uzere +5V , -5V, +15V ve -15V verir.

2.2.14. Statik Gug Enverteri(Ps2)

Statik Guc Enverteri(PS2) , A14-A16 switch panellerinin arka plammn aydinlatmak
icin Ana Hafiza Baski Devresi (A7) tarafindan saglanan dogru akim alternatif akima gevirir.

2.2.15. Termostatik Switch(S2)

Termostatik Switch(S2) 340 CAS modul i enerjisi kesilince geminin guictine baglanir.
Termostat tarafindan ainan 1s1 50° F £5 °F oldugunda Elektrikli Isi Elemanlart HR1 ve HR2'
ye gic vermek icin kullanilir. Termostatik anahtar tarafindan alinan 1s1 65° F + 5° F
oldugunda veya 340 CAS modiltine enerji verildiginde, 1sitma elemanlarindan guc kesilir.
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(UYGULAMA FAALIYETI

)

islem Basamaklari Oneriler

» Arparadarin sigorta kontrolUnii yapimz. | > Sigorta kontrolii  yaparken salterin

» Kart arzatespiti ve onarimini ve kart kapal1 oldugunu kontrol ediniz.
yuvalarinin bakimlarin yapinz. » Kart yuvalarina bakim yaparken, raylar

» Guc kaynagimn ¢ikis gerilimlerini icinyagl sprey kullanabilirsiniz.
ol¢inuz. » Bakm yaparken is glvenligini

» Statik guic enverterini kontrol ediniz.
» Termostatik switch kontrolUinl yapiniz.

» Aliciic baglanti baski devresi Gizerindeki
elemanlarin saglamlik kontrol ind

yapinz.

unutmayinz.
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(5LCME VE DEGERLENDIRME )

1. SYSTEM 5 hatasinin sebebi nedir?
A)  I¢ korumagemberleri hatasi
B) I¢zamanlama hatasi
C) I¢computer hatasi
D) Icizleyici hatasi

2. SYSTEM 10 hatasinin sebebi nedir?
A)  Ic korumagemberleri hatasi
B) I¢zamanlama hatasi
C) iccomputer hatasi
D) Icizleyici hatasi

3. SYSTEM 2 hatasinin sebebi nedir?
A)  I¢ korumagemberleri hatasi
B) I¢zamanlama hatasi
C) iccomputer hatasi
D) Icizleyici hatasi

4. “"Hedef Tehdidi” alarmn meydana geldiginde Ug uyarici vardir asagidakilerden hangisi
bunun nedeni degildir?

A) Radar skobunda vektor modunda yanar-soner vektor ve hedef hiviyet numarasi
ve bir *’x"’ semboll. Yanar-soner vektor ve *’x’’ hedefin izlenen son durumunu
gosterir

B) Sedidam

C) Radar skobunda vektor modunda yanar-soner vektor ve hedef hiiviyet numarasi

D) Veri gostergesinde '’ TARGET THREAT'’ yazisi ile gorintil U uyaric

5. Anaislem birimi baski devresinin numarasi nedir?

A) A3
B) A4
C) A5
D) A6
DEGERLENDIRME

Cevaplarimizi cevap anahtar: ile karsilastirimiz. Dogru cevap sayimzi belirleyerek
kendinizi degerlendiriniz. Yanlis cevap verdiginiz ya da cevap verirken tereddit yasadigimz
sorularlailgili konular1 faaliyete geri donerek tekrar inceleyiniz.
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UYGULAMALI TEST

Modiltin Ady Tespiti ve Onarim |

Seyir (Radar) Cihazlarinin Ariza Ogrenci nin

Onarimin yapmak.

Bu modil sonunda gerekli atelye
Amag ve isletme ortaminda S-X bant ve
Arpa radar Anza Tespiti ve

ACIKLAMA: Asagida listelenen davranislarin her birinde 6grencide gozleyemediyseniz
(0), Zayif niteikli gozlediyseniz (1), Orta dizeyde gozlediyseniz (2), ve iyi nitelikte
g0zlediyseniz (3) rakamin altindaki ilgili kutucuga X isareti koyunuz.

GOZLENECEK DAVRANISLAR

2

(orta)

(iyi)

3

S bant radar arizatespiti ve onarimint yapmak

Radar arizalarinin belirtileri

Radar arizalarinin muhtemel sebepleri

Radar arizalarinin giderilmesi

Arparadar uyar: durumlar

Arparadar sistem hata mesajlar

Arparadar kayip hedef uyarist

Arparadar fonksiyonlarinin agiklamalar:

© NS AM®BNE

Arparadar sistem agiklamasi

10 Arparadar hedef tehdit uyarisi

TOPLAM PUAN
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MODUL DEGERLENDIRME

A.OBJEKTIF TESTLER

Asagidaki sorulart cevaplayarak, 6grenme faaliyetinde 6grenmis oldugunuz bilgileri
olciinuz

1. Kristal akimi yoksa asagidakilerden hangisi bunun nedeni degildir?
A) Kristal bozuk olabilir.
B) Sistemtlyunu bozuk olabilir.
C) Lokal osilator osilasyon yapmiyor olabilir.
D) Loka osilator bozuk olabilir.

2. P.P.l. skobunda noise yok asagidakilerden hangisi bunun nedeni olabilir?
A) Alici lambalar: bozuk olabilir.
B) Klastron lokal osilatdr tiyunu kaybolmus olabilir.
C) Suvip Generator lambasi bozuk olabilir.
D) T.R.lambasi tlyunsuz olabilir.

3. P.P.I skopta hichir sekil gorinmiyor, ancak stivip olmadig: halde ¢ok kuvvetli signaller
gorundyor. Azami intensity verildiginde kuvvetli ekolar belirsiz siivip Gzerinde donuk
olarak beliriyor asagidakilerden hangisi bunun nedeni olabilir?

A) Indikator Rileyi calismyor olabilir.

B) Sinkro motor Uzerindeki indikatér kam stivici kapaniyor.
C) Indikator rileyi bobini yank veya kopuk

D) Katod Ray lambasi bozuk olabilir.

4. Mesaferingleri gok sonuk ve belirsiz asagidakilerden hangisi bunun nedeni olabilir?
A) T.R.lambasi tliyunsuz olabilir.
B) Mesafe Ring devresinde zayif lamba veyatrans stor
C) Receiver devresinde bozuk lamba var
D) Paatransformattri kopuk veya kisadevre

6. SYSTEM 5 hatasimin sebebi nedir?
A) Ic koruma cemberleri hatasi
B) i¢ zamanlama hatasi
C) ic computer hatasi
D) Icizleyici hatasi

7. SYSTEM 10 hatasinin sebebi nedir?
A) Ic koruma cemberleri hatasi
B) i¢ zamanlama hatasi
C) ic¢ computer hatasi
D) Icizleyici hatasi
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8.

10.

SYSTEM 2 hatasinin sebebi nedir?
A) I¢ koruma cemberleri hatasi

B) I¢ zamanlama hatasi

C) ic computer hatasi

D) igizleyici hatasi

Hedef tehdidi alarmn meydana geldiginde U uyarici vardir asagidakilerden hangisi

bunun nedeni degildir?

A) Radar skobunda vektér modunda yanar-soner vektér ve hedef hiviyet numaras: ve
bir *’x’’ sembol . Y anar-soner vektor ve *’x’’ hedefin izlenen son durumunu gosterir

B) Sedli adlarm

C) Radar skobunda vektér modunda yanar-soner vektor ve hedef hiiviyet numaras

D) Veri gostergesinde '’ TARGET THREAT'’ yazisi ile gorunttil G uyarict

Anaislem birimi baski devresinin numarasi nedir?
A) A3
B) A4
C) A5
D) A6

DEGERLENDIRME
Sorulara verdiginiz cevaplar ile cevap anahtarimzi Karsilastirimz, yanlis cevap

verdikleriniz icin modultn ilgili faaiyetine donerek konuyu tekrar ediniz. Cevaplarimz
dogru ise performans testine geginiz.
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KONTROL LIiSTESI

S-X bant radarlarin Ariza Tespiti ve Onariminin, arpa radarlarin montgjlarinin nasil
yapildigint internet ortaminda veya gemi elektronigi sirketlerinin atolyelerinde arastiriniz.

Y aptiginiz uygulamay: asagidaki degerlendirme 6lgegine gore degerlendiriniz.

Degerlendirme Ol giltleri

> Evet

» Hayir

Sigorta kontrolUnl yaptiniz mi?

>

>

Sinkro ayarim yeniden diizenlediniz mi?

Y| V| V|V

Tayratron lambasin yenisi ile degistirdiniz mi?

» Katod-ray lambasi 3 fokus bobinleri tzerindeki vidalar
kullanmak suretiyle C.R.T. ekram Uzerinde merkezlemeyi temin
ettiniz mi?

V| V| VvV

>
>
>

» TR. Voltgim hassas bir voltmetreile dl¢, 325 den asagi veya
600’ den fazlaise TR lambasini ve kristali degistirdiniz mi?

» Sivip generatdr devresindeki lambalar1 kontrol ettiniz mi?

» Sinkronun firca hamilerini stkerek fircalar: ¢ikarip kuru bir
bez ile sildikten sonratemiz bir bezi karbon tetraklorid ile
1slatarak dip-ringleri iyice temizleyip sonrayine karbon fircalari
yerine uygun sekilde oturttunuz mu?

» Modulator H.V. yiksek voltajin kontrol ediniz. Eger H.V.
yoksaMod. Gen. Power Supply’int kontrol et. Redresor
lambasinin tatli mavi 1s1k cikararak calismas: lazimdir. Aksi halde
Modulatér devresini kontrol ettiniz mi?

» Arparadarin sigorta kontrol inti yaptiniz mi?

» Kart Ariza Tespiti ve Onartmin ve kart yuvalarinin
bakimlarim yaptiniz nu?

V| V

V| V

» Guc kaynagimn cikis gerilimlerini 6lgtiniz ma?

» Statik guc enverterini kontrol ettiniz mi?

» Termostatik switch kontrolUnl yaptiniz mi?

» Aliciic baglanti baski devresi Gizerindeki elemanlarin
saglamlik kontrol ini yaptimz mi?

Y| V| V| V

Y| V| V| V

DEGERLENDIRME

Y apilan degerlendirme sonunda hayir seklindeki cevaplarimizi bir kere daha gézden
geciriniz. “Haywr” olarak cevap verdiginiz sorularda modilun ilgili faaiyetine donerek
konuyu tekrar ediniz. Cevaplarimzin tamam “Evet” ise bir sonraki modiule gegmek icin

ilgili kisiler ileiletisim kurunuz.
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CEVAP ANAHTARLARI

OGRENME FAALIYETIi 1’iN CEVAP ANAHTARI

GIENTAITNITES
W O|> w0

OGRENME FAALIYETI 2’NiN CEVAP ANAHTARI

DR IWIN|-
o> 0|0|wm

MODUL DEGERLENDIRME CEVAP ANAHTARI

Slo|o(~N|o|ualsw(Nk
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