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Kom¢gni kasyon/3 Navigasyon

MOD! L! N TANI

¥Jregemckom¢ni k armayigasyon sistemle
konudaar EMCS, GPS, GNSS, INS, AT(
Transponderd®,zeVY amdHimacH#aEuma
R a d,a&Rad® Altimetre, ARINC sistemler hakkeée

ver en, Zidad a gv@&aedemlerin analizini ve
bakeém r ibseicrei k a z an ma°sjérneg
materyaldir.

S| RE 40/32

¥N KOkUL

Kom¢gni K&ay 0o gasy®omlyal kla rmoédk

YETERL KK

Bu mod¢ hava ar a- |kaormikasgon ve
navigasyon sistemlerini ATA 23 ve ATA46 e
bakéméenmekyapabi

MOD! L! N AMAC

Genel Ama-

Ger ekl i ort aknmgaj kasg@®jpné

sisteml er IAMIAn 2I3@g WB@led@&n & p a.b

Ama-1| ar

1. FMCS si st e mién iAnT Ab a2k384dvéer
yapabileceksiniz

2. GPSsi st eml er i ATA 23 vb AKAE3ADE

g°re yapabileceksiniz
3. GNSSsi st eml er iATA 23 vdb ATR 84né
g°re yapabileceksiniz.

4. I NS sisteminin bak3®méeamég
yapabileceksiniz.

5. ATC TransponderATA 23 ve ATA346 e g° i
edebileceksiniz.

6. Yardémcérad@ret®©i maké&men (
346 e g°re yapabil eceksi

7. Hava korunma radarée B8akK
g ° yapabileceksiniz

8. Radi o altimetre ba3Eemegn
yapabileceksiniz.

9. ARINC sisteminiATA 23 ve ATA346e g°r e
edebileceksiniz

EJKTKM ¥JRET
ORTAMLARI VE
DONANIMLARI

Ortam: U- ak kokpktel ektvaom®i k
D o n a nEelevizyon, kg t ¢ p,hv&D, VD, t e
projeksiyon c i h aigd sayar vV e ntroat
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bagntésé, °Jretim materya
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DEjERLENDI,(RMModg,I sonunda i se kia,z an g
°Jret men taraféendan haz
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Sevagili ¥Jrenci ,

Bu mgd¢ lajmaa&!| ar erkve©® hablelr e@uxkimeandéej e el ek
sistemlerdend z é | taarnéénm@a kKt € r

Goa¢e¢mygzdlknol ojkiesndissgirneiklyieni | emektedi r . K
bi z °Jretmenl ere gerev deKt ¢ ¢ kadar , Si z
d¢kmekBwerdada amacémeéz u-akl a eirligi l-ial ya«mia &l
°Trenmek ve bu sistemlerin Meakeini ilarzke r it s imn
°Trenihmvaceéel ek sneeknti®zr ¢gin-dien -gad réeckalbii | kilkl gi vV e
hedefi ni zk ¢oplhmeasli &d ekgi e | -ihodes nkhsaezkl €ilé igidj teknolojik
gel i Kk mel e takipdediimelidirk k at | e

Teknolojiyi y a k € naftig eden,y a p t &ifi &tenilerx standartlarda yapave
becerikliolanteknisyenleei Kk pi yasasénda dBauman iih-tdihgrak e rod iar
alandag e |rmekisiniz. Sizlem de bidi J i megslbeé] i mi z il é¢s¢vEki bir -
di kkat ve mekediin Yap &lkaghb heakrbileikst enmeyen b¢gyé¢k o
ve kazalaraebepolabilir. Bunedeh e i ki ni z 1| e i Uzgeglaiy rceaiizge sdied d i






¥ JRENME FAAILIKY

( Amac )

FMCS ( U- u k Bigdayar Sistemibakéméné ATA34R 3 evg?®AdA
yapabileceksiniz.

( ARAKTI R)

FMS hakkénda internette arakteérma yapeéen
K¢t éephanel er i araktérarak yazél é dokg¢ ma

u
i
0] Bu dujunuz dok¢marered& WVveélnedeteinizor © h&®t | ey
i

Hazérl adéjénéez raporu arkadakl aréenéezl a

1.U¢ Uk KDARE LERKS TEMS)

U- a ldare favigasyoh sistemi olan FMS (Flight ManagementSysten), pilot
t ar afgé md d reerilerigd-au kad cajrréeul t usunda u-aja uygun r
belirlerkenu - a k't a db g leun én r i mérieenki unl dl éenrégré.l eh ar ak u- a
FMS6H yait iki adet CDU Control Display Unit-Kont r o | Efmisbuler gea kB a d é
Resim dordldesgDhUagatbuik tlkeyed)m&on & baj | @rabi r a
(displayo |l mak i kzeke@&sé.mdan ol ukur

r
d e

FMS, FMCS (Flight ManagemenComputerSystemU - uk Kdar &istdn) | gi say
a d é y bilmmeiktedir.U- uk niek MG 5 6 eve dikeyua u Kk biglleenn girmek
i -,FMCSe baj CPUd Vekaymd&Ekullanmal ar € ger ekmektedir.

Resim1.1:CDU wu-uk kompart éResinmlE2Cpeml, e mirtkia ve genel g°
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FLIGHT COMFARTHERT
(LOOKING AFT)

TRANSFER UNIT REI;EHJ.I;LE DATA LDADER CONTROL PANEL (P&1)
(FET)

FMCS - FLIGHT COMPARTMENT COMPONENT LOCATION
kekil 1.3: F8ME&Sup akteéampaarréénnda ki yerl exkim pl an
1.1.FMCSFonksiyonl ar é

FMCS u- u K pl ané vV e u-akt a bul unan sens®r|
f onksigyeorn-leakrléekt i rir

0] Seyr ¢(Nawidaton
a U- uk p e r(Feformarec s €
a Keée |l a®uidanceg

111.Seyr ¢ HNavigation)

FMC (Flight ManagemenComputerU- uk Kdar e Bi | gd syary@ag ef)erh
veritabané Dbulunur ve bu v e mavigsybnadilgierinii k1 em
i -nmeektedir. Pilot s ey r ¢weerfiert abamtear keywdddan®BPY n u- uK
bilgilerini ayarlamak i-in kullanér.

FMC wuesmasw@-najaén Uu- uck p | aunhéensdaapkliar pozBusy b
yaparken IRS I(ferential ReferenceSistem Atalet ReferansSistem) ve radyo navigation
sistemininme v c u t dur umunFM& bunuf hasppdakéna mg m.é GP&®mand a

(Global Postion SystemK ¢, r e s e | Pozkuslyloan&i st emi)
FMCS, LNAV (Lateral NavigatioriY a n a | Sekomtrgls € 5 ¢ © )i i -in g
bilgileri, uni ek  hpd saanpel abnialng i g cezrii argkoetde daer.l gi | er

FMC, hesapl anan pozisyon bi |l gisleeyrrigmsilerfngae &€ u - u K
(navigationdisplay) g © srt er i



FLIGHT MANAGEMENT COMPUTER SYSTEM - INTRODUCTION

Resiml4:Seyr ¢sef er ekr ankée KLi5IFMCS genel Kemasé

1.12. Performans (Performance)

FMCde yer alarperformansrerit abanénda u-ak ve motor mode
al ér. U-uk eki bFMC8ggeraxkaj édaki verileri

0] U-ajén kar goda (Algphanegroseweighh) am aj ér | éj é
0] U-aje@nuygun hezda v eu-yuwrk enksbaltidadd eikji i
a Maliyet indeksi(CostindeX)

FMCyukar eda bahkladtiakaeaj @idlagi | ¢ oinksii. yonl ar é

0] E k 0 n o m{Eéonomgszeed
0] En uygun u-(Bestflghtaltima®k | i | i
a Uygun al - aTomedescenkointa s €

CDS (Common Display System M¢ Kkt e kranlsi sBE eemiu k @ raé-déak | anan

bilglerihedef heéez ve y¢ksekIl ifji gereée¢nt gl emek 0o-i0r
1.13.Guidance( Kél avuz)

FMC, DFCS (Digital Flight Control SystemDi j i t al U-uko&omer &
(Auto ThrottleMot or a s ajthawvac &l r ¢ « le dabrleyemotométikvalfy r &
O0ye ukdmr g°nderir. DFCS ve A/ T, FMC (si s
Lateral NavigationYa n a | seyr ¢ s e(Verticdl NavigationDikep Beyr ¢ sef
u- uk modl ar éndaki dur umu Bkio nitklod mee t M@ &
kéalvuzlukfonksiyonu denir.



Resiml.6;F MCoé rilrektr oni k kongplarréggnégmacn éndaki
1.2DOhiTleist Ci hazl ar é

FMCS u -kag rétnr peffognans vek é 1 alkv i oInk si yonl ar e i
merettebBayerRen, agentése &Efr pmApitnxsaendsiaj | ar .

1.2.1 GAT 808 809

FMCHArotemelbi | ekendayélnadremyree tutreulkasti&st em ar asé
il eti ki mi s a] IMalt-punposeiahiboUlisplayinitg¢ ok ama-1 & kon:
ekrané) ve FMCSO6nin yaptejé t¢ém hesapl amal ar

1.2.2 GAT ALL

FMCS navi gasyon vV e perfor mans bilgileri
sistemlerinden bilgiletoplar.Bu b i | m¢gr eut-tudblalt @m&lamak ¢zere CD
gereé¢nt el enior .

FMCOni n g iveriierkARMNE 429 dijital®@exif or mat énda ger - ekl el

1.3 FMS H a k k éGenkehBilgi

FMS esas ol arak birka- ayré sistRundrn bir
TCAS (Traffic Alert and Collision AvoidanceSysten), ACARS (Aircraft Communication
Addressingand ReportingSysten), ya kie a r e s i perf@mauns-bi#gkistemleridir. Bir
u-uk plané , @djoerduFMSurkkudd anél acaksa [ F keéesal
eklenmelidir. SquawBox ( S B) czerinde bulkuadaifFRSF@MEsyon uk una
modu il e a-¢el ér.
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cC T oo

keki IFMSE. TDU b¢ye¢k ve ke¢g-¢k ekran ge°reéent g

Ekranén tam ¢swvagnderd;,pthet ed¢ ] me

[t et i et i et I e

DISC- Otomatikpilotta n  ; € k € K

2.NAV-S ey r ¢nsoedf esre - i mi ,

POS Pozisyonmodus e - i mi

ACARS-ACARS modu se-i mi,

EXIT-FMS6d e n  veé k é K

Ke - ¢k gri tuk FMS g°r¢nt¢ modunu deji kt

Ekr ama&jnéikiccea, t ufonksgrond ¢ ] mel er iSah ulennugst d¢j m
baklalfdpnssaja Vba agdmel gegirdemak kekil de sér al

CcocooooCcCCccc

M
t a
k e
I gi
K 8

I
[
e

ode select h ¢ ke kairyke buturuf & hwalafMSO y e n

A/P- Otomatik pilot,

POS Pozisyon modu

3.RTE Rota modu,

DIR: TO- Direkt modu

WPT-G¢zer g©h modu

NAV-Seyr ¢sefer modu

PROG Program modu

FUEL-Yak é&t modu,

ACARS- ACARS modu,

PREVve

NEXT PREV( ° nceki ) ve NEXT (sonraki) tukl a
veya sonraki késma gitmeye yarar.

mer i K
yoaipréil keir a v yBaini n aIteanJatﬁ)l((atlh)rELNI&jbna der d

ti

&t

abilir. Ekranén alténda ise alfabe k
gi ri Ki ( VOR; NDB, fyiaxdgijikbnpkpzyapelh er
t ssilmeknéne kul |l anél ér .



1.4FMSModl| ar é

Otomatik pilot modu, Pozisyon modu, &a modu, Direct tomodu, Waypointmodu,
Seyr ¢maulvedrogramlamanod ar € FMS modl ar éder .

1.4.1 Otomatik Pilot Modu

FMS ¢zeAfimdedWkuna basél dejéendaFMSeloamaé&i k p
kekill . 8g®8e¢l deg] ¢ gi bi dATOPK @Tcyeakzt € sré.  gBEkrr¢éal ngdra.

dizil i 4 t uk o teeekeunid -kée ppi K oogat may mastgreouper UK EEn ¢ S
vardeéer FMBueFlighit 8i m arasénda otomati kk pii-liont u
kul | aMas&etCéuple Ondurumundal ej dli $§er f onksi yFfoM&Flight - al é«k
Sim ile temasa ge-emez. Sonr aki 3 tuk ise
navi gasyon se-enekl elateralNavFRMVSnimraf& ykéntral aimesiul | an é
isterd i | iAhitdde Navs e - eneJ i ON konuBusrea eapeskénandal me |l i d
bir noktanén hangi vy ¢\kebatkNarONtkeumurgla 4 imlame sliée r i s
Bu fonksiyonla belli n o k t akomusuada bte@matik ipilotd € z d a

bilgi vermektedir.

SquawkBox FM
[DicinaviPos] [——] =i

ar| pos il_z]_zl
]| el el
WET | maw —-,]_3]_31
moum‘;]_,,]ﬁ

L
-
E

|
Lo

i
L

L
|-

VT T T O O T
A T T I = T [

k e KkLi8:lAuto pilot modundaki CDU

1.4.2.PozisyonModu

SBmeng¢ s (AMBédlna - €1 déej én dhadungaekzanas gelecektirk e k i |
19 da g°r¢lnd¢d st tgei by ddnee ohladnugiiu nmo @P dBumir en b |
hemen saj] édklia I awmam méketl®wt 7 | iutlaka Zulu ve UTC
(universalcoordinatedtime) zaman verilir. BuGreenwichMeanTi me il e aynédeér
d¢nyadagiobid u$ B/ PCadndaen dkedlttkidkinséaltéerée n ukL AT (enl em
ve LON (éeb ovyelednn)l Hveren koordinatlar 32:59:10 N enlemi ve 98:02:20 W
boyl amédeéer . Bundan s onr ak-ilndica@dAe speedl velTAS ( G° r €
(Ger - ek Hia Tree Aitdpeedeé et i ket |l eri teaddeéeri.se Hednedgnne
g P¢Imektedir.



SquawkBox

[oiecuavPosTacarsl N er J]
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L

kekil 1.9: Pozisyon modundaki CDU g°r ¢
¥rnekteki | At® (11Kmets=1.858 ckin/s @ A S ATC il e yap
konukmal arda ve direktifl erde kull anél an bi

okunmasé rger¥erknlekd e ki TAS 229 lungoetrs- eiks eh éwz-eadj
TAS ayné zamanda | Mdaké ZCallmatedA Spedl anl amegndader
bakka dejikle standart ol mayan hézéligte baro
Si miis-ienrde kul |Jyaamélsmdz .veCAd et hatal aréna kar
gelmektedir.

a

Al ttaki sat er eHeadingv& ALT (rtifataktitudg a keet i ket | er i v
¥rnekte g°r¢len HDG 262A u-ajén akanmyyetki k b acx
pusula ve bak g°ster gAT MSL](Above Mearn Sealevgkn é ol m
Ortalamadenizseviyesi¢zeri)ci nsi nden y¥kseki edpis56iektiélTeptr .
=0,3048m.). eJ er barometre ayaré dofjgasiyap¥naenéal ac
Sonr aki s at EerizirGrhuDdTRE) ve GNSPD (YergP r he -zGroundSpeedl
etiketleridir. ¥ r ne kt ek i 2GNDETrRK ;i g9 reemmen i sti kamettir.
GNDSPD 23knotsi se yere g°re u-ajénTA8rakaetehdakderft
nedenib ak ve kadaleu-ragjzgmordla-radirrep y¢ksel mesi

1.4.3.Rota Modu

Rota modu(Route mocke) ik-eikni 6 dad. JRTEIl ¢émkuna Hbrasél mas

Rota modu wu-ajéen aktif rotasiéwmeegbstprana &9
al enabilir. Bu ©bil gi i stenirse bandimodude gir
kull andeépéreée me Ktke dici s a t& KwedDEST @Rdtinatay @ r € k)

eti ketl eri varder . Bwrad &@&x okt ealkiar €at&ie r( fii x9
KDFW ve KSFO verimi Kt i r vV e nor mal de kal k éxk ve var é
U-uKunuzun sadece bir bel ¢m¢gnde | FR ol acaks

nokta ol malaégd @&m.da Biudaand&tiadDtka(l S@ndartInstrument

Departur¢ ve STAR EGtandartterminal va r éokt <Stmreart TerminalArrival Routd

eti ket !l Buib%lagméimkalyeétpeal r se SI D/ STAR adl ar é
hat érihkant&@meaj] b a h & rkte 1 #R n e e r Bul alanlakat bilgr girilirken CDU

kl avyel erinden faydal anél er. Bi | bilgi gegeklir i K i y
yere yollanér.



T T I I T [ T
o

EEEFEETE
k e ki | Rofa mddondak i
1.4.4.Direct to Modu

CAEl
E|
=
°
|E
=
&

Bu modu sdMSnezKerii-nideKki DIR t@ekllkdBma basé
FMS rota moKeas-mom§rudtugggsgppaaseénda rota dejiktir
FMS klavyeden bir fix girilir ve ilgild@ kesn
s e - enekl\sual OmbiRRange, NDB (Non Directional Beacon, INTXN (Inter
section ve APT @ir port) tur.Ekr an én s a |t aisedT® DIR TO DSPatiketini
taker vV e i ki nci e k rkaenkai IaeitimleXkr nie-kitne , k uTTG G n\é (
yapél ERkunabra.s €l arak kaydedeéetl imet adanéené& M8&r akt
VOROGI ar é bul ur . Bu s égCardeal ¢ SEUA RETjblkMN &erigne s af €
t a b a muwunad bir nokta ise FMisekil1 . i 8 & g 9dekm ana ge-er .

DIRECT TO etiketinin hemeny@n dual u s aat i yer al maktadeéer
adené ve etikethr¥ORg?seebiumunEjfeBulstahn®2ae ddai ¢
& - ¢ Ik@Es e MAG GRS Manyetik rotaMagnetic Course) etiketidir. Bundan sonraki
satér o fi xeaedleaeairniMA G rRiSe Adire 2 7 6

FMS directt o modu ekrahntgRr¢egsaie€gda bulunan e
(uzakl ék) v e MiMitedN B GO &t TiieQurient Airspeed a n K i hezl a k
s¢reet)i ket |l er i hesafe282 NM ETRKGC \BGRO wnan uzakl ék) Vo€

VOROwhakmak i -i mkikaall amals ;ver i6I7midkt i r .
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SquawkBox FMS
JEN T Y
E FI¥X: TSS 113,60 7 CRS . LI_SI_SJ
¥ - YT
" 0 +f-
| e+
-
| o] 1] o]
v z| .. ﬂﬂﬁ
kekil 1. 11: CDbUgCcrt¢ nttog smo d u

Bundan sonra dfxe olan ETA (Beklenerva r z&a i ai rEgimatedTime Of Arrival)
ve WIND (r ¢ z)@tiRatlerig e | me k tnektk ETA.165% Z ve ¢ z gga@da 178den 65
k n otar.dviéydanlarde® | - ¢ 1 en r ¢zgar y°nyg, ger -ek kuzey
verilirken, FMS or t améndak i ré¢ezgatr y°ng manyetik k
hesapl anmaktadér .

Ver. taba@aéebiariaaktEérmasi x bulunduktan ve g
u-ajé s%z konusu fix i¢-zienrdiedydk emodiua c&MI ¢ di | Din
DIROg ¢ z@h gn deakneorandakiel - u K pygudan é n €

1.4.5 Waypoint Modu

Waypointmo du teuwww imoda ge-ik yapéeleéer. FMSObye
yol dan biri de Waypoint modudur Dijer i ki s
ul aktéejéméz LOAD FLI GHBLU MMOAN sse-idrmdeli exrdiedigr
ekrank e k i | 1. 1 2 6 ldremnagNfaypgjnt anteprketne;, so, o0l acakt ér

Waypoint modu CDU g°r ¢



Bu ekrang, z e r g nd@lg g ryiawpié |, edibadilebilir veyasilinebilir. F MS 6 ni n

her ekranénda ol duju gibi buradaudhal ¢e@ngat
bul unan EDI T CURRENT (mevcut ol ane dézenl e
enl em/ boyl ameé g °.94;, W98 0 o mrekit ratNZIRXY é goer ¢l om
sonr aki sat ér éng e2GHYrePdrisartWa W Rn WP Tt WPTa ur . I N
andaki noktadatn e men sonr a gi ri K CURRENT&IKs d te@amé kaid il lain &
ol ané gosterir. NEXT vV e PREV tukl ar énée
se-ilebil mektedir.

¥rnekte wu-ajémezéen kKimdiKki dur u-Rrasenol an P
Position)ar déndan bir ¥hceki Wlapgée NEXTaKPREY tukl a
yapélacak yere gelinir Blbrada&n eéWaypoirtgMiSdiak | NS
ekranéna (kekek18)c ekt i r

lz|

[T

=]
kekil 1. 13: Waypoint motdgysgirik ekraneé CLC
FMS klavyesinden istenilem okt anén i s mi gor il lvebw t¥irme k-
ekranén @fr all mekhtdadr r .VORCQ®, IVOWR] utnubkausnéal ma s é
gerekmekedir. EJ] e r FMS girilen seyr ¢sef dnalidyFxr d @ mc é
mesajle cevap verir. SB veritabané «kKuan i -
i -ermemBadzre/dBSTMR ve noktal ar gi r ibirdemdagia Kk ol atk
seyr ysaagfdesneé | EME bandma@&né enl eml ererir ve boy
ve kull anécéedan birini se-mesini i ster. Ej er
il e aramaKgygtaprilladon | nokt anén se-il mesi i -in
basél masé yeterl:i ol acaktWaypointERtlyedkamnéoar geo

dong¢gl ¢r .

EDIT CURRENT se-ene] i birsnektaidd zeer nelke 8teibri ikio @
se-enek t er dMapointePdopertidse k r a d €( &kl -144) rk s at ér he
zamanki gi bi hangi ekranémnrak Wl¢glzeemd lednejke niée- i g
ol an ekranén adé ve enlem/ boyl amé g°sterilir

FMS Waypointgi ri k ekran@mr adakidl yeri3d)d¢gzenl eme
Bunlar: CrossingAltitude ( g e - i kK Ciliossihgbpeeals g6 -, i KAltithde to go Yo after
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fix (bu noktadan sonraki irtifa),Headingto fly fromfix ( bu nokt adan sonr aki
Bunl ardan her hangi birini dé¢zenl emek i -in
i stenilen b°l ¢ m¢nHeéekatveMadh@akiartabkk gi b adambeéed ir .
girlemez FL2500é 25000 OR@QSSBKATQi AL TebPligmgne gir
térmanma veya al-alma kontrol ¢n¢gzeg FMS' nin vy

DEL WPT komutucurrentfix ok u il e belirtilen noktayeée s

|
| o o) 2
o
Y

kekil 1.14: Waypoint ©°zellikleri ekraneé (
146Seyr ¢sefer Modu

FMS ¢zerinde NAV tukuna basFMBarak ge¥Xit ¢&s
olan u-uk plané erdlgk anedanb iplrifyiil é yuoFBdgaé n | i n
u-pkanéné uygulayamaz. U-ukgpkheeana g°re ekr
En ¢stte g°r ¢ | Bundanosoneki is@MShd ek t kolmnygdeviarh édilecek
noktader . FMSnoldabanaa s @ c aklteért ¢ nBiukilue wdypdnti Kt i r me

modundao | d gihpi yapmaké r . Kl k sat ér daodPvR @O&Ralaki QamanNA V) |
1539 Z (Zuluz a maLonéraGreenwich e ayar | é)gZ2amd medit leidmir . KKk
oankig ¢ z@Itputunurk e k il BIEKI® .r n e k t e Int&r¥ectiGrge ikincis at ETIAd a

155001 ar ak g°Baglamelktieldé rbel irtilen o an u-ul ma
ge-i KS5NMa&lze g0 i kK y¢ksekl i ju FiLllgvipoigtk € g mgna ( B
giril mi ks)eBuwrPfun, |leeomdn ral t Isan ey ®mdaANM) nokt ag
belirtilmiktir. Yanénda i se ge-(F200k 85e6ve sonr ak
7. sateéerl ar aynée bilgileri bir g @ @ryeérik i nokt
( 9de10knoty. Gt (Ground trake-Yer y°ng¢/ i zi ) 3@dndspeed)253S ( Yer
knots bu b°l ¢ mdes gteBTGddlam meésaf®istanceio go) 1264,5 NM ve

TTG ( KalTametoge) 21k ol ar ak g°r¢nt ¢l enir.
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ol el
JE S 1]
el

2 e e e ) e | e el o
W R O =

kekilSdyrigsefer modu CDU g°r ¢ngéKyg

1.4.7.Programlama Modu

Bu moda girik i-1in PROG tukuna baséler.
giril ebialyifa. hdki ndedi r . PREV/ NEXT tuxkl arée i
di zininde birden fazla u-ak bi-lagjirsé@l ashaiklliarn.ab

Al RCRADT vyazan sateéerén alteéelnmadwualktipipi
(Int€rAa@onalCivil Aviation OrganizatiorU| u s | &rvairlas BHava)c él e k !
kul lBinel snahealkir. sat ér &@(FT patninkte) ICLIMB i CLI N

i -1in
kodu
| A@@Bununal t emdpadametrederi metteedilrer:i

o] g
1|6 e O
JER T X
Jo I |

kekil 1. 16 odSwe yIr.¢ ssedyefra nCDU g°r ¢nt ¢s ¢

(2500 FPM VE 160 IASk e k i17). DESCENT FPM ve DESCENT IA8t i ket | i S af
bunun a(l30€RFPH aed320rIAS CLM/DESC Mach Climb andDescentMach) ile
belirtil en s &aeedée®5 09 tven doau Maeciher FI 222 ve
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kekil 1.17 Seyr gede2 ersayfa CDU g°°r¢nt ¢sé
1.5. EHSI ve TCAS

EHSI (ElectronicsHorizontalSituationindicatorE | e kt r oni k Yat ay Dur u
ol arak agdatbshegiet|-teneFMAreket (ke kil8). harita ek

Boyutu ayarl anabi |l i rkonwakilir U- akt & ot H&$ € ncaz eir i
GS/ TAS/ Sonr akri¢g@igy g ® amikm y@klpenki)f- g ehegier - ek u-
ke¢-¢k bikwekblak!| gag¥at eri | ir. Bunun ¢zerinde g?©:s
yani u-ajén bakeée dejildir. ATC hi-bir zaman
SB ¢zerinde bdleumare!| fepo ktapenér . FMS 6ye ise

SB TCAS sistemiEH S | i -erisinde yer al ér ve yake

bil direrek - aCASE€Tkaffi@Aled anédColusidnAveidancdSystemTrafik
uy ar €a rvpeePrlaviaisistem)y er r adar € alalakin- djagd ediis Rada
si st emi i | e d-i &lié kKa npTiGABtsrastiescee m r af i k yakeénl a
bulunur ama ne tarafa manevra vy dapASI2Zmasseé ugerreskdtal
bul undugluémmairesaksi yonunun ne y°ne ol maseé g

CRS WPT INF RNG TCASCTR
WD 090510

kekil 1. 18:aElagk tdrua ruinfEHGIY st er ge s i
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Ej er u-ak sizdeni tyi¢fk,ssecl I reeagiada f dfeef er de
b a s a ma kbelatilir.€U - iWkeep € | an u- ajza kd % rk @3a0fest ittifhdau
ol an sar é renkt e, fed Mtifhdawlaraikek e kég&zs v er i910i0r . T
ekr ana&jne&i makh aFME$ épt uUKTWLCA&E baséel ér . Ej er 40NM
yoksa ekran bok g°z¢kegr ya da u-ak yok mesaj

1.6. ACARS

ACARS (Aircraft Communication Addressing and Reporting SystemHavadan
haberl ekme ve durum bildirici s i st ctamak Ku a
k u | Iabdnmektedir. METAR (hava durum raporualmak istenen havean é na ai t | CA
kodu yazéléep METAR tukuna basél er.

FMS ©°zet ol ar ak bir u -

ajéen seyrg¢gsefer ve
getirmesini sajlayan bir bil
it
a

i | gi s ay-eaektrorski st e mi
leeni i
z

te-hizaténén verdijyiarbisl @ nvalsepaiseiy |l bi lt
t opl amak nBysakedenptowm Kk y ¢ k ¢ al er  Dbigetraysterk s ek dc
sajl anméek ol ur.

¥ncel eri pilotlar haritalara, perfor mans
seyr¢sefenange hpeanporcetveline bakvururken ggl
bil gi sayafMam yg&d ekliir hesapl amal ar yapeéel ér Y
yapél masé ger eken t ¢em Awaneavar @ k@anomiek i héz ge
dejerl erigunbupnelrafroar mayns bil gil eri, kal an yak
sajl anér.

FMS'nin avantajlarénée k°yle séralayabilir,]

0] Hesapl amal ar -ok heézlé olarak ger-ekl ek

1] Her te¢rl ¢ u-uk ve seyre¢gsefer bilgisini

a U- pker f orém@msam iérfélr- ¢de art

0] Yakettan tasarruf.edil mesine yardémcé o

0] Bilgilerim¢ mk ¢n ol an en yé¢ksek dojrulukta ve
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e UYGULAMA FAALKYE

FMS fonksiyonmo d | aincedeirdz.

POSTIONMODE 15412 o e [ B
=" o 5]
i P 17 T [T
i i [ Y7
et !
=
mlm
2| e[ o] £ x] o] o] 1 o x] ] n] ] of
(A R A et e A W s e R . B
kekiQ FMS. ADUQg®° r ¢ n¢ mg
Kkl em Basamak ¥neriler
0 FMS' yi aedajae d a & i
al arak azy.gul ayénj, . . .
0§ FMSoyi it Pmdtot U $er?k'_'dgove?:'t ol
U FMSOyi Pozisyon uranenezda mu axka
0 FMSO6yimoRautha al én tel_<n|_s_ye.n|_ bul unmal
= —— i Teknisyeninin telkinlerine mutlaka uyunuz
0 FMSOyi hodecda &alj. .
= —— . O FMS modl aréné wuygul
0 FMSO6yi Wayppmian tal takip ediniz
O FMS6yi Smoyduwmnsae.feae '
U0 FMSOyi Pr om@gd wamd .a
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KONTROL LKSTESK

Bu faaliyd kapsaménda akajéda | istelenen davr e
Evet, kazanamadé] eHé&y & tbteweceujidrea i € XKnh i kareti
dejerlendiriniz

Dejerl endirme ¥I|-¢,tl eEvetjHay

1. Ger ekl i g¢venl i k Tekmibyenmetingetkinlerine

uydunuz mu?
2.FMSo6vyi Otomati k Pil ot moduna
3. FMSOvyi Pozi syon moduna al abi l
4. FMSOyi Rota moduna alabil din

5. FMSOyi Direct to moduna al ab

6. FMSOvyi Waypoint moduna al abi

7. FMSo6vyi Seyr¢sefer moduna al a

8. FMSOvyi Programlama moduna al

DEJERLENDKRME

Dejerl endi rHeeyoésreruhdada@ki

Kendini zi
fiEvetd | s e

yeterli
N¥l - me ve

germ¢gyorsaneéz
Dejerl endir me
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cevapl aréenéze

b
°Trenme f a:
oye ge-iniz.








































































































































































































































































