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Hidrolik-Pn° mat ek Dev e Unoduyll &

zaman, bas n - vrei kel lekrtt r ol ¢ nnatike
devrelerin yapélabil mesi
materydidir.
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Hidrolik p n © mdewvre lurmgy et er | i Tnak k a
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Genel Ama -

Gerekli ort am sajlandeéjénda

hidroi Kk pn°mati k devre kur aht

Ama-1| ar

1. Konum kontroll ¢ddvdelodi
Ssistemine uygun bi-imde

2. Zaman kontroll ¢ hidroldi
-aléexmanei sygun bi - i md:¢

3. Basén- kontroll ¢ hidrol
-al éexkmansigyeumn bi-i mde

4, Elek ri k kontroll ¢ hidrol
-al éekmaesiuygemi bi -i mde

EJKTKM ¥JRET

Ortam: Hidrolikpn © mat i kvalr&bor at u

ORTAMLARI VE Donané&mui dSi m 4.0 progr
DONANIMLARI gere-1|leri
Mo d ¢ | i-inde yer al an h e
verilen °l -me ara-1Ilareée il
¥L¢ME VE ¥Jretmen mod¢l sonunda ©°|
DEJERLENEKRNdOjyan|l éx testi, bokluk d
kull anarak modegl kagygudaimnea
becerileri °l-erek sizi d
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Sevgili ¥Jrenci,

Hi dr ol inkntviek pym°r € otomati k ya da @ammr ot omze
Paketl eme ynapak Bistpm® u-aj é yhadmlksistemdi r en
ol arak g°r ¢l mektedir.

Hi dr ol i katikwsieemlgy eléktrik enerjisili e kul | an Ayéré cal nbuuk t
otomasyon sistemlerinin hataséz -al éekmal ar é

Hidrolik Pnickmnathevr e U gaoa d akogirtblkraeg t | ar é né anl a
devrelere uygulayabilme becerilerk a z and € r ma k iczere hazeér |l anmé

mod¢l de si zI|l emat ihk ddevii &l esrei mpin°k onum, mant éKk
kontrolerini esas alarak kurabilecgk ni z . Ak veemPana hii lr devr el er de
yapabil me, olukan arézalarée tespit ve onareém

Bu mod¢l de hedefl enen yeterlikler:i edi nme|
daha nitelikI:i el gemanhameégloamak yetikecejini






¥JRENBM FAALKYE

( Amae )

Konum Kkontroll ¢ hidrol ik pn° mati k devr el
-al emaeémeé yapabileceksiniz
(ARAL(TI R)

0] Hidrolik ve pPmat i Kk devr el erde konum kontroll ¢

0] Hidrolik ve prPmatik devré er d e mant ék Karl ar énén |
arakteéeréneéez.
0] Kull ande®@in@&rzd atvedz@ma mt é k kénrt redlegnanpbpé

a akt.erénez

1. KONUM KONTIRDRQL K K
PN¥MATKK DEVRELER

1.1.Konum Kontroll ¢ Hidrolik Pn°matiKk
Konum, i nKé ne lgenra¢gnrét ¢l endi J i durumdur .

1.1 1Konum Kontr oPnPmatHikd rDoelvirkel erin Tanémé

Kk el emanl|l arénén -al ékma hareketl erine al
Silindir i -ersinden -ékan pi stonun il erl em
bekl etil mesi ya da geriye alénmasé ancak kon
1.1.2KonumKontrol | P°adr &l Devre EIl emanl ar é

Hi drol imatvé& pn%teml erde konum kontrol ¢ Ku

- kowydml kontrol wvalfleri

Resiml . 1: I - Kk &aonmtwohwblfu  y © n



El ekt rliék suéynaérrée anahtarl ar é

Resiml. 2: El ektri k uyarél & sénér anahtar

Makar a kumandal & vgmarf skad n tmmalk ay &In fkikd wabiyied a | €
yap.éel ér

Resiml. 3: Makara kumandal & y°n kontol va

Silindr den - ékan pi segmadreungihemt eéelsdémyal cret
makarakumand al &€ k ulslaadneécleé r kiemi Kt- & k gathg alimesiardetc e
i stendijinde maf BuvalflerdavkelerdeaBl aér fkiu lillaen égl®ésrt.er i | i

—

.

Resiml4Makara kumandal é y°n kontol wvalfinin



makara kumandal é y°n kont

Resiml . 5: Maf s ak
kontrol val fl eri d e

Maf s al makar al é y°n
konuml ar éndaan Bajcleayn®orké@ a.l ar

%m
-

; )
Mesafie cetveli ﬂ

Maka Foorim

[ [ &0 [wm (.100] =]
|s2 | 0 [wem 00~
[ | [roem pr0m =]

valf konumu

kekil 1.1: Makarakuman d a |l &
k Devre Uygul amal ar

1.1.33Konum Ko ntdrolio Ph @ mali i

Hi dr ol i k ar a- kal dér ma d¢zenejinde -al éx
deji ki mi, kol rnak wuyareleée ¢ - konumlu hid
ékékéenén yavak ol m

akKkad éiyni Ki ni
Kemaséene -

kal dérma d¢zenej

Resiml1l . 6 : Hi drol i k ar a-
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kekil 1. 2: Hirdmwao Idi¢kz eanreak- dkeavlrdeés i
A silindirinin uyguladeéejér auyavBtbkel bafl aim

pim montajé& yapacakter.

\ — 1 3 = E I 1
Nt berrsrttit il
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Resiml . 7 : Bajl ama aparate
Har eketA+, B Bafs 6l masé i stenmektedir. A pi st

basactagre bwmandal € yakxogeriold¥Vmadkl ¢i B2 o0yar a
6



Aaén il erleme yolunda basacajé mafsal ma k

kontrol val fi dBe np idsotjocannu ns iinlpearhi pgeiedie ce&lt ii K i.
basacajkeunantdead € yay ger. doen¢kl ¢ B@Bdderi y°n Ko
gel ik yolunda basarak -al ext éiradapegkimaf 8abp

kontrol valfid en doj an si ny algelacdkte.HeAr pgisltiomadinr gie-riin
hava geri 5d2nhafegzal ékylPharkeleac alktirpal 8tkonun d
hézl ar é& yavaisttnmekiedrabi | i r ol masé

2.2 23

T | eI

Bajl ama aparaté devresi




e

keki:lBafjnah aparaté devresi basamakl ar &

1.2.Mant é k € o Mt d@nonaiikDevreler

Hi dr ol i katviek psni°st eml erde kumanda sinyall
°nce manték kartlaré ile iklenerek yapél mas

1212 Mant ék KontrPnbmatkDelv debértr kn Tanémeé
Hidrolik ve pnomatiks st eml er de maiVE&IK kaeamtit alr € VEe vy

@ D



122VEMant ék Kont likdPInlognaHii &kr ddevr e Uygul amal ar é

~

Sistemlerin ik yapabilirlijinin ayné and
o | diwd@vrelerdir. Hidrolik ve ptmat i k si st eml erde kull anéeceée
devrelerde kul [demél ai smaeml &k dke& b edtek | ME t m&mti ¢
uygulanabilit
1221VEValfKKul | anél ar ak
tekék sinyal:. iadat vali healaiyméaflepelVith @adfiii ki | e
denir.
-"’:—rrf?.,_‘:)- =T \~: 2
- I
=t
o 12 /14
o g ——
Resim1.8: VE valfi
VE val fi devre uygul amasé
G¢evenli k amacéyl a i ki adet buton kumandal

baseétad edogfnan harekenélséd nwyway i gghiavdomgymwlol, w/a
i Kl enerek par-ay(éReywavdk 99 . k Bud oK tairrdan bi ri
pistonu geri gelecektir.

Resml. 9: Yapéktérma makinesi
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keki Yapéestéerma makine devre uygul amaseé

Resiml. 10&6jda- gdirigkmine mgapacak pn°mati k te

hareket emrinik i adet 3/ 2 normal de kapalé buton kun
val fl erisag wve-islod naeylnéeranda basmasé il e al ac
i --inin butonu bérakmasé ve égilindir i-ersin
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Resiml. 10: Aja-la dilimleme makinesi

VE valfidevree | emanl!| ar é

Kk i adet 3/ 2 oonrhhamdedabealaybogeri d°ny¢ Kkl
adet \E valfi, tek etkili pn fnatik silindir.

e

kekil AalfidevreWyfEgul amasé

1222SeriBaj | ayar ak

12 wve 14 h ar e letent elermanlarda hdrhangii bir itanegjnin ener;ji
beslemeb i r i mi baj | adnitjéesré (ell eynaa ndéan P-)ékékéndan (2
ser.i bajl ama denir.
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HLIye Sy
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ELINe Sy
N
F 3
kekilSexri8Bajl amak

0 Seri bajl ama devre uygul amaseé
PnmMat i k -0 ft eitsktiolniu shialnitntdainr p & kepe h e rkrae il a
y a p a c(Rekimleld)Pi st onun il eri hareketi, kutul ar én
den¢kl ¢ 3/2 y°n kontr ol val finden dojan si n)
y’n kontroel varhAfentdeniyapél masé istenmekted
butonla kumandal e geri do°n¢klKEeBi 2vg°mekbnt
sinyall eri mer kezde 5/ 2 hava uyareéel é hava ge
c -
1.0
’O o o o (o] o
Resiml . 11 : Paketl eme ¢nitesi
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kekil 1.9: Seri bajlama devresi

i
i i
- e i S
I =iF | - el
—{]
kekil 1.10: Seri bajlama devrenin - al
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1.2.3VEYA Ma n tKéokn t rHidrolik P n © mabDteivkir e Uy gul amal ar é

Sistemlerin ik ikiaumandaidini r¢lriejtiin ierchefkangsk Ingy al |
birine bajleée ol duj,u-idewvre¢eggaddak@Bma kapBner
i-in farkl e iKki kumanda el emanéndan bir siny

Ot ob¢seén kapéséneén i hidaerne kevtey ak o dtékalr £rdam
istenmektel i r ( Resi ml. 12) . Son durakta yolcul ar éneé
kendi si de ot obglantsem ik m@pdedyaém ddestkoakme £kn f ar K i
but on k,uyneayn d @ ¢ © | noroh&lde kxd, 138 2 y°n kontr ol valf

kapat makt adeéerel dHarienkdeet ksaapagtyis ag peetdeas €& ar ki a
kumandal & yay ger.i d°n¢kl ¢ normal de kapal é
Ara-isinde i se kapenén i--alnékknmaf °kkoomt °n¢gne ayl
yapacak i ki adet but on kumandal & yaylfiger:i d

kull anél acakter.

Resiml . 1 2: Otob¢s kapeéeseée
VEYA val fi devre el emanl ar é

D°rt adet 3/ 2 nor malyaygerikaApakle, byt o nk knmtma o
adetMEYA wval fi ,etbkiirl ia dpentteraitk ekk osli ul & undd2 )r

10
1.6 2 1.7
1 1 2z
> Ereeb
1.2 d-agma 1.3
2 L 2 E > 2 15

D._@ d- kapa

k e ki | VEYA devresi
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| | P

| R4

keki | VEYAd@Qvresinin -alékmaseé

Kki butondan herhangi birineaba&salcd&] dredag
do k¢l ecek, i Kkl em sonunda farkIl & bir but ona
a-élep yavak kapanmasé istenmektedir. Kapaj ¢
hava geri d°n¢kl ¢ 5/ @medbisenmektedin kont r ol val fi

Resiml . 1 3: Bokaltma ¢nitesi
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keki IVEYAde¥re uygul amasé
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keki |l VEYAddvr e

16




= || ~

keki IBdydma ¢nitesi

Yukar éda keki.l 1 . pli4sotdoen gkPorl ¢sl Wangtik-gilindti be t ki |
boyama i kleminde kull anél makt adyé@arn.,, Sialji nvde r ¢
u-l kRrdmakara kumandal é 3/ 2 yay ger. dong¢kl ¢

Si stemde sinyal i Kl eyi ci hava uyar él e h .
kul l anéneéez.

Silindirin ileri ve geri hézl aré yavakl at

Kstenil diajtiinkd esipn®e me gi den elmawna ndéurr diue suil Im

butont ér nakl & 2/ 2 yay ger. do°n¢kl ¢ pnomati k bi

17



Konum kontrol | ¢ hidrol ik pn°mati k devreler
yapenez.

Kkl em Basamakl a ¥neriler

0 ¢al eékxma ortame
Kk i le ilgild@
al eneéez.
U KKk °nl ¢f ang¢zye

. . . L 0 ¢al eékxkma séraseée

Pn°m ik i lineyiniza | . _

! at S1 st e rhelineyiniza cihazlaré ve -
gere-lerinizi

bilgilendirerek temin ediniz.
O Devrenin makin
amacéné belirl
U PrPmatik enerjibesleme birimi

[>e

se- i .
0 Hava hortumu s
U Devre -izimi i-in bil o
U dan Fulidsimppr ogr améné -alll kartlanderéceé
0O Pnomati k sistem i -in
_e.
Uelemanl aré belirleyi ®|-&
O Makara kumandal é& y°n|. - . -
U adl arwve 8Xolarakibelirleyiniz. uKk-loadet ma k ar
i Mesafe cetvelinin ©z¢ gerid®ng¢xl gkodrol?2
G SlveS2 -in konum dejer| Vafine bakenez.
Marka I Fonum ‘243
L
| 0 |mm [0.200 =] 5248 1 T\%M
52 | 200 |mm (0200 v 1T 3

O Bir adet bek vy
hava ,hyaraélger i
5152 y°n konrebakénwma

[ 4442
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U Mesafec et vel i s em
i.sté¢ne bérakeéel

[T

hk==afe cet...

U0 Devreyi étzasarl ayeén

U0 Devre -izim es
hat é r | baliyle;en advre
iy el emanl areée il e
L4 prPmat i k devreyi
0 El eman sembol |
g°re ayneé seéra

e |
u}

.L—O—Lu
e |
Y05

—M:\HUQM— -izim ekranéna
: 13 i EIl e ma n°matik lortumn
2 2 sembol ¢ o4diangid

:" . . . .
51"@. E@.Il birlektiriniz.
1495 11, 0O Tek y°nl ¢ akeéecxk

[
50ké sénéz
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U Fluidsim
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U Acil stop

U Otomatik olarak sistem
-al ékacakteéer
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|l i stel enen
koyar ak

KONTROL LKSTESK

Bu faaliyet kapsaménda akaj éda
Evet, k a z a n aamraédneétfla yik-uitrucu k!l Xr dna Kkar et
kontrol ediniz.

Dejerlendirme ¥I|-¢,tl Evet | Hay

1. Dol ayl & hidrolik ve pn°matiK
2. Héz kontroll ¢ hidrolik ve pn
3. Héea Horetsrasm|l aréné anl ayabild
DEJERLENDKRME

Dejerl endirme sonunda HAHayeér o «Kek
Kendini zi yeterli g°rm¢gyor sanéz °Jr
AEvet o ise N¥l-me ge-Deaejerl endir me

21
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Akajedaki sorulareée dikkatlice okuyunuz ve

Butan VT SUgLUsL
|

--\"lllll:a
kekil 1.15 :Y°n kontrol wvalfi
1. kekileki. 15i0ftt et kil i silindirin -aleéexkxma p

hangisiy an 1?7é Kt ér
A) Butonlu kumanda edilir
B)lve3egzohat t éd
C)4 silindiri

[

er
n arkaseéna bajlaneér
D)2 silindi .n r

r
r °n¢ne bajl ane
2. kekileki. 150t t et kil silindirin sinyalsi:
i fadel erden hangisi dojrudur?
A) Piston geride durur.
B) Pistonyava yavak.il eri gi der
C) Piston ileri gider
D) Piston ilerde durur

3. kekil ekli. 156ttt et kil silindirin butondan
akaj edaki i fadel erden hangi si dojrudur ?
A) Piston geride durur
B) Piston geri gelir.
C) Piston ileri gider.
D)Pid on yavak-a il erde durur.

22



k e ki I Pndmatik Sevre

keKki. lekxGt devre -izimi i-in akajeédaki ifade
A)Si stem dojrudan kumanda il e -aleéexér

B Tek etkili silindir ileri hezl & gider
C)Makarale 4/ 2 valf ikl emi bakl at ér .

D)Hava uawa éder ih ydP°nn kwlng ro/l2 val fi kul |l aneél
keki leKi. 1dbedMr e -i zi mi i -i ryaak?®jka@dcaki i f ad:
A)Pi ston il eri makaralé 4/ 2 valf ikl emi

b
B)Pi ston geriye makara kumandaleée 3/ 2 valf
C) Piston ileri,genelkumn dal € 3/ 2 den veya S1 y°n kon
D)Si stem dol ayl & kumanda il e -al éxkeéer

a
I
t

DEJERLENDKRME

Cevaplaréenézé cevap anahtareéyla karkeél akt
verirken tereddg¢gt ettijliinyet esogeurliar 8 anerleghk |
Cevaplaréenézén t¢m¢g dojru ise bir sonraki ©°j

23



¥ JRENME FAALXY

( Amace )

Zaman kontroll ¢ hidroli ki ptnemiarte k uydgewrmr ek
-atemakéneée yapabileceksiniz
(ARAkTI R)
Hidrolik ve prPmat i k devr el erde zaman kontroll ¢
a Kull ande@dméazdat ezzagnan kontrol ¢ vV e ma n

el emanl!|l ar.@é araktérénéz

2.ZAMAN KONTRIKDROL KK
PN¥ MATKK DEVRE

21.Zaman Kontroll ¢ HiDdvreed i k ve Pn° ma
Hidrolik ve. pn° mai k i kK el emanl arénén zaman al ¢
devrelerdir.

211.Zaman Kontroud RaHCiidkr oDevkr el erin Taneémé

Hidrolik ve pn ® mat i k sistemlerle yapeéelacak i Kl e
el emarlama@n sérasé il e i kar eztamalnmakloanrtérnod | sajd
denir.

212Zaman Kontr &&InlP gnadii &r ®levr e EIl emanl!l ar é
Zaman kont deklull J achedMraenl eerl e manl ar
Zaman geci ktirnme (ake¢l ¢) valfler

Hidrolik ve prP matik sisemlerde yolvez a man &i ad@fgdant énén kur
kul | aneél azrmmandecktiraenvhalfieridanir.

m

Resim2 . 1: Zaman geci ktirme (ak¢l ¢g) valf



Zaman roleleri

Resim2.2 : Zaman rolesi
21.3Zaman Kont r oPnbmatikBéeve Uygllamkb r &

Be¢kme kal ébéena bajlanan par-anén kKekill en
etkili silindirin (Resim2 . 3) il eri hareket. i K-iden kol k L
kontro | val fi il e olacaktéer. B ¢ k rniegi son kohuendai5n i n Kk a

sn. beklemesi istenmektedir.

P ——— N —

Resim2 . 3 :
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2 2 !
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S
kekil 2:1: Zaman kontrol devresi
EX
L_LL,{_’E:!
|_‘ Ress
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i
. x::.l :
r: e e | I AN
L L] i
IS | Ay
1 3 1I"'.-'.l
[l =

e

I U .+ T

kekil 2.2: Zaman kontrol devresinin -a
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Resim 2.3: Vakum uygul amaseé

Start butonuRasibmesgdI RI@gfeémdgumurt a, vakum
emilecktir. PaketleM ¢ni t edené akésacak yumurta zaman b
ve pakete béerakel acakter.

0] Vakum bakl angeéeé- buton kumandal é yay ge
ol acakteéer.

a Vakum bsint.i wiamanén dol masé VE pedal k um
y°n

a kontrol wvalfi ile olacakter

a Vakum baxkl angé- ve bitik sinyalleri ha:
valfi ile

1] i Kkl enerek vakum jenerat®r¢ne g°nderilec

a PrP matik devr ededc & arstolaaknadseer,j ener at °r ¢ °nc
tutucusu °ncesi

basén- dejerlerinin okun®%aitlirke die viretng mmeku
i Kl eml erini akajédaki i1 kKlem basamakl!| aréna di
Kkl em Basamakl ar e ¥neriler
U0 ¢al eékma ortamén
O Kk ile ilgili g
al eneéez.
UKk °nl¢jeéenegze g
O Pn°matik saké&ema amaiu ¢al ékma sérasén
belirleyiniz. cihazlare ve -
gere-lerinizi °
bilgilen- direrek temin ediniz.
U Devrenin mhtl na
amacéné belirle
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U Pn°mati

belirleyiniz.

k si koam'mhaFé"

Kk el e ma ndéimlé&ine z
g°re hareket ko
belirleyiniz.

U Devr e

programeéne

0 PrPmat i
U belirleyiniz.

k

zi mi dan Rulsimp i
-al exteéer g

si stemeimanh a

Prf matik enerji besleme birimi

[

se-i .
Hava hortumu se
-—

Zaman kontrol valfi

1
kartl andeéer é

cé s
= S fe
Kki yadetgeri d°ri
y°n kontrol val
24
[
AL
1T‘$’3
Bir adet VE valfi
§2
1 ||||1
11|
Bir adet hava wu
3/ 2d°n¢gkl ¢ yon
24
[]
SN
11"%‘*3
I - adet @nomet
Bir adet vakum
tutucusu
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A

U0 Se-ilen el emanlmar da
1.
! Devre -izim esa
; hat é&r Ibeifeaen delre
eleman
_“’M% 11 lareée il e dmaikat
) ' devreyi =-iziniz
El eman semboll e
g°re ayneée séral
. -izim ekranéna
= ! El e ma n Imatik lortumn °
| J
w. sembol ¢ ol an dyg:
R Lo birlektiriniz
i) R |
¥ HLY
17993
[}e—e@?
U¢izilen devrenin sin
,m~
1%
G @ |_|
';QJ;I" i Fluidsim p—'gr a
pay komutu kul
@ 2
[ ]
W
11%3 valfine basarak

vakum bZamanheébaea
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18

gil

=
43

(e o

o]

U Zamaneén

dol masé

24
/7:u

1
Ugval fine

L
P

basél ma

U Devr e

yapél maséndan

ge-iniz

-allai dasg éann @m of
sonr a

g, reén

pakete

beéer
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KONTROL LKSTESK

Bu faaliyeak&kjapdaméEndael enen davranéxklard
Evet, kazanamadeée kHaayr&euntéuzc uik Xigm @ rkar et i koyarak °
kontrol ediniz.

Dejerl endirme ¥I| -,t|Evet|Hay

1. Basén- kontroll ¢ hidrotmk ve
2. Basén- kontroll ¢ hidrolik ve
3. Zaman kontroll ¢ hidrolik ve
4. Vakum devresi kurabildiniz mi?
DEJERLENDKRME

Dejerl endirme sonunda HAHayeér oo Keknizindeki
Kendini zi yeterli g°rm¢gyor sanéz °Trenme f a:
AEvet 0 ise N¥l-me ve Dejerlendirmedoye ge-ini
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Akaj édaki sorulareée dikkatlice okuyunuz ve
1. k e ki leki lind8 prematik prese aittirKk - i ni n el i ni presin al
i-in silindiri i ki el l e -admekh&mgiaki ilsti &
kKull anél ér ?
1.0
AAAD A
IAVAVAVAVWAYI
|VVVV
1.1
1.4

kekiBl RPn°mati k devre uygul amasé

<5, M = e

c) L D)

W

A)

2. Ak a] é dnhokerdenshangisi zaman kontrol valfine aittir?

2
r=_"~—""~—7""" |
%E:‘ h : z & |
d [ g[vw
1 ﬂ]1 ; % H ;
i lHM '& 'L'M B— I—' L_SQ% _________ 3___|
A) 1773 B) 1%%3 Q) D) 7
B
e
L. _‘.L._.J
A | ol
b—f & ]
keki:l ZamMman kontroll ¢, devre

32



3. kkil e2.g°%&tl en devre i-in akajeéedaki i fadel
A) Hava wuyarél e hava ger. d°n¢kl ¢ 5/ 2 y°n
B)Slmakarh € val ften doKamtrsalny abdrl &Zra.man
C) S1 makarale valf 5/2 y°n kontrol wvalfin
D) S1 makaraleée valf sindirin ileri son kon

4, kekileg2r ¢8B@nh devkrie iif-aidne laekradjeend ahangi si doj

A) Tek etkilisilindr i |l eri yavak gider.

B) Zaman kontwrsol iwnagl frienibmajd ek&xkeé

C) Zaman kontrol val finin -ékeéekxkeée, S1 makar
D) Zaman kontrol wvalfinin -éekékeée, 5/ 2 y®°n

5. El ektrik devrelerinde l|lzaanmae | eknbannt r ak g ] €id-e
hangisidir?
A) Zaman roleleri

B) Sénérl ayecéel ar

C) Sens°rler

D) Al gel ayécel ar
DEJERLENDKRME

Cevaplaréenéezé cevap anahtareéeyl a karKéIaKt
verirken tereddgt etltairjéi nfi @aalsioyreutlear g ar ii | @9

Cevaplaréenézéen t¢gmeg dojru i se bir sonraki °]
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¥JRENME FAALXY

( Amac )

Basén- kontroll ¢ hidrolik ime°® mayguwkn dbeiv-rie
-al ema®ee éfyapabil eceksiniz
(ARAleé)
a Hidrolik ve prPmat i k devr el erde basén- kontroll
a Kull ande@dmeazd at ebzags € n - kontrol ¢ vV e ma
el emanl aré arakKkteéeréneéez

3.BASI N¢ KONTHRIORROL K K
PN¥MATKK DEVRE

3. 1.Basén- Kontirkolvle; PHii°draali k Devr el et

Hi drolik ve pn°matik sistemlerde y¢kselen
devrelerdir.

311Bas&ontrol | ¢veRHn °dmabtkivkk el er i n Taneéme
Girik baséencénén d¢gKer ¢l mesinadesrgda etkilie k @k b
ol an baséncén alténda kalan dejerin ayarl anr
n

n
bir ké@sméne baséncéné sistem basénceéndan d
olur.

3.1.2Bas é&n- KridmotikrPonl°lmat i Kk DelbVaeé EIl e ma

Hi droli k vetemd matdiek basén- kontrol ¢ i-in

Basén- sénérl ama valfi

Bu val f, nor mal konumda kapaléedéer . A- ma |
bajlantéesé ¢zerinden séveée akar. Basén-, ay

kapaner .
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el

Basik

Sistemde K

girerve si

k ul

| anél

Resi m 3

L1 Basén- sénérl ama

umagnda baséncé girik b
ektrik sinyalleri

il e de - al

Resim 3. 2:
basaheé&ma

er .

El ektrik sinyall:@

val fi

asénceée taraf én

ékabilir.

basén- s

basén- dket] éejr & mddae ne lyeurkaarnr
st eml e ber atbeerr h-iadl reéoklainkl

ag iés tkeonmduer

Resim3.3.Bas én - kontrol

35

val fi

b

(0]

-



Basén- ayar valfi

GiriktekiéeéeKkle kit aas eéPr2c ébma sREE2n ckeansaé nd-° ndpexjtesrrigmi n
durumundar a | f i n° zyelpléisjadle sfaggzlsd basén- tahliye edi

Resim34Basén- ayar valfi
Basén- séralama val fi kull anél ér .
Hi drol ik veme@md@enabag&éensi stkd zbaamadmndréasfen ka
i -in kullaneéel anrereall eanmaan Ivaarl & i b adseénn -r .

Resim 3. 5: Basén- séral ama valfi
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Z(12den gelen kumanda sinyal: il e aylar |l anme
ge-iKine izinbaafmayaw Kv alef] e dea- gked d i § ii mydael iA(

Resim 3. 6: Basén- séralama valfi s emb

313Basén- Kont rPonlolmgatHikd rDoelvirke Uy gul amal ar

Banttan gelen 60 kf ut ul ar eén it i | me setkili hidelikrsilindiry a pac a k
(Resim 3.7) buton kumandal é yay geri d°n¢kl
Hi droli k pompa -al é&kma baséncé 50 barder. B¢
arkasénda basén- S € n é rGerakiahidroviak f id e krud | areéma
t asar(lkaeykéinle z3. 2) . .Devreyi -al éxkteéreéeneéz

Resim 3.7: Kutu itici

Hi drol i k enerji besl eme biri mi ve baseén-
kal déyak ata® akycgd | andeé.
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IEM A B

P T
S0 bar

]
B azing sinirlama walfi

L ahgma bazino | 50

kekil 3. 1: reiutu itici dev

w=[] ¢ w=[

=l

¥
T

S e 150

P T
A
kekil 3.2: Kutu itici devre -al é@kma:
Ktilen kut unkugn oaljdeujluérjdea 1-0a0l ék ma basénceé
silindir °n¢nde basén- yékselecektir. Ak é K
séln&ma valfi devr etyeenkga rge°crecke rveec eaktéikrk.a n é

=

1

X

L |

|

k e K3i3:IKutu itici devre kurulumu
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1A pn° matili dlindir pistohu(Resimk3.8) i k-i ni n kol kumand
doen¢gkl ¢ 3712 yo°n kont r odecektr.#InP imase isk & sninans & ail lée

baseébnibad € Par - anén s ék ma i KI emi nin sonl anmas

yetmektedirPi st onun hareket kontrolg¢ hava wuyarele

val fi il e yapeéel acakétnér .s éSialliamtai rv ad rf ki anseé nhdaavna

yavakl atmak amacé ile tek y°ntapea&é@& kensol.i
i

ar ka bpgdPgzebilecakehatlam basén- gester.iGCer k&t kphP amnaété

devreyi kurunug k e k ivle 3.a5)ekt éreneéez

kartlandebfdaéd abadbasea- ayar val fbami n si n
ayarl andé. Baséen- farklarénén g%zl enmesi ame
val fine gidecek hav&kgaswalesima k aalhweavcréea ji-ll aelnéadms
sim¢gl asyonun hezé degker gl melidir.

Simiilasyon secenekleri

Similazyon bz

) Gergek, zaman ko

3 ket hareket [ghisterim]
(%) Y avag gisterim Faktirii 1:

kekil 3.4: Sim¢glasyon hézé
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) :
5 3 e e e e e — - — -
1 |
|
IS .
1 2 sy b -
1
1
[
= L
kekil 3.5: Mengene devresi
Kol kumandal é y°n kontr ol val finden g°nde
bakl|l amékt ér . Bu bdaurdiem .da basén- 0,5
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