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MOD¦L¦N TANIMI Hidrolik-Pnºmatēk Devre Uygulamalarē ï 2 mod¿l¿, konum, 
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devrelerin yapēlabilmesi yeterliĵinin kazandērēldēĵē ºĵrenme 
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¥N KOķUL  

YETERLĶK Hidrolik pnºmatik devre kurma yeterliĵi kazandērmak 

MOD¦L¦N AMACI 

Genel Ama 

Gerekli ortam saĵlandēĵēnda alēĸma sistemine uygun 

hidrolik pnºmatik devre kurabileceksiniz. 

Amalar 

1. Konum kontroll¿ hidrolik pnºmatik devreleri alēĸma 

sistemine uygun biimde yapabileceksiniz. 

2. Zaman kontroll¿ hidrolik pnºmatik devreleri  

alēĸma sistemine uygun biimde yapabileceksiniz. 

3. Basēn kontroll¿ hidrolik pnºmatik devreleri  

alēĸma sistemine uygun biimde yapabileceksiniz. 

4. Elektrik kontroll¿ hidrolik pnºmatik devreleri  

alēĸma sistemine uygun biimde yapabileceksiniz. 

EĴĶTĶM ¥ĴRETĶM 

ORTAMLARI VE 

DONANIMLARI  

Ortam: Hidrolik pnºmatik laboratuvarē 

Donanēm: FluidSim 4.0 programē, bilgisayar, izim 

gereleri  

¥L¢ME VE 

DEĴERLENDĶRME 

Mod¿l iinde yer alan her ºĵrenme faaliyetinden sonra 

verilen ºlme aralarē ile kendinizi deĵerlendireceksiniz. 

¥ĵretmen mod¿l sonunda ºlme aracē (oktan semeli test, 

doĵru-yanlēĸ testi, boĸluk doldurma, eĸleĸtirme vb.) 

kullanarak mod¿l uygulamalarē ile kazandēĵēnēz bilgi ve 

becerileri ºlerek sizi deĵerlendirecektir. 
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GĶRĶķ 

Sevgili ¥ĵrenci, 

 

Hidrolik ve pnºmatik yarē otomatik ya da tam otomatik sistemlerde kullanēlmaktadēr. 

Paketleme yapan bir pnºmatik sistem, uaĵē yere indiren iniĸ takēmlarēnda hidrolik sistem 

olarak gºr¿lmektedir. 

 

Hidrolik ve pnºmatik sitemler, elektrik enerjisi ile kullanēlēr olmuĸtur. Ayrēca bu 

otomasyon sistemlerinin hatasēz alēĸmalarē iin kontrol devreleri geliĸtirilmiĸtir. 

 

Hidrolik Pnºmatik Devre Uygulamalarēï2 mod¿l¿, kontrol ĸartlarēnē anlama ve 

devrelere uygulayabilme becerileri kazandērmak ¿zere hazērlanmēĸ bir mod¿ld¿r. Bu 

mod¿lde sizler, hidrolik ve pnºmatik devrelerini konum, mantēk, zaman, basēn ve elektrik 

kontrollerini esas alarak kurabileceksiniz. Ayrēca hidrolik ve pnºmatik devrelerde bakēm 

yapabilme, oluĸan arēzalarē tespit ve onarēm becerisi kazanacaksēnēz. 

 

Bu mod¿lde hedeflenen yeterlikleri edinmeniz durumunda, plastik teknolojisi alanēnda 

daha nitelikli elemanlar olarak yetiĸeceĵinize inanēyoruz. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

GĶRĶķ 
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¥ĴRENME FAALĶYETĶï1 

 

 

 

Konum kontroll¿ hidrolik pnºmatik devreleri alēĸma sistemine uygun biimde 

alēĸtērēl- masēnē yapabileceksiniz. 

 

 
 

 

ü Hidrolik ve pnºmatik devrelerde konum kontroll¿n yapēlēĸ esaslarēnē araĸtērēnēz. 

ü Hidrolik ve pnºmatik devrelerde mantēk ĸarlarēnēn uygulanēĸ esaslarēnē 

araĸtērēnēz. 

ü Kullandēĵēnēz tezg©hlarda konum ve mantēk kontrol¿ yapēlmēĸ elemanlarē 

araĸtērēnēz. 

 

1. KONUM KONTROLL¦ HĶDROLĶK 

PN¥MATĶK DEVRELER 
 

1.1. Konum Kontroll¿ Hidrolik Pnºmatik Devreler 
 

Konum, iĸ elemanēnēn gºr¿nt¿lendiĵi durumdur.  
 

1.1.1. Konum Kontroll¿ Hidrolik Pnºmatik Devrelerin Tanēmē 
 

Ķĸ elemanlarēnēn alēĸma hareketlerine ara verdirilmesi iĸlemi konum kontrol¿d¿r. 

Silindir iersinden ēkan pistonun ilerleme yolunun herhangi bir anēnda durdurulup 

bekletilmesi ya da geriye alēnmasē ancak konum kontrol¿ ile m¿mk¿nd¿r. 
 

1.1.2. Konum Kontroll¿ Hidrolik Pnºmatik Devre Elemanlarē 
 

Hidrolik ve pnºmatik sistemlerde konum kontrol¿ ĸu ĸekildedir: 
 

¦ konumlu yºn kontrol valfleri  

 

Resim 1.1: ¦ konumlu yºn kontrol valfi  

¥ĴRENME FAALĶYETĶï1 

AMA¢ 

ARAķTIRMA 
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Elektrik uyarēlē sēnēr anahtarlarē  

 

Resim 1.2:Elektrik uyarēlē sēnēr anahtarlarē  

Makara kumandalē yºn kontol valfi ve mafsal makara kumandalē yºn kontrol valfiyle 

yapēlēr.  

        

 

     

Resim 1.3: Makara kumandalē yºn kontol valfi  

Silindirden ēkan pistonun hem ēkēĸ hem de giriĸte sinyal ¿retmesi istendiĵinde 

makara kuman dalē kullanēlērken sadece giriĸte ya da sadece ēkēĸta sinyal ¿retilmesi 

istendiĵinde mafsal makaralē kullanēlēr. Bu valfler devrelerde S harfi ile gºsterilir.  

 

 

 

 

Resim 1.4: Makara kumandalē yºn kontol valfinin alēĸmasē  
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Resim 1.5: Mafsak makara kumandalē yºn kontol valfi 

Mafsal makaralē yºn kontrol valfleri devrelerde pistonun ileri ve geri son 

konumlarēndan ºnce noktalara baĵlayēnēz. 

 

ķekil 1.1: Makara kumandalē valf konumu 

1.1.3. Konum Kontroll¿ Hidrolik Pnomatik Devre Uygulamalarē 
 

Hidrolik ara kaldērma d¿zeneĵinde alēĸan ift etkili silindir pistonun konum 

deĵiĸimi, kol tērnak uyarēlē ¿ konumlu hidrolik yºn kontrol valfi ile yapēlacaktēr. Aracēn 

aĸaĵēya iniĸinin ve yukarē ēkēĸēnēn yavaĸ olmasē istendiĵine gºre gerekli hidrolik devre 

ĸemasēnē izerek alēĸtērēnēz.  
 

  

Resim 1.6: Hidrolik ara kaldērma d¿zeneĵi 
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ķekil 1.2: Hidrolik ara kaldērma d¿zenek devresi 

A silindirinin uyguladēĵē kuvvetle baĵlama kalēbēna itilen paraya B silindiri yandan 

pim montajē yapacaktēr.  

 

Resim 1.7: Baĵlama aparatē 

 

Hareket sērasē A+, B+, B-, A- olmasē istenmektedir. A pistonun ileri ēkēĸē iĸinin 

basacaĵē buton kumandalē yay geri dºn¿ĸl¿ 3/2 yºn kontrol valfi ile olacaktēr.   
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Aônēn ilerleme yolunda basacaĵē mafsal makara kumandalē yay geri dºn¿ĸl¿ 3/2 yºn 

kontrol valfi den doĵan sinyal ile B pistonun ileri gidecektir. Bônin geri geliĸi iĸinin 

basacaĵē buton kumandalē yay geri dºn¿ĸl¿ 3/2 yºn kontrol valfi ile olacaktēr. Bônin geri 

geliĸ yolunda basarak alēĸtēracaĵē mafsal makara kumandalē yay geri dºn¿ĸl¿ 3/2 yºn 

kontrol valfiden doĵan sinyal ile A pistonun geri gelecektir. Her silindir iin hava uyarēlē 

hava geri dºn¿ĸl¿ 5/2 hafēzalē yºn kontrol valfi kullanēlacaktēr. Her iki pistonun da ileri ēkēĸ 

hēzlarē yavaĸlatēlabilir olmasē istenmektedir.  

 

ķekil 1.3: Baĵlama aparatē devresi 
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ķekil 1.4: Baĵlama aparatē devresi basamaklarē 

 

1.2. Mantēk Kontroll¿ Hidrolik Pnomatik Devreler 
 

Hidrolik ve pnºmatik sistemlerde kumanda sinyallerinin iĸ elemanlarēna girmeden 

ºnce mantēk ĸartlarē ile iĸlenerek yapēlmasēdēr.  
 

1.2.1. Mantēk Kontroll¿ Hidrolik Pnomatik Devrelerin Tanēmē  
 

Hidrolik ve pnomatik sistemlerde mantēk kontrol¿ VE ïVEYA ĸartlarē ile yapēlēr.  
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1.2.2. VE Mantēk Kontroll¿ Hidrolik Pnomatik Devre Uygulamalarē 
 

Sistemlerin iĸ yapabilirliĵinin aynē anda gelen iki farklē kumanda sinyaline baĵlē 

olduĵu devrelerdir. Hidrolik ve pnºmatik sistemlerde kullanēcē g¿venliĵini ºn plana alan 

devrelerde kullanēlan mantēk ĸartēdēr. Sistemlerde de VE mantēĵē iki  farklē teknikle 

uygulanabilir. 
 

1.2.2.1. VE ValfĶ Kullanēlarak 
 

¢ēkēĸ sinyali iin valfe aynē anda iki adet sinyalin gelmesi ile alēĸan vaflere VE valfi 

denir. 
 

 
 

Resim 1.8: VE valfi 

VE valfi devre uygulamasē 

 

G¿venlik amacēyla iki adet buton kumandalē yay geri dºn¿ĸl¿ 3/2 yºn kontrol valfine 

basēldēĵēnda doĵan hareket sinyali, hava uyarēlē yay geri dºn¿ĸl¿ 5/2 yºn kontrol valfinde 

iĸlenerek parayē yavaĸa kesecektir (Resim1.9). Butonlardan biri bērakēldēĵēnda silindir 

pistonu geri gelecektir.  

 

Resim 1.9: Yapēĸtērma makinesi 
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ķekil 1.5: Yapēĸtērma makine devresi 

 
 

ķekil 1.6:Yapēĸtērma makine devre uygulamasē 

 

Resim1.10ôda gºr¿len aĵa dilimleme iĸini yapacak pnºmatik tek etkili silindir ileri 

hareket emrini iki adet 3/2 normalde kapalē buton kumandalē yay geri dºn¿ĸl¿ yºn kontrol 

valflerine iĸinin saĵ ve sol elleri ile aynē anda basmasē ile alacaktēr. Silindirin geri hareketi 

iinin butonu bērakmasē ve silindir iersindeki yay etkisi ile olacaktēr.  
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Resim 1.10: Aĵala dilimleme makinesi 

VE valfi devre elemanlarē 
 

Ķki adet 3/2 normalde kapalē buton kumandalē yay geri dºn¿ĸl¿ yºn kontrol valfi, bir 

adet VE valfi, tek etkili pnºmatik silindir.  
 

 

 

 

ķekil 1.7: VE valfi devre uygulamasē 

 

1.2.2.2. Seri Baĵlayarak 
 

12 ve 14 hareket sinyallerini ¿reten elemanlardan herhangi bir tanesinin enerji 

besleme birimi baĵlantēsē(1 ya da P), diĵer elemanēn ēkēĸēndan (2 ya da A) almasē tekniĵine 

seri baĵlama denir.  
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ķekil 1.8: Seri Baĵlamak 

ü Seri baĵlama devre uygulamasē 
 

Pnºmatik ift etkili silindirin pistonu banttan gelen kutularēn paketlenmesi iĸini 

yapacaktēr (Resim1.11). Pistonun ileri hareketi, kutularēn bastēĵē makara kumandalē yay geri 

dºn¿ĸl¿ 3/2 yºn kontrol valfinden doĵan sinyal ve butonla kumandalē yay geri dºn¿ĸl¿ 3/2 

yºn kontrol valfi ile iĸi tarafēndan yapēlmasē istenmektedir. Pistonun geri hareketi farklē bir 

butonla kumandalē geri dºn¿ĸl¿ 3/2 yºn kontrol valfi ile olacaktēr. Ķleri ve geri hareket 

sinyalleri merkezde 5/2 hava uyarēlē hava geri dºn¿ĸl¿ yºn kontrol valfinde iĸlenecektir.  

 

 

Resim 1.11: Paketleme ¿nitesi 
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ķekil 1.9: Seri baĵlama devresi 

  

ķekil 1.10: Seri baĵlama devrenin alēĸmasē 
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1.2.3. VEYA  Mantēk Kontroll¿ Hidrolik Pnºmatik Devre Uygulamalarē 
 

Sistemlerin iĸ yapabilirliĵinin farklē iki kumandadan ¿retilecek sinyallerden herhangi 

birine baĵlē olduĵu devrelerdir. Bir kapēnēn, ieriden veya dēĸarēdan aēlma iĸinin yapēlmasē 

iin farklē iki kumanda elemanēndan bir sinyal ¿remesi yeterli olacaktēr. 

 

Otob¿s¿n kapēsēnēn hareket kontrol¿n¿n ieriden veya dēĸarēdan yapēlmasē 

istenmektedir(Resim1.12). Son durakta yolcularēnē indiren bir belediye otob¿s ĸofºr¿, 

kendisi de otob¿sten indiĵinde, aēk olan son kapēyē dēĸarēdan otob¿s¿n far kapaĵēnē aēp 

buton kumandalē, yay geri dºn¿ĸl¿, normalde kapalē, 3/2 yºn kontrol valfine basarak 

kapatmaktadēr. Hareket saati geldiĵinde kapēnēn aēlmasē iin aynē yerden farklē bir buton 

kumandalē yay geri dºn¿ĸl¿ normalde kapalē 3/2 yºn kontrol valfine basarak yapacaktēr. 

Ara ierisinde ise kapēnēn alēĸma kontrol¿ iin ĸofºr¿n ºn¿ne ayrēca ama ve kapatma 

yapacak iki adet buton kumandalē yay geri dºn¿ĸl¿ normalde kapalē 3/2 yºn kontrol valfi 

kullanēlacaktēr.  

 

Resim 1.12: Otob¿s kapēsē 

VEYA valfi devre elemanlarē  
 

Dºrt adet 3/2 normalde kapalē buton kumandalē yay geri dºn¿ĸl¿ yºn kontrol valfi, iki 

adet VEYA valfi, bir adet ift etkili pnºmatik silindirden( ķekil 1.12)oluĸur. 

 

ķekil 1.11: VEYA devresi  
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ķekil 1.12: VEYA devresinin alēĸmasē 

 

Ķki butondan herhangi birine basēldēĵēnda damper kapaĵē (Resim1.13) aēlacak ve ¿r¿n 

dºk¿lecek, iĸlem sonunda farklē bir butona basēldēĵēnda kapak kapanacaktēr. Kapaĵē yavaĸ 

aēlēp yavaĸ kapanmasē istenmektedir. Kapaĵēn ama ve kapama sinyallerinin hava uyarēlē 

hava geri dºn¿ĸl¿ 5/2 bir yºn kontrol valfi ile iĸlenmesi istenmektedir.  

 

 

Resim 1.13: Boĸaltma ¿nitesi 
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ķekil 1.13: VEYA devre uygulamasē 

 
 

ķekil 1.14: VEYA devre alēĸtērēlmasē 
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ķekil 1.14: Boyama ¿nitesi 

 

Yukarēda ķekil 1.14ôde gºr¿ld¿ĵ¿ gibi piston kolsuz ift etkili pnºmatik silindir 

boyama iĸleminde kullanēlmaktadēr. Silindirin alēĸma konumlarēnē ayarlayan, saĵ ve sol 

ulardaki makara kumandalē 3/2 yay geri dºn¿ĸl¿ yºn kontrol valflerdir.  

 

Sistemde sinyal iĸleyici hava uyarēlē hava geri dºn¿ĸl¿ 5/2 yºn kontrol valfi 

kullanēnēz. 

 

Silindirin ileri ve geri hēzlarē yavaĸlatēlabilmelidir. 

 

Ķstenildiĵinde pnºmatik sisteme giden havanēn kesilerek sistemin durdurulmasē iin 

buton tērnaklē 2/2 yay geri dºn¿ĸl¿ pnomatik bir acil stop butonu kullanēnēz. 
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UYGULAMA FAALĶYETĶ 
Konum kontroll¿ hidrolik pnºmatik devreleri alēĸma sistemine uygun biimde 

yapēnēz. 

 

Ķĸlem Basamaklarē ¥neriler 

ü Pnºmatik sistemin alēĸma amacēnē belirleyiniz. 

ü ¢alēĸma ortamēnēzē hazērlayēnēz. 

Ķĸ ile ilgili g¿venlik tedbirlerini  

alēnēz. 

ü Ķĸ ºnl¿ĵ¿n¿z¿ giyiniz. 

ü ¢alēĸma sērasēnda kullanacaĵēnēz  

cihazlarē ve izim takēmē gibi 

gerelerinizi ºĵretmeninizi 

bilgilendirerek temin ediniz. 

ü Devrenin makine iinde kullanēlēĸ 

amacēnē belirleyiniz. 

ü Devre izimi iin bilgisayarēnēz 

ü dan Fulidsim-p programēnē alēĸtērēnēz. 

ü Pnomatik sistem iin gerekli  

ü elemanlarē belirleyiniz. 

ü Makara kumandalē yºn kontrol valflerinin  

ü adlarēnē S1 ve S2 olarak belirleyiniz. 

ü Mesafe cetvelinin ºzelliklerini kullanarak  

ü S1 ve S2 iin konum deĵerlerini giriniz. 

 

ü Pnºmatik enerji besleme birimi 

seilir.   

ü Hava hortumu seilir. 

 
ü   ķartlandērēcē seilir.  

 
ü Ķki adet makara kumandalē yay 

geri dºn¿ĸl¿ 3/2 yºn kontrol 

valfine bakēnēz. 

 

ü Bir adet beĸ yollu iki konumlu 
hava uyarēlē, hava geri dºn¿ĸl¿ 

yºn kontrol valfine bakēnēz. 

 

ü Tek yºnl¿ akēĸ kēsma valfini 270Á 

dºnd¿r¿n¿z. 

UYGULAMA FAALĶYETĶ 
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ü Bir adet piston kolsuz ift etkili 
yastēklē pnºmatik silindire 

bakēnēz. 

 

ü Mesafe cetveli sembol¿ silindir 

¿st¿ne bērakēlēr. 

 

ü Devreyi tasarlayēnēz. 

 

ü Devre izim esaslarēnē 
hatērlayarak belirlenen devre 

elemanlarē ile dikkat ederek 

pnºmatik devreyi iziniz. 

ü  Eleman sembollerini kat esasēna 

gºre aynē sēralara gelecek ĸekilde 

izim ekranēna bērakēnēz. 

ü  Elemanlarē pnºmatik hortum 

sembol¿ olan d¿z hat izgileri ile 

birleĸtiriniz.  

ü Tek yºnl¿ akēĸ kēsma valfini % 

50 kēsēnēz. 
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ü  ¢izilen devrenin sim¿lasyonunu yapēnēz. 

 

ü Fluidsim programēndan  

play komutu kullanēnēz. 

ü Acil stop butonunu alēĸtērēnēz. 

ü Otomatik olarak sistem  

alēĸacaktēr. 

ü S2 valfi ile geri dºn¿ĸ¿ izleyiniz. 

 

ü  S2 ile konum kontrol¿ yapēlan 

silindir yºn deĵiĸtirecektir. 
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KONTROL LĶSTESĶ 
 

Bu faaliyet kapsamēnda aĸaĵēda listelenen davranēĸlardan kazandēĵēnēz beceriler iin 

Evet, kazanamadēklarēnēz iin Hayēr kutucuklarēna ( X ) iĸareti koyarak ºĵrendiklerinizi 

kontrol ediniz. 

 

Deĵerlendirme ¥l¿tleri Evet Hayēr 

1. Dolaylē hidrolik ve pnºmatik devreler izebildiniz mi?   

2. Hēz kontroll¿ hidrolik ve pnºmatik devreler izebildiniz mi?   

3. Hēa kontrol esaslarēnē anlayabildiniz mi?   

 

 

 

DEĴERLENDĶRME 
 

Deĵerlendirme sonunda ñHayērò ĸeklindeki cevaplarēnēzē bir daha gºzden geiriniz. 

Kendinizi yeterli gºrm¿yorsanēz ºĵrenme faaliyetini tekrar ediniz. B¿t¿n cevaplarēnēz 

ñEvetò ise ñ¥lme ve Deĵerlendirme ye geiniz. 
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¥L¢ME VE DEĴERLENDĶRME 

Aĸaĵēdaki sorularē dikkatlice okuyunuz ve doĵru seeneĵi iĸaretleyiniz. 

 

ķekil 1.15 :Yºn kontrol valfi 

 

1. ķekil 1.15ôteki ift etkili silindirin alēĸma pozisyonlarēna gºre aĸaĵēdaki ifadelerden 

hangisi yanlēĸtēr? 

A) Butonlu kumanda edilir  

B) 1ve 3 egzoz hattēdēr. 

C) 4 silindirin arkasēna baĵlanēr. 

D) 2 silindirin ºn¿ne baĵlanēr. 

 

2.  ķekil 1.15ôteki ift etkili silindirin sinyalsiz alēĸma pozisyonlarēna gºre aĸaĵēdaki 

ifadelerden hangisi doĵrudur? 

A) Piston geride durur. 

B) Piston yavaĸ yavaĸ ileri gider. 

C) Piston ileri gider.   

D) Piston ilerde durur. 

 

3.  ķekil 1.15ôteki ift etkili silindirin butondan sinyalli alēĸma pozisyonlarēna gºre 

aĸaĵēdaki ifadelerden hangisi doĵrudur? 

A) Piston geride durur. 

B) Piston geri gelir. 

C) Piston ileri gider.   

D) Piston yavaĸa ilerde durur. 

¥L¢ME VE DEĴERLENDĶRME 
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ķekil 1.15: Pnomatik devre 

 

4. ķekil 1.15ôteki devre izimi iin aĸaĵēdaki ifadelerden hangisi doĵrudur? 

A) Sistem doĵrudan kumanda ile alēĸēr. 

B) Tek etkili silindir ileri hēzlē gider.  

C) Makaralē 4/2 valf iĸlemi baĸlatēr. 

D) Hava uyarēlē hava geri dºn¿ĸl¿ 5/2 yºn kontrol valfi kullanēlmaktadēr. 

 

5.  ķekil 1.15ôteki devre izimi iin aĸaĵēdaki ifadelerden hangisi yanlēĸtēr? 

A) Piston ileri makaralē 4/2 valf iĸlemi baĸlatēr.  

B) Piston geriye makara kumandalē 3/2 valfle gelir.  

C) Piston ileri, genel kumandalē 3/2 den veya S1 yºn kontrol valfinden sinyalle gider. 

D) Sistem dolaylē kumanda ile alēĸēr. 

 

 

DEĴERLENDĶRME 
 

Cevaplarēnēzē cevap anahtarēyla karĸēlaĸtērēnēz. Yanlēĸ cevap verdiĵiniz ya da cevap 

verirken teredd¿t ettiĵiniz sorularla ilgili konularē faaliyete geri dºnerek tekrarlayēnēz. 

Cevaplarēnēzēn t¿m¿ doĵru ise bir sonraki ºĵrenme faaliyetine geiniz. 
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¥ĴRENME FAALĶYETĶï2 

 

 

 

Zaman kontroll¿ hidrolik pnºmatik devreleri alēĸma sistemine uygun biimde 

alēĸtērēl- masēnē yapabileceksiniz 
 

 

ü  
 

ü Hidrolik ve pnºmatik devrelerde zaman kontroll¿n yapēlēĸ esaslarēnē araĸtērēnēz. 

ü Kullandēĵēnēz tezg©hlarda zaman kontrol¿ ve mantēk kontrol¿ yapēlmēĸ 

elemanlarē araĸtērēnēz. 

 

2. ZAMAN KONTROLL¦ HĶDROLĶK 

PN¥MATĶK DEVRE 
 

2.1. Zaman Kontroll¿ Hidrolik ve Pnºmatik Devreler 
Hidrolik ve pnºmaik iĸ elemanlarēnēn zaman alēklarē ile performans gºsterdikleri 

devrelerdir. 

 

2.1.1. Zaman Kontroll¿ Hidrolik ve Pnºmatik Devrelerin Tanēmē 
Hidrolik ve pnºmatik sistemlerle yapēlacak iĸler arasēnda, zaman kazanmak ve 

elemanlarēn zaman sērasē ile iĸaret almalarēnē saĵlayan devrelere zaman kontroll¿ devreler 

denir.  
 

2.1.2. Zaman Kontroll¿ Hidroli Pnºmatik Devre Elemanlarē 
 

Zaman kontroll¿ devrelerde kullanēlan elemanlar: 
 

Zaman geciktirme (ak¿l¿) valfleri 
 

Hidrolik ve pnºmatik sistemlerde yol ve zaman arasēndaki baĵlantēnēn kurulmasē iin 

kullanēlan elemanlara zaman geciktirme valfleri denir. 

 

Resim 2.1: Zaman geciktirme (ak¿l¿) valfi 

¥ĴRENME FAALĶYETĶï2 

AMA¢ 

ARAķTIRMA 
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Zaman roleleri 

 

Resim 2.2 : Zaman rolesi 

2.1.3. Zaman Kontroll¿ Hidrolik Pnomatik Devre Uygulamalarē 
 

B¿kme kalēbēna baĵlanan paranēn ĸekillendirilmesi iĸinde kullanēlacak pnºmatik ift 

etkili silindirin (Resim 2.3) ileri hareketi iĸiden kol kumandalē yay geri dºn¿ĸl¿ 3/2 yºn 

kontrol valfi ile olacaktēr. B¿kme iĸleminin kalcē olmasē amacē ile piston ileri son konumda 5 

sn. beklemesi istenmektedir.  

 

Resim 2.3: B¿kme aparatē 
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ķekil 2:1: Zaman kontrol devresi 

 

ķekil 2.2: Zaman kontrol devresinin alēĸmasē  
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UYGULAMA FAALĶYETĶ 

 

Resim 2.3: Vakum uygulamasē 

Start butonuna basēldēĵēnda, Resim 2.3ôte gºr¿len yumurta, vakum oluĸturularak 

emilecektir. Paketle M ¿nitesine 5 sn.de taĸēnacak yumurta zaman bitince vakum kesilecek 

ve pakete bērakēlacaktēr.  
 

ü Vakum baĸlangē buton kumandalē yay geri dºn¿ĸl¿ 3/2 yºn kontrol valfi ile 

olacaktēr. 

ü Vakum bitiĸi 5 sn. zamanēn dolmasē VE pedal kumandalē yay geri dºn¿ĸl¿ 3/2 

yºn  

ü kontrol valfi ile olacaktēr. 

ü Vakum baĸlangē ve bitiĸ sinyalleri hava uyarēlē hava dºn¿ĸl¿ 3/2 yºn kontrol 

valfi ile  

ü iĸlenerek vakum jeneratºr¿ne gºnderilecektir. 

ü Pnºmatik devrede ĸartlandērēcē sonrasē, vakum jeneratºr¿ ºncesi, vakum 

tutucusu ºncesi  
 

basēn deĵerlerinin okunabilmesi istenmektedir. Gerekli pnºmatik devrenin kurulmasē 

iĸlemlerini aĸaĵēdaki iĸlem basamaklarēna dikkat ederek yapēnēz. 

 

Ķĸlem Basamaklarē ¥neriler 

ü Pnºmatik sistemin alēĸma amacēnē 

belirleyiniz. 

ü ¢alēĸma ortamēnēzē hazērlayēnēz. 

ü Ķĸ ile ilgili g¿venlik tedbirlerini 
alēnēz. 

ü Ķĸ ºnl¿ĵ¿n¿z¿ giyiniz. 

ü ¢alēĸma sērasēnda kullanacaĵēnēz 

cihazlarē ve izim takēmē gibi  

gerelerinizi ºĵretmeninizi 

bilgilen- direrek temin ediniz. 

ü Devrenin makine iinde kullanēlēĸ 

amacēnē belirleyiniz. 

UYGULAMA FAALĶYETĶ 
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ü Pnºmatik sistemin alēĸma konumlarēnē 

belirleyiniz. 

ü Ķĸ elemanēnēn zaman dilimlerine 

gºre hareket konumlarēnē 

belirleyiniz. 

ü Devre izimi iin bilgisayarēnēzdan Fulidsim-p 

programēnē alēĸtērēnēz. 

ü Pnºmatik sistem iin gerekli elemanlarē  

ü belirleyiniz. 

ü Pnºmatik enerji besleme birimi  

seilir.   

ü Hava hortumu seilir. 

 
ü Zaman kontrol valfi 

ķartlandērēcē seilir.  

 
ü Ķki adet yay geri dºn¿ĸl¿ 3/2  

yºn kontrol valfi 

    
ü Bir adet VE valfi 

 

ü Bir adet hava uyarēlē yay geri 
3/2dºn¿ĸl¿ yºn kontrol valfi 

     

ü ¦ adet manometre 

 

ü Bir adet vakum jeneratºr¿ ve  

ü tutucusu  
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ü Seilen elemanlarda devre oluĸturulur. 

 

ü Devre izim esaslarēnē  

ü hatērlayarak, belirlenen devre 

eleman- 

ü larē ile dikkat ederek pnºmatik 

devreyi iziniz. 

ü Eleman sembollerini kat esasēna 
gºre aynē sēralara gelecek ĸekilde 

izim ekranēna bērakēnēz. 

ü Elemanlarē pnºmatik hortum  

ü sembol¿ olan d¿z hat izgileri ile 

birleĸtiriniz.  

ü ¢izilen devrenin sim¿lasyonunu yapēnēz. 

 

ü Fluidsim programēndan   

ü play komutu kullanēnēz. 

ü  valfine basarak 

vakum baĸlatēlēr. Zaman baĸlar. 
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ü Zamanēn dolmasē VE  

  

ü valfine basēlmasē ile vakum biter. 

ü Devre alēĸmasēnēn fluidsim programēnda  

yapēlmasēndan sonra devre kurulumuna 

geiniz. 

 

ü ¦r¿n pakete bērakēlēr. 
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KONTROL LĶSTESĶ 
 

Bu faaliyet kapsamēnda aĸaĵēda listelenen davranēĸlardan kazandēĵēnēz beceriler iin 

Evet, kazanamadēklarēnēz iin Hayēr kutucuklarēna (X) iĸareti koyarak ºĵrendiklerinizi 

kontrol ediniz. 

 

Deĵerlendirme ¥l¿tleri Evet Hayēr 
1. Basēn kontroll¿ hidrolik ve pnºmatik devre izebildniz mi?   

2. Basēn kontroll¿ hidrolik ve pnºmatik kurabildiniz mi?   

3. Zaman kontroll¿ hidrolik ve pnºmatik devre izebildniz mi?   

4. Vakum devresi kurabildiniz mi?   
 

DEĴERLENDĶRME 
 

Deĵerlendirme sonunda ñHayērò ĸeklindeki cevaplarēnēzē bir daha gºzden geiriniz. 

Kendinizi yeterli gºrm¿yorsanēz ºĵrenme faaliyetini tekrar ediniz. B¿t¿n cevaplarēnēz 

ñEvetò ise ñ¥lme ve Deĵerlendirmeòye geiniz. 
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¥L¢ME VE DEĴERLENDĶRME 
 

Aĸaĵēdaki sorularē dikkatlice okuyunuz ve doĵru seeneĵi iĸaretleyiniz. 
 

1. ķekil 2.3ôteki silindir pnºmatik prese aittir. Ķĸinin elini presin altēnda unutmamasē 

iin silindiri iki elle alēĸtērmak istiyoruz. Aĸaĵēdaki elemanlardan hangisi bu amala 

kullanēlēr? 

 

ķekil 2.3: Pnºmatik devre uygulamasē 

A)    B)       C)       D)  

 

2. Aĸaĵēdaki sembollerden hangisi zaman kontrol valfine aittir? 

A)  B) C) D)  

 

ķekil 2.4: Zaman kontroll¿ devre 

¥L¢ME VE DEĴERLENDĶRME 
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3. ķekil 2. 3ôte gºr¿len devre iin aĸaĵēdaki ifadelerden hangisi yanlēĸtēr? 

A) Hava uyarēlē hava geri dºn¿ĸl¿ 5/2 yºn kontrol valf kullanēlmēĸtēr. 

B) S1 makaralē valften doĵan sinyalle zaman kontrol¿ baĸlar. 

C) S1 makaralē valf 5/2 yºn kontrol valfine baĵlēdēr. 

D) S1 makaralē valf sindirin ileri son konumunda alēĸēr. 

 

4. ķekil 2. 3ôte gºr¿len devre iin aĸaĵēdaki ifadelerden hangisi doĵrudur? 

A) Tek etkili silindir ileri yavaĸ gider. 

B) Zaman kontrol valfinin ēkēĸē silindire baĵlēdēr. 

C) Zaman kontrol valfinin ēkēĸē, S1 makaralē valfine baĵlēdēr. 

D) Zaman kontrol valfinin ēkēĸē, 5/2 yºn kontrol valfine baĵlēdēr. 

 

5. Elektrik devrelerinde zaman kontrol¿ iin kullanēlan eleman aĸaĵēdakilerden 

hangisidir? 

A) Zaman roleleri  

B) Sēnērlayēcēlar 

C) Sensºrler 

D) Algēlayēcēlar 

 

DEĴERLENDĶRME 

 

Cevaplarēnēzē cevap anahtarēyla karĸēlaĸtērēnēz. Yanlēĸ cevap verdiĵiniz ya da cevap 

verirken teredd¿t ettiĵiniz sorularla ilgili konularē faaliyete geri dºnerek tekrarlayēnēz. 

Cevaplarēnēzēn t¿m¿ doĵru ise bir sonraki ºĵrenme faaliyetine geiniz. 
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¥ĴRENME FAALĶYETĶï3 
 

 

 

 

Basēn kontroll¿ hidrolik pnºmatik devreleri alēĸma sistemine uygun biimde 

alēĸtērēl- masēnē yapabileceksiniz. 
 

 

 

 

 

ü Hidrolik ve pnºmatik devrelerde basēn kontroll¿n yapēlēĸ esaslarēnē araĸtērēnēz. 

ü Kullandēĵēnēz tezg©hlarda basēn kontrol¿ ve mantēk kontrol¿ yapēlmēĸ 

elemanlarē araĸtērēnēz 

 

3. BASIN¢ KONTROLL¦ HĶDROLĶK 

PN¥MATĶK DEVRE 
 

3.1. Basēn Kontroll¿ Hidrolik ve Pnºmatik Devreler 
 

Hidrolik ve pnºmatik sistemlerde y¿kselen basēn deĵerlerinin kontrol¿n¿n yapēldēĵē 

devrelerdir.  
 

3.1.1. Basēn Kontroll¿ Hidrolik ve Pnºmatik Devrelerin Tanēmē 
 

Giriĸ basēncēnēn d¿ĸ¿r¿lmesi veya ēkēĸ basēncēnēn sabit tutulmasē ana devrede etkili 

olan basēncēn altēnda kalan deĵerin ayarlanmasē ile saĵlanēr. Bu sayede devre elemanlarē ve 

bir kēsmēnēn basēncēnē sistem basēncēndan daha d¿ĸ¿k bir deĵere ayarlayabilmek m¿mk¿n 

olur. 
 

3.1.2. Basēn Kontroll¿ Hidrolik Pnºmatik Devre Elemanlarē 
 

Hidrolik ve pnºmatik sistemlerde basēn kontrol¿ iin 
 

Basēn sēnērlama valfi  
 

Bu valf, normal konumda kapalēdēr. Ama basēncē P baĵlantēsēna ulaĸtēĵē zaman, T 

baĵlantēsē ¿zerinden sēvē akar. Basēn, ayarlanmēĸ deĵerin altēna indiĵinde valf tekrar 

kapanēr. 

¥ĴRENME FAALĶYETĶï3 
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Resim 3.1: Basēn sēnērlama valfi 

Basite, kumanda basēncē giriĸ basēncē tarafēndan ¿retilir. Basēn sēnērlama valfleri 

elektrik sinyalleri ile de alēĸabilir. 

 

Resim 3.2: Elektrik sinyalli basēn sēnērlama valfi  

Sistemde iĸ basēncē, alēĸma basēn deĵerinden yukarēya ēktēĵēnda eleman devreye 

girer ve sistemle beraber alēĸanlarē korur. Her hidrolik sistemde bir basēn kontrol valfi 

kullanēlēr.  

 

 

Resim 3.3: Basēn kontrol valfi 
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Basēn ayar valfi 

 

Giriĸteki P1 basēncēnē ēkēĸta P2 basēncēna dºn¿ĸt¿r¿r. P2 basēn deĵerinin y¿kselmesi 

durumunda valfin yapēsal ºzelliĵi sayesinde fazla basēn tahliye edilir. 

 
 

 

Resim 3.4: Basēn ayar valfi 

Basēn sēralama valfi kullanēlēr. 

 

Hidrolik ve pnºmatik sistemlerde basēn ve zaman arasēndaki baĵlantēnēn kurulmasē 

iin kullanēlan elemanlara basēn sēralama valfi denir. 

 

Resim 3.5: Basēn sēralama valfi 
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Z (12)den gelen kumanda sinyali ile ayarlanmēĸ basēn deĵerine ulaĸana kadar sinyal 

geiĸine izin vermeyen valf, basēn ayarlanmēĸ deĵere geldiĵinde A(2)den ēkēĸ sinyali verir. 

 

 

 

Resim 3.6: Basēn sēralama valfi sembol¿ 

 

3.1.3. Basēn Kontroll¿ Hidrolik Pnomatik Devre Uygulamalarē 
 

Banttan gelen 60 kg kutularēn itilmesi iĸini yapacak bir ift etkili hidrolik silindir, 

(Resim 3.7) buton kumandalē yay geri dºn¿ĸl¿ 4/2 yºn kontrol valfi ile alēĸtērēlacaktēr. 

Hidrolik pompa alēĸma basēncē 50 bardēr. Basēncēn olasē y¿kselmesi durumlarē iin silindir 

arkasēnda basēn sēnērlama valfi kullanēlacaktēr. Gerekli hidrolik devre ĸemasēnē 

tasarlayēnēz(ķekil 3.2). Devreyi alēĸtērēnēz. 

  

Resim 3.7: Kutu itici 

 

Hidrolik enerji besleme birimi ve basēn sēnērlama valfi 50 bara ayarlandē. Silindirin 

kaldēracaĵē y¿k 60 kgôa ayarlandē. 
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ķekil 3.1: Kutu itici devresi 

  

ķekil 3.2: Kutu itici devre alēĸmasē 

Ķtilen kutunun aĵērlēĵē 100 kg olduĵunda alēĸma basēncē yeterli gelemeyecek ve 

silindir ºn¿nde basēn y¿kselecektir. Akēĸ hattēnda y¿kselen basēncē tahliye iin basēn 

sēnērlama valfi devreye girecek ve akēĸkanē tanka gºnderecektir. 

  

ķekil 3.3: Kutu itici devre kurulumu  
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1A pnºmatik ift etkili silindir pistonu(Resim 3.8), iĸinin kol kumandalē, yay geri 

dºn¿ĸl¿ 3/2 yºn kontrol valfine basmasē ile ileri gidecektir. Pnºmatik sistemin alēĸma 

basēncē 6 bardēr. Paranēn sēkma iĸleminin sonlanmasē iin basēncēn 5 bar olmasē 

yetmektedir. Pistonun hareket kontrol¿ hava uyarēlē, hava dºn¿ĸl¿ 5/2 hafēzalē yºn kontrol 

valfi ile yapēlacaktēr. Silindir arkasēndan, basēn sēralama valfine hava gidecek hatta akēĸē 

yavaĸlatmak amacē ile tek yºnl¿ akēĸ kontol valfi kullanēnēz. Ayrēca ĸartlandērēcē ve silindir 

arka basēncē gºr¿lebilecek hatlara basēn gºstericiler kullanēlmalēdēr. Gerekli pnºmatik 

devreyi kurunuz(ķekil 3.5) ve alēĸtērēnēz.  

 

 
Resim 3.8: Mengene 

 

ķartlandērēcē basēncē 6 bara, basēn ayar valfinin sinyal ¿retme basēncē 5 bara 

ayarlandē. Basēn farklarēnēn gºzlenmesi amacē ile manometreler baĵlandē. Basēn sēralama 

valfine gidecek havayē kēsmak amacē ile akēĸ kēsma valfi hatta baĵlandē. Devre alēĸma 

sim¿lasyonun hēzē d¿ĸ¿r¿lmelidir. 

 

 

ķekil 3.4: Sim¿lasyon hēzē 
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ķekil 3.5: Mengene devresi 

Kol kumandalē yºn kontrol valfinden gºnderilen sinyal ile piston ileri ēkmēĸ sēkma 

baĸlamēĸtēr.Bu durum da basēn 0,5 bardēr. 

 

  






















































































































