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Milli Egitim Bakanlig: tarafindan gelistirilen modiiller;

Talim ve Terbiye Kurulu Baskanliginin 02.06.2006 tarih ve 269 sayili
Karart ile onaylanan, Mesleki ve Teknik Egitim Okul ve Kurumlarinda
kademeli olarak yayginlastirilan 42 alan ve 192 dala ait ¢ergeve dgretim
programlarinda amaglanan mesleki yeterlikleri kazandirmaya yonelik
geligtirilmis 6gretim materyalleridir (Ders Notlaridir).

Modiiller, bireylere mesleki yeterlik kazandirmak ve bireysel 6grenmeye
rehberlik etmek amaciyla Ogrenme materyali olarak hazirlanms,
denenmek ve gelistirilmek {izere Mesleki ve Teknik Egitim Okul ve
Kurumlarinda uygulanmaya baglanmustir.

Modiiller teknolojik gelismelere paralel olarak, amaglanan yeterligi
kazandirmak kosulu ile egitim Ogretim sirasinda gelistirilebilir ve
yapilmasi 6nerilen degisiklikler Bakanlikta ilgili birime bildirilir.

Orgiin ve yaygin egitim kurumlari, isletmeler ve kendi kendine mesleki
yeterlik kazanmak isteyen bireyler modiillere internet {izerinden
ulasilabilirler.

Basilmis modiiller, egitim kurumlarinda 6grencilere {icretsiz olarak
dagitilir.

Modiiller higbir sekilde ticari amagla kullanilamaz ve iicret karsiliginda
satilamaz.
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ACIKLAMALAR

KOD 624B00023
ALAN Denizcilik
DAL/MESLEK Balik¢1 Gemisi Kaptanhg
MODULUN ADI Girgir Aveihigi
MODULUN TANIMI E;jrglr agi ile .g\'/.m‘l.lk yapma ile ilgili uygulamalarin verildigi
Ogrenme modiiliidiir
SURE 40/32
ON KOSUL Girgir ag donatimi modiiliinii basarmis olmak
YETERLIK Girgir agr ile aveilik yapmak
Genel Amag
Bu modiil ile gerekli ortam saglandiginda istenilen olgiliye ve
teknigine uygun olarak donatilmis girgir agi ile avcilik
yapabileceksiniz.
. Amaclar
MODULUN AMACI
1.  Balik bulucu ile baligin yerini tespit edebileceksiniz.
2. Yardimer bot yardimiyla ag1 dokerek baligi
cevirebileceksiniz.
3. Ag  toplayarak  avlamilan  baliklar1  tekneye
alabileceksiniz.
LAE UL, MOE T Lo Balikgilik atolyesi, girgir gemisi, kiitiiphane, internet,
ORTAMLARI VE bilgisayar, DVD, VCD, bireysel dgrenme faaliyeti vb. gibi
DONANIMLARI gisdyar, DV, VAL, bireysel 0 yeuve.- g
Ogrenme faaliyetlerinin sonunda kazandigimiz bilgi ve
(")LgME VE becerileri, kendi kendinizi dlgerek degerlendirebileceksiniz.
DEGERLENDIRME Modiiliin sonunda kazandiginiz yeterligi 6gretmeniniz dlgerek

sizi degerlendirebilecektir.




Sevgili Ogrenci,

Balik avciliginda kullanilan teknoloji ve donanimlar baliklarin biyojik &zellikleri, su
icerisindeki dagilimlan, kiigiik gruplar veya biiyiik siiriiler olusturmalarina gore cesitlilik arz
eder. En geligsmis araclar ve donanimlar, ¢evirme avciligr sinifinda inceledigimiz girgir
avciliginda kullanilmaktadir.

Girgir aveiligl, yiizeye yakin veya orta su bolgelerinde yiizen balik siiriilerinin
yardimc1 bot yardim ile etrafinin cevrilmesi siiretiyle yapilan bir avcilik yontemidir.
Avlanilacak balik tiirlerine gore farkli sekilde donatilmis girgir aglari ile bir veya iki gemi
yardimi ile yapilmaktadir. Girgir aveiligi donatim ve arag bakimindan masrafli bir yontem
olmasina ragmen tek seferde bol miktarda balik avlanabildiginden ekonomik olarak oldukca
kazangl bir yontemdir. Ozellikle balik siiriilerinin konum ve 6zelliklerinin tespit edilmesi
icin koprii iistinde balik bulucu cihazlar, gelismis seyir araglari gibi pahali cihazlarin
bulundurulmasim gerektirir.

Bu modiil sayesinde balik siiriilerini balik bulucu cihazlar iizerinde izleyebilecek,
yardimc1 botu kullanarak girgir agim1 dokebilecek ve ag makasini kullanarak girgir agini
toplayabileceksiniz. Teknigine uygun olarak yapacaginiz girgir avciligl ile elde edeceginiz
ekonomik kazanci en iist diizeye ulagtirmak miimkiin olacaktir.






OGRENME FAALIYETIi-1

( AMAC )

Bu faaliyet ile uygun ortam saglandiginda girgir gemilerinde balik bulucu cihazlar ile
balik siirlisiiniin yerini tespit edebileceksiniz.

( ARASTIRMA )

Limanda bulunan bir balik¢1 gemisine giderek;

> Balik siirtilerinin izlenmesinde kullanilan cihazlari,

> Cihazlarin ¢alistirilmasi ve kullanilmasini,

»  Cihazlarda goriintiilenen ekolardan, balik siiriilerinin yerini ve niteliinin tespit
edilmesini gozlemleyiniz.

Edindiginiz bilgileri kayit altina alarak 6gretmeniniz ve arkadaglarinizla paylasiniz.

1. BALIK BULUCU ILE BALIK
SURUSUNUN YERINI TESPIT EDILMESI

Girgir tekneleri gerektiginde giinlerce denizde kalabildikleri veya bagli olduklar
limandan uzaktaki limanlarda kaldiklari igin tiim gemi elemanlarinin ihtiyaglarini
karsilayacak fiziki ortamlari bulundurur. Her teknede yasa geregi en az bir V.H.F. ve bir de
halk bandi denilen C.B. telsiz bulunur. Ayrica sisli havalarda yon tayini yapmak, catigmay1
onlemek i¢in de bir su dstii radart mevcuttur. Bu araglar1 kullanmak igin telsiz operatdrii
belgesi gereklidir. Bununla birlikte balik siiriilerinin yer ve niteligini tespit i¢in mutlaka balik
bulucu cihazlarin girgir teknesinde olmasi gerekir.

Onceleri seyir giivenligi ve askeri amaglarla kullanilan su alt1 iskandilleri ve enfranuj
1sinlar1 gdnderme islemi, ikinci diinya savasindan sonra daha da gelistirilerek balik
stirilerinin tespiti amaciyla kullanilmaya baglanilmustir.

Aracin calisma esasini elektrik enerjisini ses dalgalarina geviren bir gonderici ile su
altinda herhangi bir cisme c¢arpip geri donen ses dalgalarini alternatif akim haline ¢eviren bir
alic1 teskil eder. Bu aracta meydana gelen alternatif akim, bir amplifikatdr vasitasiyla
yiikseltilerek iizerinden akim gecer bir igne vasitasiyla bir kagit yiizeyinde yankilar halinde
kaydedilir (ekogram) ya da ekranda goriintiilenir. Boylece baligin cinsi ve miktar1 hakkinda
tahmin yapmak mimkiindiir.



Balik bulma cihazlari yatay ve dikey olarak, yaklasik 14-200 kHz ultrasonik ses
dalgalar1 gonderirler. Bu dalgalar, balik veya deniz dibine ¢arparak geri doner.Bu arada dip
veya balik arasindaki uzakligin 6l¢iilmesi de miimkiin olmaktadir.

Girgir ve trol teknelerinde kullanilan balik bulucu cihazlarin en énemlisi sonar ya da
diger adiyla “Yatay Balik Bulucular’dir. Sonarlar, siyah beyaz ekranli veya renkli ekranlt
olabilir.Yeni modelleri genellikle renkli ve gesitli fonksiyonlara sahip oOzelliktedir.
Gilintiimiizde balik¢1 teknelerinin balik bulmak amaciyla siiriiniin i¢ine kadar girmesine gerek
kalmaksizin, gii¢lii sonarlar sayesinde birka¢ mil uzakliktan bile rahatlikla balik siiriileri
rahatlikla belirlenebilmektedir.

1.1. EchoSounder

Balik bulucu cihazlar, dikey ve yatay yonde kilohertz mertebesindeki ses frekanslarini
puls'lar seklinde su ortamina gonderir. Ortamdaki suya oranla yogunlugu farkli olan
cisimlerden yanstyan bu puls'lar yine bu cihazlar tarafindan alinarak yansitmay1 yapan cisim
hakkinda bilgi verir.

Yalniz dikey yonde galisan cihazlara genel olarak "Echo-Sounder" adi verilmektedir.
Bunlar; navigasyon aleti olarak kullanilmakta iken, daha sonra balik avlama ve bilimsel
arastirmalarda da kullanilmaya baslanmistir.

Sekil 1.1: Kagit kayith Sekil 1.2: Display iiniteli Echo-Sounder

Echo-Sounder'ler ilk kez 1930'lu yillarda kullanilmaya baglanmistir. 10-1000 kHz’de
iletim yapan Echo-Sonder'lerde puls tetiklenmesi time base (Tetikleme zamanini ayarlayici)
tinitesi tarafindan baslatilir. Tetiklenen pulslarin siireklilik ve frekans boyutu transmitter
iinitesi tarafindan yapilir. Transmitterin baglattigt ve Transducer'in aldigr bu elektriksel
pulsleri, su ortamina ses puls'i olarak aktarir. Yani transducer bir enerji doniistiiriictidiir.
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Tablo 1.1: Bir Echo-Sounder'in blok diyagrami

Frekans ve stiresi (Puls uzunlugu) belirlenmis olan bu ses dalgalari, su ortaminda
yayilirken rastladiklar1 "suya oranla farkli yogunluktaki" cisimlerden yansir. Yansiyan bu
dalgalar yine transducer tarafindan alinarak alici ve yiikseltici linitesine (Receiver/Amplifier)
iletilir. Alic1 tinite, bu ¢ok zayif elektriksel isareti kuvvetlendirerek kaydedici {initeye aktarir.
Bu tiinite ya klasik kayitli kaydedicidir ya da ekrandir. Echo-Sounder’lar kayitli oldugunda,
Receiver'den gelen elektriksel isaretin siddetine gore 6zel bir rulo kagit {izerine ¢izilen gri ve
siyah renkteki ¢izgiler, bize tekne ile dip arasindaki cisim veya cisimler hakkinda bilgi verir.
Balik siiriilerinin goriintimleri farkli tiirler i¢in degisik olmaktadir, istavrit (kraga) siiriileri
daha acik renkte, ince ¢izgiler halinde goriindiikleri halde, hamsi siiriileri daha koyu bir
goriintli arz eder. Eger hamsi miktar1 az ise o zaman ince ¢izgiler halinde goriiliir ki buna
balik¢ilar seyrek anlamina "ince saman" veya "sinek" adi verirler. Cok yogun hamsi siiriileri
tabandan yiizeye dogru biiyiik bir karart1 saglar.

satih i

Balik

Sekil 1.3: Transducer Sekil 1.4: Echo-Sounder’in blok diyagram
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Display tiniteli (Ekranli) Echo-Sounder'larda ise Echo sinyalinin siddet seviyesine
gore kirmizi, sar1 ve yesilin tonlar1 ile yansima yapan cisim markalanir. Dolayisiyle hava
keseli yogun balik siiriisii dip yapisi, batik gibi yogunlugu suya gore ¢ok farkli olan cisimler
ekranda kirmizi renk tonlar ile belirlenirken, 6zellikle uzaktaki seyrek baliklar, camurlu dip
yapisi ahsap yapilar sar1 ve yesil tonlarda belirti verir.

Echo-Sounder’larda degisik frekanslarda, amaca gore 0,1 ms'den 10 ms'ye kadar
degisik boylarda puls uzunlugu segilir. Balik avlamak amaci ile kullanilan bir echo-sounder,
avlayacagi baligin yapisina ve bulundugu derinlige gore puls uzunlugunu secebilir. Zira
kiiciik baliklar1 yakindan algilayabilmek i¢in miimkiin oldugu kadar sik pulsler ve yliksekge
bir frekans se¢gmek zorunludur (Ornegin; 30-100 kHz gibi).Su ortaminda yayilan akustik
dalganin frekansi1 ne kadar diisiikse, ses dalgasinin ulasabildigi mesafe de o kadar artar.
Dolayisiyle biiyiik ve uzak objelerden echo alabilmek i¢in algak frekansli ultrasonik dalgay1
uzun puls’lerle gondermek daha avantajli olacaktir.

1.2. Sonar

Sonarlar da Echo-Sounder'ler gibi Puls-Echo sistemine gore caligmaktadir. Fakat
sonarlarda kullanilan transducer farklilik gdsterir. Ciinkii sonar, Puls’lerini istenilen egimde
gonderebilmektedir. Bu egim, su yiizeyinden 90°’ye kadar degisebilir, iste bunu temin eden,
sonarin 6zel yapidaki transduceridir. Verici, Time Base initesi tarafindan elektrik akimi
verilerek caligtirilir. "Time Base" ile tetiklenen verici, puls iiretmeye baslar ve puls'leri
transducera iletir. Elektriksel enerji transducer tarafindan akustik enerjiye dondistiiriiliir.
Pulsler suda yayilmaya baglar ve yolu iizerindeki cisimlerden yansir.Yansiyan bu sinyaller
tekrar transducere ulagtiginda burada elektriksel enerjiye doniisiir. Elektriksel enerji alict
Amplifikator tarafindan yikseltilir. BOylece akustik dalganin transducerden ¢ikip geri
donene kadarki zayiflamasimi telafi eden initede gorevini tamamlamis olur. Vericiyi
tetikleyen "Time Base"tinitesinin bir gorevi de iletisimin yapildigi orani kontrol etmektir.

ey Ses devresl
Kant kaych = ve _ﬂ
veya Yukseltici
* Durum Kentrold| | AL*c: Amp.
Kazang Kont.
Gy ve Pals steErge
Kantrolii 9

Yukari N
Asagi 5T
== BT~ —
1\\ = T
~
Eglm B -~

Akustik
Pals

Tablo 1.2: Bir sonarin basit blok diyagram
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(UYGULAMA FAALIYETI

)

» Ekosaunder ekranindaki  ekolardan
faydalanarak balik siiriisliniin yerini ve
niteligini tespit ediniz.

» Sonari ¢alisir duruma getiriniz.

» Sonar ekranindaki ekolardan
faydalanarak balik siiriisiiniin yerini ve
niteligini tespit ediniz.

Islem Basamaklar: Oneriler
» Balik bulucu cihazlari siniflandiriniz.
» Ekosaunderi ¢alisir duruma getiriniz.
» Balik siirlisiiniin  cihaz ekranindaki Denizde giivenlik kurallarina
ekolarminin 6zelliklerini inceleyiniz. uyuymalisiniz.

Ekonomik ve amaca uygun malzeme

secmelisiniz.

yapmalisiniz.

» Balik bulucu cihazlarm  bakimini




(:(")LCME VE DEGERLENDIRME )

OBJEKTIF TEST

Asagidaki sorulari cevaplayarak, 6grenme faaliyetinde 6grenmis oldugunuz bilgileri
Ol¢iiniiz

1. Balik bulucu cihazlar av gemisinin hangi boliimiinde bulunur?

A)  Giivertede

B)  Koprii tistiinde

C) Irgatlarda

D) Makara sistemlerinde
E)  Ambar kisminda

2. Ekosaunder ekranindaki kirmizi tondaki renklenmeler ne ifade eder?

A)  Camur dip yapisini

B)  Uzaktaki baliklar

C)  Ahsap yapidaki bir iskeleyi

D)  Yakindaki yogun balik siiriilerini
E)  Hareketli bir cismi

3. Ekosaunderde transduserin gorevi nedir?
A) Pals tetiklemesi
B) Kaydedici

C) lletisimin kontroliinii yapmak
D) Cihaz ¢alistirmak
E) Enerji doniistiiriicti

4, Balik bulucu cihazlarin ¢aligma essini asagidaki kavramlardan hangisi acgiklar?
A) Timebase-Transduser
B) Ekran-alict
C) Power-stop
D) Puls-Eko
E) Elektriksel enerji-Amplifikator

5. Sonarin eko-saundere gore en 6nemli avantaji nedir?
A) Istenilen egimde puls gonderebilmesi
B) Ekolarinin daha gii¢lii olmasi
C) Transduserinin giiglii olmast
D) Tetikleme zamanimnin kisa olmasi
E) Baliklar disindaki cisimleride gostermesi



DEGERLENDIRME

Sorulara verdiginiz cevaplar ile cevap anahtarimizi karsilastinmiz. Yanlhis cevap
verdiyseniz 6grenme faaliyetinin ilgili boliimiine donerek konuyu tekrar ediniz. Cevaplariniz
dogru ise uygulamali teste geginiz.



UYGULAMALI TEST

Girgir gemisine giderek, sorumlu dgretmene veya balikgilara ¢alismalariniz hakkinda

bilgi veriniz. Ondan izin alarak yukaridaki 6grenim faaliyetinde 6grendiginiz gibi balik
stirilerini gézlemleyiniz.

Yaptiginiz uygulamay1 asagidaki degerlendirme 6lgegine gore degerlendiriniz.

Degerlendirme Olgiitleri

Evet

Haywr

Balik bulucu cihazlar1 siniflandirdiniz m1?

Ekosaunderi calisir duruma getiriniz mi?

Balik stirtistinin cihaz ekranindaki ekolariminin 6zelliklerini
incelediniz mi?

Ekosaunder ekranindaki ekolardan faydalanarak balik
stirisliniin yerini ve niteligini tespit ettiniz mi?

Sonart ¢alisir duruma getirdiniz mi?

Sonar ekranindaki ekolardan faydalanarak balik siirlistiniin
yerini ve niteligini tespit ettiniz mi?

DEGERLENDIRME

Yapilan degerlendirme sonunda hayir seklindeki cevaplarimizi bir daha gozden

geciriniz. Kendinizi yeterli gérmiiyorsaniz 6grenme faaliyetini tekrar ediniz. Cevaplarinizin
tamamu evet ise bir sonraki faaliyete geciniz.




OGRENME FAALIYETIi-2

( AMAC )

Bu faaliyet ile uygun ortam saglandiginda, yardimci botu kullanarak agi dokebilecek
ve balik siiriisiinii ¢evirebileceksiniz.

( ARASTIRMA )

Limanda bulunan bir girgir gemisine giderek;

> Yardimci botlarin teknik 6zelliklerini ve balik¢i1 gemilerindeki konumlarini,
»  Gurgir aveiligi tekniklerini,

> Girgir aginin dokiilmesi ve balik siiriisiiniin ¢evrilmesini gozlemleyiniz.

Edindiginiz bilgileri kayit altina alarak §gretmeniniz ve arkadaslarimizla paylasimiz.

2. YARDIMCI BOT KULLANILARAK AGIN
DOKULMESI VE BALIGIN CEVRILMESI

Avciligin prensibi bir siiriiniin etrafinin ¢evrilip altinin kapanmasi ile hapsedilmesi
temeline dayanmaktadir. Girgirlarda stiri ¢evrildigi zaman mantar yaka yilizeyde kalmakta,
kursun yaka ise dibe inmektedir. Agmn yliksekliginden daha derin sularda ag
cevrilmemektedir. Cevirme aglariyla avcilik en gelismis avlama yontemlerinden biridir.

Sekil 2.1: Kursun yaka Sekil 2.2: Mantar yaka
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2.1. Yardimci Bot

Yardimci botlar, 5-7 m boyunda sagtan yapilmis ve 30-80 beygir giicii makineleri
bulanan teknelerdir. Bu botlar ag teknesinin arkasina bagli tasinabildigi gibi, son yillarda
yapilan av teknelerinin kig tarafinda yapilan 6zel yere gekilerek orada da taginabilmektedir.
Boylece arkada yiizerek gelen botun teknenin hizini engellemesi ortadan kaldirilmis olur;
¢linkii bu av tekneleri, baligin bulundugu yerlere giinlerce seyir yaparak gitmektedir.

Sekil 2.3: Girgir teknesinin arkasindaki yardimer bot
2.1.1. Ag Dokme Esnasinda Yardimer Botun Kullanilmasi

Ava baglamadan 6nce bot mola kancasi denen bir kanca ile av teknesine baglanir. Eco-
saunder ile balik siirisii aranir. Teknenin siirii lizerinden gectigi sirada echosounderde
goriilen siirii daha sonra sonarla taranmaya baslar. Boylece siiriiniin yeri, genisligi ve
derinligi ekrandaki yansimaya gore tahmin edilir. Tesbit edilen bu siirii, mola suyuna
alindiktan sonra (yani av teknesinin sancak bas omuzlugundan 5-10 m ileriye) balikg1
reisinin "Mola" komutu ile aglar atilmaya baslanir. Agin bas tarafi ile ¢elik halatin bag tarafi
bota baglanir ve botun av teknesindeki mola kancasi birakilir. Bot oldugu yerde kalir. Av
teknesi ag1 dokerek daire gizer ve bota geldiginde agin ve ¢elik halatin diger ucuna bir ¢ima
atarak bota ulagtirir.
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Sekil 2.5: Av teknesinin sancak bas omuzluktan daire cizerek balik siiriisiinii cevirmesi

Ag dokme igslemindeki hiz, balik tiiriine gore degisir. Hamsi gibi yavas hareket eden
balik tiirlerinde agin ¢ok hizli dokiilmesine gerek yoktur. Fakat palamut ve orkinos gibi hizli
hareket eden baliklarda ag hizli dokiilmelidir.

Agin ve celik halatin her iki ucunu alan bot agn iginde kalir. Agin ve gelik halatin
uclarimi av teknesine ulagtirdiktan sonra agin {izerinden gegen bot av teknesinin iskele
tarafina gecer. Burada kendisine av teknesinden atilan halati alir. Halatla birlikte av
teknesinden belli bir mesafe uzaklasir. Bu halat Y seklindedir. Y nin her iki ucu geminin bas
ve ki¢ tarafina bagli, Y'nin alt ucu bottadir. Bundan sonra botun gorevi av teknesini agin
icine girmekten kurtarmaktir. Cilinkii av teknesi ag1 cekmeye baslayinca kendi de agin igine
dogru gider. Bot bu gidisi onler.
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Sekil 2.8: Celik halatin irgat vincine sarilmasi
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2.2. Girgir Aveili@imin Siniflandirilmasi

Bociligi bas tarafta olan girgir aglarinin atilip toplanmasi ile bociligi ortada olan girgir
aglarimin atilip toplanmasindan farklidir. Ancak avcilik teknigi biitin girgir aglarinda
aynidir. Bu nedenle girgirlarla aveiligi iki ayri grupta incelemek gerekir. Balik tiirleri
yoniinden avcilikta onemli bir fark olmamakla birlikte degisen ag Oolgiileri, ag gozii
acikliklar, iplik kalinliklar1 gibi 6zelliklerdir.

2.2.1. iki Gemi ile Girgir Aveilig

Bociligi ortada olan aglar normal olarak iki araca yiliklenmektedir. Agin gatidan
baslayarak bociliksiz kismi, pecge alta gelmek iizere cekme kayigina, bocilikle beraber diger
yaris1 ise yine pegce alta gelecek sekilde, motora yiliklenmektedir.

Kayik aginin mantar yakasina 24-48, motor agimin mantar yakasina ise 80-130 m
boyunda mantar yakasi ipinden veya daha kalin bir halat baglanmaktadir. Hamsi ve zargana
hari¢ diger baliklarin avinda pege altlarina, yakanin uzantisma 7-50 kg'lik bir agirlik
baglanmaktadir. Pege aginin halati pege fenerine sarilarak agin alt1 biiziiliir.

Sekil 2.9: Pece feneri

Hazirlanip istifi yapilmis olan girgir takimiyla kayik motorun arkasina baglanarak
balik siiriileri aranir. Siirii saptaninca kayik ¢oziiliir ve kayiktaki tayfalar kiirek ¢ekerken,
diger taraftan da yavasga hareket eden girgir gemisi ag1 dokerek siiriiyli gevirir. Kayik ve
motorun ¢eviris sekillerine gore her zaman ag bittigi zaman motor ve kayik basgbasa
gelmemektedir. Ag zarganaya gevriliyor ise zaten kiigiik olan agla siiriinliin ¢evrilmesi
diistiniilmez. Zargana aginda 80-100 m, diger aglarda da yukarda belirtilen mantar yakasi
uzatma halatlar ile ¢evirme isi tamamlanir. Bu sirada istinga halatlar1 da agin akisina gore
birakilmaktadir.

Cevirme isi tamamlandiktan sonra ilk once istinga halatlar1 toplanir. Agin agik kalan

ve araglarin bulundugu kismina siiriiniin bu araliktan kagmasina engel olmak i¢in, giindiiz tag
indirilerek asagi yukan hareket ettirilir.
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Gece ise kablo indirilerek 151k ¢akilmaktadir. Bir taraftan ag toplanirken diger taraftan
da istinga halati basiimaya devam edilir. Istinga halatinin motora ait olan kismi motora,
kayiga ait olan kismi da kayigin makarasina sarilir ve siirii bocilikte iyice sikistirilir. Baligin
tiirline gore kepge veya kital ile avlanilan baliklar motora alinir. Genel olarak ag toplanirken
bir taraftan da yerlestirildigi i¢in baliklar alindiktan sonra girgir takimi hasarli kisimlar
onarilarak yeni bir ava hazir duruma getirilir.

Sekil 2.10: Cakarh dip kablosu Sekil 2.11: Kiskis tasi

2.2.2. Tek Gemi ile Girgir Avcihgi

Bociligi pecede olan aglarla avcilik tek gemi ile yapilmaktadir. Bu tip girgirlarda bir
kayik varsa da kayigin gorevi aktif degildir. Mantar yakanin ve istinga halatinin uglarinin
tutulmasina yaramaktadir. Bu tip ag kullanan motorlar bir ag toplama makarasi (powerblok)
ile donatilmiglardir. Ag gemi lizerine istif edilmis, mapalar diizgiin bir sekilde kiipesteye
stralanmiglardir.

Av sahasmna kadar genellikle gemi {izerinde tasman kayik balik siiriilerine
rastlanildiginda mantar yaka ve istinga tellerinin uglar1 kayikta olacak sekilde geminin
arkasina indirilir. Kaptanin emri ile kayik serbest birakilir. Balik siiriisii saptaninca motor
stiratle siiriiye yaklagmaktadir.
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Seki 2.12: Ag makarasi yardimiyla agin g:ekilmesi

Kaptanin emri ile kayik serbest birakilir, ki¢ iistiinde kiipestede duran pege agirlig
suya itilir. Bir taraftan ag kendiliginden suya dokiiliirken yardimei kayiktaki tayfa kayigin
beraberce siiriiklenmesine engel olmak icin aksi tarafa dogru kiirek ¢eker. Motor iizerinde
agin, mapalarin ve istinga halatinin diizgiin gitmelerine dikkat edilmelidir. Siirii ¢evrilip
kayiga gelinince, kayiktan mantar yakanin ipi ve istinga halati gemiye alinir. Cevrilmis olan
sliriniin motorun altindan kagmamasina dikkat edilmelidir. Kayiktan alinan istinga halatinin
ucu kiipestede asili duran ikinci makaradan gecirilerek her iki taraftan fenerliklerle halat
basilir. Bu durumda agin ya hepsi suya birakilmistir veya siirii dar bir saha i¢inde ¢evrilmis
ise kismen gemidedir. Agin ucu gemiye alininca veya kismen gemide ise toplanacagi zaman,
yardimci diregin ucuna uzun ip ve makara ile bagli powerblok giiverteye indirilmekte, ag
bloka gecirilerek blok diregin ucuna c¢ekilmekte ve fenerlik yardimu ile toplanmaya, siirii
bocilik {izerine sikistirilmaya baslanmaktadir. Mapalar geldikge istinga halatindan
¢ikarilmakta, powerbloktan gegtikten sonra tekrar halata takilmaktadir. Tayfalarin bir kismi
ag1 diizgiin bir sekilde giiverteye istif etmektedirler. Bocilige sikistirilan siirii ya kepge ile
veya 60-80 g6z eninde 6-8 m uzunlugundaki kital ile gemiye alinmaktadir.
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Sekil 2.13: Agin tayfalar tarafindan giiverteye istiflenmesi

ey - @
Sekil 2.14: Agin ve yakalarin giivertede diizgiince istiflenmis hali
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(UYGULAMA FAALIYETI

)

Islem Basamaklar:

Oneriler

seklinde dondiirerek ag1 dokiiniiz.

» Mola kancast ile yardimer botu av ) )
gemisine baglayiniz. » Denizde giivenlik kurallarina uymalisiniz.

» Girgir agmim ve ¢elik halatin  bag ) ] o
kisimlarini  yardimer bota  baglayarak » Av oncesinde 1rgat sistemlerinin bakimini
botu denize indiriniz. yapmalisiniz.

» Balik¢i  gemisi  kaptaninin  mola 5 o ) 5
komutunu  alarak ag  dokmeye|” A&  materyalini  giines  1s1gindan
baslaymniz. korumalisiniz.

» Av gemisini mola suyu etrafinda daire

Ag dokme sirasinda av gemisinin hizini
avlanacak balik tiiriine gore ayarlayiniz.

Agin ve ¢elik halatin her iki ucunu alan
botu agin lizerinden av gemisinin iskele
tarafina gegiriniz.

Av gemisinden atilan halat1 alarak,
yardimer botla birlikte av gemisinden
uzaklagmak suretiyle av gemisinin agin
icine girmesini Onleyiniz.

Bociligin ortada veya pecede olmasina
gore uygun avcilik teknigi kullaniniz.

Gece c¢akarli dip kablosu ile 1s1k
cakarak gilindiiz ise kigkis tasi atarak
balik siiriisiiniin  agin  acik olan
kisimlarindan kagisini 6nleyiniz.




(:(")LCME VE DEGERLENDIRME )

OBJEKTIF TEST

Asagidaki sorular1 cevaplayarak, 6grenme faaliyetinde 6grenmis oldugunuz bilgileri

Ol¢iiniiz

1.

Mola komutu verildikten sonra yapilacak ilk islem asagidakilerden hangisidir?

A) Balik siiriisiiniin yerini tespit etmek

B) Yardimci botu hareketsiz birakmak

C) Yardimci botu mola kancasi ile av teknesine baglamak

D) Ag bas tarafi ile ¢elik halatin ucunu yardimei bota baglamak
E) Av gemisini dairesel olarak dondiirerek baligi cevirmek

Baligin ¢evrilmesinden sonra av teknesinin iskele tarafina giden yardimei botun gorevi
nedir?

A) Baliklarin gemiye alinmasini beklemek

B) Av gemisini ¢ekerek agin i¢ine girmesini dnlemek
C) Av gemisinden verilen halat1 almak

D) Agm yavas ¢ekilmesini saglamak

E) Avlanilan baliklar tasimak

Girgir aveiligr hangi faktdre gore siniflandirilmaktadir?

A) Agm biiyiikliigiine gore

B) Avlanilacak balik tiiriine gore
C) Geminin biytikliigiine gore
D) Bocilik aginin konumuna gore
E) Pege aginin konumuna goére

Girgir aveilign prensip olarak hangi aveilik grubunda incelenir?

A) Kapama avcilig
B) Siiriikleme avciligt
C) Cevirme avcilig
D) Tuzak avcilig

E) Acik deniz avciligt



5. Bociligi pecede olan aglar i¢in asagidakilerden hangisi dogrudur?

A) Iki araca yiiklenir.

B) Tek araca yiiklenir.

C) Yardimci botun gorevi aktiftir.

D) Pege altlarina agirlik baglanir.

E) Agin bocilik kismi yardimer bota yiiklenir.

DEGERLENDIRME

Sorulara verdiginiz cevaplar ile cevap anahtarimizi karsilastiriniz. Yanlis cevap
verdiyseniz 6grenme faaliyetinin ilgili boliimiine donerek konuyu tekrar ediniz. Cevaplariniz
dogru ise uygulamali teste geginiz.



UYGULAMALI TEST

Girgir gemisine giderek, sorumlu 6gretmene veya balik¢ilara ¢aligmalarimiz hakkinda
bilgi veriniz. Ondan izin alarak yukaridaki 6grenim faaliyetinde 6grendiginiz gibi Yardimci
botu kullanarak girgir agin1 dokiiniiz.

Yaptiginiz uygulamay1 asagidaki degerlendirme 6lgegine gore degerlendiriniz.

Degerlendirme Olgiitleri Evet | Hayir

» Mola kancasi ile yardimei botu av gemisine bagladiniz mi?

» Girgir aginin ve ¢elik halatin bag kisimlarimi yardimer bota
baglayarak botu denize indirdiniz mi?

» Balik¢1 gemisi kaptaninin mola komutunu alarak ag1 dokmeye
basladiniz mi1?

» Av gemisini mola suyu etrafinda daire seklinde dondiirerek agi
doktiinliz mii?

» Ag dokme sirasinda av gemisinin hizin1 avlanacak balik tiiriine
gore ayarladiniz mm?

» Agin ve ¢elik halatin her iki ucunu alan botu agin tizerinden av
gemisinin iskele tarafina gecirdiniz mi?

» Av gemisinden atilan halati alarak, yardimer botla birlikte av
gemisinden uzaklasmak suretiyle av gemisinin agin igine
girmesini dnlediniz mi?

» Bociligin ortada veya pegede olmasina gore uygun avcilik
teknigi kullandiniz m?

» Gece cakarli diplosu ile 151k ¢akarak, giindiiz ise kigkis tasi
atarak balik siiriistiniin agin agik olankisimlarindan kagisini
onledinizmi?

DEGERLENDIRME

Yapilan degerlendirme sonunda hayir seklindeki cevaplarimizi bir daha gozden
geciriniz. Kendinizi yeterli gdrmiiyorsaniz 6grenme faaliyetini tekrar ediniz. Cevaplarinizin
tamamu evet ise bir sonraki faaliyete geciniz.



OGRENME FAALIYETIi-3

( AMAC )

Bu faaliyet ile uygun ortam saglandiginda dokiilmiis olan girgir agini toplayarak
avlanilan baliklar1 tekneye alabileceksiniz.

(ARASTIRMA )

Girgir aveiligi yapan bir av gemisine giderek;

> Girgir aginin toplanmasinda kullanilan cihazlar

> Avlanilan baliklar1 av gemisine almada kullanilan cihazlar

»  Agin toplanmast ve baliklarin gemiye alinmasi sirasinda dikkat edilmesi
gereken hususlari, gozlemleyiniz.

Edindiginiz bilgileri kayit altina alarak 6gretmeniniz ve arkadaslarinizla paylasiniz.

3. AGIN TOPLANMASI VE AVLANILAN
BALIKLARIN TEKNEYE ALINMASI

Bir girgir teknesinde avcilik operasyonu sonrasinda agi toplamak ve avlanilan baliklar
tekneye almak i¢in asagidaki sekilde siniflandirilmig olan araglarin mutlaka bulundurulmasi
ve ¢aligma sisteminin bilinmesi gerekmektedir.

3.1. Hidrolik ve Mekanik Cihazlar

Girgir teknelerinde bulunan baglica mekanik ve hidrolik araglar sayesinde avcilik daha
kolay, daha seri ve daha az insan giicii ile yapilir.Bunlarin baslicalari; ag makaralar1 (Power
block), irgatlar, mataforalar, ¢ikriklar, Kital ve balik pompalari (fish pomp)'dir.

3.1.1. Ag Makaralar1 (Power block)
Ag makaralar1 i¢ kismu piiriizsiiz kaugukla kapli, aga zarar vermeyecek yapida,
mekanik ve hidrolik olarak iki tiptir. Genelde kiigiik olanlar ve ¢ok az oranda kullanilanlar

mekanik makaralar, genis capta biiyiik girgir ekiplerinde kullanilanlar ise hidroliktirler.
Mekanik olanlar bir ip vasitasiyla ve insan veya irgatlar yardimiyla ¢alistirilmaktadir.
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Bu tipte olanlara kiigiik kraca ve kefal girgirlarinda rastlanmaktadir. Bunlarda makara
icinden gecen sonsuz halat irgatlara baglanarak makaranin istenilen yonde donmesini saglar.
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Sekil 3.2: Mekanik ag makarasi |. Palanga 2. Makaranin palangaya tutma halkas1 3. Makaranin
acilip kapanan iist kolu 4. Makara govdesi 5. Makarayi yonlendiren kulaklar 6. Kulaklara bagh
halatlar 7. Yiikseltme al¢caltma palanga makarasi 8. Malcara bom diregi

Calisma prensibi olarak hidrolik makaralara benzer ondan da ayni islemler yapilir.
Hidrolik makaralar ise makara igerisindeki dislilerin dondiiriilmesini hidrolik giicle yapan
makaralardir. Bunlarin giic kaynagi jeneratorlerdir. Cilinkii agin toplanmasi aninda ana
makinalar stop edilmektedir. Hidrolik makaralar giderek yayginlagsmistir. Ciinkii bunlar daha
biiyiik, daha agir ve fazla gii¢ isteyen aglarin ¢ekilmesinde kullanilmaktadir. Bir girgir av
teknesinde ana bom diregine bagli iic bom diregi bulunur. Bunlar kig¢ {istiine doniik olan
aglarin toplanmasinda gorev yapan powerblock’u (ag makarasi) tagimaktadir. AZ makarasi
bu diregin ucuna yerlestirilen kiigiikk capli bir makaraya palanga sistemi ile baghdir. Bu
sistemle ag makarasi, aglar toplanacagi zaman kig {istline palanga yardimu ile indirilir.
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direkleri I. Ana bom
diregi 2. Ag makarasim tasiyan direk 3. Rosi agim tasiyan direk 4. Balik pompasi1 hortumunu
tastyan direk 5. Farkh direklerin ana bom diregine baglantilar

Sekil 3.4: Bom direklerinin ¢alismasimi saglayan irgat

Ag makarasinin st kolu agilarak agimn bas kismi (kanat kismi) makara iizerinden
gecirilir. Ag makarasi palanga yardimi ile makara direginin ucuna yiikseltilir. Bu duruma
gelen ag makaras1 aglar1 ¢ekmeye hazirdir. Aglar makaradan gegerken hem kontrol
edilmekte, hem aga takilan yabanci cisimler ve ag goziindeki baliklar temizlenmektedir. Bu
nedenle makara istenildiginde durdurulabilmekte veya geriye c¢alistirilabilmektedir.
Makaraya binen yiik siirekli kontrol edilir. Aksi halde asir1 yiiklenmelerde makara direginin
kirilmasi olasidir. Bu nedenle, makara diregi diger direklerde oldugu gibi, ana bom diregine
metal borularla baglantilidir. Ancak bu baglantilar bu diregin hareketini engellemez, tagima
giiclinii artirir; ¢linkii direk belli agida hareket alanina sahiptir.

3.1.2. Irgat, Matafora ve Cikriklar
Irgatlar avciligi kolaylastiran yardimci araglardir. Bunlar mekanik ve hidrolik olarak

iki gesittir. Onceleri ana makinaya bagl olarak mekanik calisan bu araglar son yillarda giiglii
jeneratorlere bagl hidrolik sisteme dontistliriilmiistir.
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Aglarim altinin basilmasinda giicli halatlarin makaralara sarilmasi bu araglarla
yapilmaktadir.

Mekanik sistemdeki irgatlarda bulunan {ist makaralardan (fenerlerden) ii¢ tur dénen
celik halat daha sonra kol yardimu ile ¢ikriklara sarilmaktaydi. Bu ¢ikriklarin biri sabit digeri
her yone donebilen "firdondii ¢ikrik"tir. Bu sistemde ¢elik halati ¢eken ve saran sistemler
ayrt ayri calistigl i¢in firdondii ¢ikriga sarilan gelik halatin ana ¢ikriga (sabit ¢ikrik)
aktarilmas1 sirasinda tayfalarin tehlike altinda kalmalarindan dolayr mekanik 1rgatlar
giiniimiizde biiyiik 6l¢iide hidrolik irgatlara doniistiirilmiistiir.

e

Sekil 3.5: Hidrolik irgatlar ve ¢ikriga sarilmis istinga halati

3.2. Baliklar1 Tekneye Almada Kullanilan Sistemler

3.2.1. Kital (Rosi)

Girgir agiin bocilik kisminda baliklarin toplanmasina tava islemi denir. Tavalanmig
baliklarin (Hamsi ve sardalya gibi kiigiik baliklarin disinda) tekneye alimi Kital (Rosi) adi
verilen ag ile yapilir. Kital 60-80 g6z eninde 6-8 m uzunlugunda bir iki ton kadar balik
alabilen ag torbadir.

Bu ag torba Kital diregine (en uzun bom diregi) asili olup alt kismu kursun
donanimlidir. Tavanin igine birakilinca kursun yaka tavanin iginde batar. Kursun yaka
halatlarinin iki ucu tekne {izerine monte edilir. Bu ag i¢ine dolan balik yiikseltilir ve tasiyici
tekneye alinir.
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Sekil 3.6: Kital ag:
3.2.2. Fish Pomp

Fish pomp ad1 verilen hidro-mekanik balik pompalari tava edilmis hamsi sardalya gibi
ince baliklar1 ag iginden su ile birlikte almakta, daha sonra su ile baliklar1 ayiracak diizene
gelmekte, su bir boru ile teknenin bir kenarindan disariya atilirken, sudan ayrilmis baligt
tastyici tekneye yiiklenmektedir. Balik pompasinin emici kismu tava igine indirilir, tavadaki
balik su ile birlikte emilir. Kazan kismina kadar bol su ile gelen balik burada ayrilir. Su
teknenin kenarindan akar balik ise tekneye aktarilir. Ayn1 arag tasiyici teknelerle limanlara
getirilmis olan baligi eger islenmek igin fabrikalara gidecekse dokme olarak kamyonlara,
kasalanacaksa kasalara nakletmek i¢in kullanmaktadir. Fish pomplar hem zaman hem de is
giicii tasarrufu saglamakta, isi 6nemli derecede kolaylastirmaktadir. 40-50 ton baligin
kovalarla tasiyici tekneden kamyon veya kasalara nakli ¢ok uzun zaman almaktadir.

Sekil 3.7: Fish pomp
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Sekil 3.: Fishpompun emici merdanesi
3.2.3. Agin Toplanmasi islemi

Agin denize dokme islemi tamamlaninca c¢elik halatlar mataforalara bagh
makaralardan gecirilerek 1rgatlara sarilmaya baslanir. Celik halatlarin toplanmasi1 agin altinin
biiziilerek kapanmasini saglar. Bu isleme, agin altinin basilmasi denir. Mapalar bir noktaya
toplanarak ag teknesinin sancak tarafina alinir.

Agin alt1 basildiktan sonra Sira aglarin toplanmasina gelir. Aglar, ag toplama makarasi
(Power block) ile toplanir. Birinci bom diregine bagli ag makarasi irgatla indirilerek, aglar
tizerinden gegirilir. Daha sonra 1rgat araciligi ile tekrar direge c¢ekilen ag makarasi hidrolik
sistemle ¢alistirilarak aglarm toplanmasina baslanir. Ag makarasindan tekne igine inen aglar
gemciler tarafindan ¢ok diizgiin olarak istif edilir. Bu esnada siras1 gelen mapa sustasindan
cekilerek celik halattan serbest birakilir. Ag makarasindan gegtikten sonra, tekrar tekne
icinde siraya dizilir. Tiim aglar bu yontemle tekneye alinir.

Sekil 3.9: Ag makarasindan gecen aglarin Kig iistiinde istiflenmesi
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Sekil 3.10: Mantar yakarin kig iistiinde istif edlmis durumu
3.2.4. Avlanilan Baliklarin Tekneye Alinmasi

Avlanan baliklar bocilikte toplanir. Bocilik aglar1 derin oldugundan avlanan baliklar
dar bir alana toplanir. Bir taraftan agin alt ¢elik halati ¢ekilirken ayni anda iist mantar yaka
toplandigindan baliklar dar bir yere toplanmus olur. Bu isleme "tava yapma" ad1 verilir.

Tava yapma islemi dikkat isteyen bir durumdur. Ciinkii tavanin durumu agdaki balik
miktaria gore ayarlanmalidir. Baligin fazla sikistirilmasi durumunda 6liim orani artacagi
i¢in baligin tasiyici tekneye aktarilmasinda biiyiik giicliik dogabilir. Ote yandan agimn, ag
toplama makarasindan ¢ekilme islemi yapilirkende ¢ok dikkatli olunmalidir.

Agda eger fazla balik varsa veya 6liim olay1 artarsa yahut ag tabana fazlaca yatmigsa
makara zaman zaman zorlanabilir. Bu durumda g¢ekme islemindeki hiz buna gore
ayarlanmalidir.
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Tava etme isleminde balik fazla ise tava daha genis tutulur. Tavalama islemi devam
ederken av teknesinde de agin fazla kismi bir taraftan 5-6 tayfa tarafindan teknenin
kenarindan av teknesine ¢ekilir. Balik yogunlastik¢a bu ag ¢ekme islemi zorlasir. Tayfalarin
giicli yetmeyince aga "sapan" vurulur. Sapan her iki ucu bir birine bagli bir halat pargasidir.
Agm belli bir kismi yumak yapilarak bu halatla baglanir ve sapan adi verilen halat irgatla
cekilir. Sapan 1rgat makarasina yaklasinca tekne kenarindan serili olarak gelen agin {izerine
birkag kisi basar ve sokiilen sapan daha asagidan tekrar baglanir.

Tava islemi tamamlaninca tasiyici tekne tavaya yaklasir ve agin mantar yakasini
kendine alir. Boylece balik, tasiyici tekne ile av teknesi arasinda kalir. Tasiyici tekneler daha
eski ahsap av tekneleri veya 6zellikle bu amagla yapilmig 15-20 m. boyunda 50-150 ton
arasinda balik alabilen teknelerdir. Genellikle bir av teknesine bir tasiyici tekne nezaret eder.
Eger yogun av varsa birden fazla tasiyici tekne de olabilir. Tastyic1 teknede, tekneyi kullanan
bir usta gemici ve 2—3 tayfa bulunur. Bunlarda da bir V.H.F. ve S.B.S. telsiz vardir.

Baliklar tava edilip mantar yaka tasiyici tekneye alininca sira tavadaki baligin tastyici
tekneye aktarilmasina gelir. Bu sirada av teknesinden halatlar yardimiyla tastyici tekneye 3—
5 kisi geger.

Tava edilen baliklar tastyici tekneye kital adi verilen agla aktarilir. Kital ag1, bir iki ton
kadar balik alabilen bir ag torbadir. Bu ag torba kital diregine (en uzun bom diregi) asili olup
alt kism1 kursun donanimlidir. Tavanin igine birakilinca kursun yaka tavanin igine batar.
Kursun yaka halatlarinin iki ucu tasiyici tekneye monte edilir. Bu ag i¢ine dolan balik
yiikseltilir ve tasiyici tekneye aktarilir.

Eger avlanan baliklar hamsi, sardalya gibi kii¢iik baliklar ise tava edilen baligin
tastyict tekneye aktarimi balik pompast (Fish pomp) ile yapilir. Balik pompasimin emici
kismi tava igine indirilir, tavadaki balik su ile birlikte emilir. Kazan kismina kadar bol su ile
gelen balik burada ayrilir. Su teknenin kenarindan akar balik ise tekneye aktarilir. Tava
edilen balik tamamen tasiyic1 tekneye aktarildiktan sonra bocilik aglar1 denize birakilir.
Denizde temizlenen bu ag kismi da ag makarasi yardimiyla ag teknesine istif edilir. Agin bas
tarafindaki pege ve pege halati ile g¢elik halatin ucu bota verilerek ikinci mola igin(Agin
denize dokiilmesi) hazir hale getirilir. Yardimer bot tastyict 6zel zincirle tekrar ana ag
teknesindeki mola kancasina baglanarak avcilik islemi tamamlanmig olur. Avlanan baliklar,
onceden belirlenmis limanlara tasiyici tekne ile taginarak kasalama islemine tabi tutulur.
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Sekil 3.14: Avlanilan ballarln kasa veya koalarda buzlanmasi
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Sekil 3.15: Deniz suyunu buza ¢eviren sistem
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(UYGULAMA FAALIYETI

)

iizerinden ge¢iriniz.

Islem Basamaklan Oneriler

» Agin toplanmasi ve baliklarin gemiye 5 o } 5
alinmasinda  kullantlan  cihazlan | > A&  materyalini  giines  1s18indan
caligtirarak son kontrolleri yapiniz. korumalisiniz.

» Celik halatlari mataforalara baglh
makaralardan  gegirerek  irgatlara| »  Denizde giivenlik kurallarma uymalisiniz.
sariniz.

> Celik halati toplayarak agm altim > Ag materyalindeki tahrip olmus kisimlari
biiziiniiz. giivertede  istiflemeden  6nce  tamir

etmelisiniz.
» Ag makarasin urgatla indirerek aglari | Mekanik ve hidrolik sistemlerin bakimin

yapmalisimniz.

» Ag makarasini 1rgat yardimiyla bom
diregine c¢ekerek hidrolik sistemi
calistiriniz.

» Ag makarasindan gemi igine diisen
aglar1 tayfalarla giivertede diizgiince
istifleyiniz.

» Agin alt ¢elik halati ile mantar yaka
halatlarin1  ayn1 anda toplayarak
avlanilan baliklar1 dar bir alanda
sikistirmiz.(Tavalama).

» Tavalama islemini balik sayisina goére
ayarlaymiz.

» Ag toplama makarasinin ¢gekme hizini
agdaki  balilk  miktarina  gore
ayarlaymiz.

» Baligin gemiye alinmasi sirasinda agin
fazlalik kismini tayfa giicii veya sapan
vurma islemi ile gemiye aliniz.

» Tavalama islemi bitince agin mantar
yaka ucunu tasiyici tekneye veriniz.

» Kursun  donanimli  kital  agm
tavalanmis baliklara daldirarak Kkital
agmin kursun yaka halatlarmin iki
ucunu tastyici tekneye veriniz.
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» Kital agmi yiikselterek baliklar
tastyici tekneye aktariniz.

» Hamsi, sardalya gibi kiiciik baliklar
i¢in balik pompasi kullaniniz.

» Balik pompasinin emici merdanesinin
ucunu tavalanmig baliklara daldirarak
baliklar1 emdiriniz.
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(:(")LCME VE DEGERLENDIRME )

Asagidaki sorulari cevaplayarak, 6grenme faaliyetinde 6grenmis oldugunuz bilgileri

Olgliniiz

1. Asagidakilerden hangisi ag toplama makarasidir?

A) Kital

B) Fishpomp
C) Powerblock
D) Irgat

E) Matafora

2. Girgir aglarinin bocilik kisminda baliklarin sikistirilmasina ne ad verilir?

A) Agm altinin basilmasi
B) Tavayapma

C) Ag toplama

D) Mola

E) Sapan vurma

3. Agin altinin basilmasi islemi asagidakilerden hangisidir?

A) Agin altinin biiziilerek kapanmasi

B) Baliklarin bocilikte sikistirilmasi

C) Giivertenin sancak kisminda mapalarin istif edilmesi
D) Balik pompasinin tavalanmis balik i¢ine daldirilmasi

E) Ag ¢ekimi zorlagdiginda aga halat baglanarak ¢ekilmesi

4. Kital nedir?

A) Kigiik baliklari tekneye alirken kullanilan arag
B) Ag makarasinin baglandigi direk

C) Ag makarasini kontrol eden palanga sistemi

D) iki tona kadar balik alabilen ag torbadir

E) Deniz suyunu buza geviren sistem

5. Ag makarasini bom diregine cekmeye yarayan sistem asagidakilerden hangisidir?

A) Fenerlikler
B) Kital diregi
C) Ana makinalar
D) Kiskis

E) Irgat sistemi

DEGERLENDIRME

Sorulara verdiginiz cevaplar ile cevap anahtarimizi karsilastinmz. Yanlis cevap

verdiyseniz 6grenme faaliyetinin ilgili boliimiine donerek konuyu tekrar ediniz. Cevaplariniz
dogru ise uygulamali teste geginiz.
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UYGULAMALI TEST

Balik¢1 gemisine veya bir balik¢t barmagina giderek, sorumlu Ogretmene veya
balikgilara ¢alismalarimiz hakkinda bilgi veriniz. Ondan izin alarak yukaridaki 6grenim
faaliyetinde 6grendiginiz gibi girgir agini toplayarak baliklar1 gemiye aliniz

Yaptiginiz uygulamay1 asagidaki degerlendirme 6lgegine gore degerlendiriniz.

Degerlendirme Olgiitleri Evet | Hayir

» Agn toplanmasi ve baliklarin gemiye alinmasinda kullanilan
cihazlar ¢aligtirarak son kontrolleri yaptiniz mi?

» Celik halatlar1 mataforalara bagli makaralardan gegirerek
irgatlara sardiniz mi?

» Celik halati toplayarak agin altin1 biizdiiniiz mii?

» Ag makarasini rgatla indirerek aglari tizerinden gecirdiniz mi?

» Ag makarasimni irgat yardimiyla bom diregine ¢ekerek hidrolik
sistemi ¢alistirdiniz mi1?

» Ag makarasindan gemi igine diisen aglar1 giivertede diizgiince
istiflediniz mi?

» Agn alt celik halati ile mantar yaka halatlarini ayni anda
toplayarak avlanilan baliklar1 dar bir alanda sikistiriniz
(Tavalama).

» Tavalama islemini balik sayisina gore ayarladiniz mi?

» Ag toplama makarasinin ¢ekme hizin1 agdaki balik miktarina
gore ayarladiniz mi?

» Baliklarin gemiye alinmasi sirasinda agin fazlalik kismini tayfa
giicii veya sapan vurma islemi ile gemiye aldiniz nu?

» Tavalama isglemi bitince agin mantar yaka ucunu tasiyict
tekneye verdiniz mi?

» Kursun donanmimli kital agini tavalanmig baliklara daldirarak
kital agimin kursun yaka hakatlarinin iki ucunu tasiyici tekneye
verdiniz mi?

» Kital agin1 yiikselterek baliklari tagiyici tekneye aktardiniz mi?
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» Hamsi, sardalya gibi kii¢iik baliklar igin balik pompasi
kullandiniz mi1?

» Balik pompasmin emici merdanesinin ucunu tavalanmig
baliklara daldirarak baliklari emdirdiniz mi?

DEGERLENDIRME

Yapilan degerlendirme sonunda “Hayur” seklindeki cevaplarimizi bir daha gozden
geciriniz. Kendinizi yeterli gdrmiiyorsaniz 6grenme faaliyetini tekrar ediniz. Cevaplarinizin
tamamu “Evet” ise bir sonraki faaliyete ge¢iniz.
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MODUL DEGERLENDIRME

Asagidaki ifadelerin dogru veya yanlis oldugunu belirterek, modiilde kazanmis

oldugunuz bilgileri 6l¢iiniiz.

OLCME SORULARI Dogru | Yanls
Eko-saunderde puls tetiklemesi Time —base tinitesi
1 tarafindan yapilir.
) Amplifikator elektriksel enerji seviyesini diisiiriir.
Ekranda hamsilerin istavrit gibi agik renkte ve ince
3 goriilmesi saman veye sinek olarak tanimlanir.
Av teknesinin sancak bas omuzlugundan 5-10 m
4 ileriye mola suyu ad1 verilir.
Palamut, orkinoz gibi hizli haraket eden baliklar
5 avlanirken ag yavas dokiilmelidir.
Balik siiriislinlin ¢evrilmesi islemi bitince ilk olarak
6 istinga halatlar1 toplanir.
Cevirme sirasinda olusan bosluklardan baliklarin
7 kagmasint 6nlemek i¢in giindiiz ¢akarli fener, gece
kiskis tas1 kullanilir.
g Kital, kital diregine asili kursun donaniml bir agdr.
9 Kiigiik boyutlu baliklar kital ag ile tekneye alinir.
Hamsi, Sardalya gibi baliklar1 tekneye almak igin balik
10 pompasi kullanilir.
DEGERLENDIRME

Sorulara verdiginiz cevaplar ile cevap anahtarimizi karsilastiriniz, yanlis cevap
verdikleriniz i¢in modiiliin ilgili faaliyetine donerek konuyu tekrar ediniz. Cevaplarimiz

dogru ise performans testine geginiz.
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B. PERFORMANS TESTi

Girgir gemisine giderek, sorumlu 6gretmene veya balik¢ilara ¢aligmalariniz hakkinda

Yaptiginiz uygulamay1 asagidaki degerlendirme 6lgegine gore degerlendiriniz.

bilgi veriniz. Onlardan izin alarak modiil 6grenim faaliyetlerinde 6grendiginiz gibi olta
donanimlarini hazirlaymiz.

Degerlendirme Olgiitleri

Evet

Hayir

Balik bulucu cihazlar1 siniflandirdiniz mi?

» Ekosaunderi galisir duruma getiriniz mi?

» Balik suiriisiniin  cihaz ekranindaki ekolarminin  6zelliklerini

incelediniz mi?

Ekosaunder ekranindaki ekolardan faydalanarak balik siiriisiiniin
yerini ve niteligini tespit ettiniz mi?

Sonart ¢alisir duruma getirdiniz mi?

Sonar ekranindaki ekolardan faydalanarak balik siiriisiiniin yerini ve
niteligini tespit ettiniz mi?

Mola kancasi ile yardimei botu av gemisine bagladiniz mi?

Gurgir agimin ve celik halatin bas kisimlarin1 yardimer bota
baglayarak botu denize indirdiniz mi?

Balik¢1 gemisi kaptaninin mola komutunu alarak ag1 dokmeye
basladiniz mi?

Av gemisini mola suyu etrafinda daire seklinde dondiirerek agi
doktiinliz mii?

Ag dokme sirasinda av gemisinin hizin1 avlanacak balik tiiriine gore
ayarladiniz m?

Agin ve gelik halatin her iki ucunu alan botu agin iizerinden av
gemisinin iskele tarafina gecirdiniz mi?

Av gemisinden atilan halati alarak, yardimci botla birlikte av
gemisinden uzaklagsmak suretiyle av gemisinin agin i¢ine girmesini
onlediniz mi?

Bociligin ortada veya pegede olmasina gore uygun avcilik teknigi
kullandiniz mi1?

Gece, cakarli diplosu ile 151k cakarak, giindiiz ise kigkis tas1 atarak
balik siiriisiiniin agin acik olan kisimlarindan kagisini 6nlediniz mi?
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» Agin toplanmasi ve baliklarin gemiye alinmasinda kullanilan
cihazlar ¢aligtirarak son kontrolleri yaptiniz mi1?

» Celik halatlar1 mataforalara baglh makaralardan gegirerek irgatlara
sardiniz mi1?

» Celik halati toplayarak agin altin1 biizdiiniiz mii?

» Ag makarasini irgatla indirerek aglari iizerinden gec¢irdiniz mi?

» Agmakarasim irgat yardimiyla bom diregine cekerek hidrolik
sistemi ¢alistirdiniz mi1?

» Ag makarasindan gemi igine diisen aglari giivertede diizgiince
istiflediniz mi?

» Agin alt ¢elik halati ile mantar yaka halatlarin1 ayni anda toplayarak
avlanilan baliklar1 dar bir alanda sikigtirmiz. (Tavalama)

» Tavalama iglemini balik sayisina gore ayarladiniz mi?

» Ag toplama makarasinin ¢ekme hizin1 agdaki balik miktarina gore
ayarladiniz m?

» Baliklarin gemiye alinmasi sirasinda agin fazlalik kismini tayfa
giicll veya sapan vurma islemi ile gemiye aldiniz mi1?

» Tavalama iglemi bitince agin mantar yaka ucunu tasiyici tekneye
verdiniz mi?

» Ag toplama makarasinin ¢ekme hizini agdaki balik miktarina gore
ayarladiniz m?

» Kursun donanimli kital agin1 tavalanmis baliklara daldirarak kital
agmin kursun yaka halatlarinin iki ucunu tastyici tekneye verdiniz
mi?

» Kital agin1 yiikselterek baliklari tasiyici tekneye aktariniz mi1?

» Hamsi, sardalya gibi kiigiik baliklar igin balik pompasi kullandiniz
mi?

» Balik pompasinin emici merdanesinin ucunu tavalanmis baliklara
daldirarak baliklar1 emdiriniz mi?

DEGERLENDIRME

Yapilan degerlendirme sonunda hayir seklindeki cevaplarimizi bir kere daha gézden
geciriniz. Hayir, olarak cevap verdiginiz sorularda modiiliin ilgili faaliyetine donerek konuyu
tekrar ediniz. Cevaplarinizin tamami evet ise bir sonraki modiile ge¢gmek i¢in ilgili kisiler ile
iletisim kurunuz.
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Transfer of the herring to the carrier lauren T.after the Western Sea’s holds are
full(Kohl Kanwit photo)

The following exerp includes the first two stanzas of “ The Purse Seine”
Written in 1937 by west coast poet Robinson Jeffers.

42



