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A¢l KLAMALAR

KOD 523E00132
ALAN Elektrik Elektronik Teknolojisi
DAL/MESLEK G ¢ v e Bistenker

MOD! L! N ADI

Ge -Komntr ol Sistemlerinde

MOD! L' N TANI

Ge - komtrolss st eml erinin bakeéenmn
edil erek gbidlegi | ki Ibckicjeir
°Jrenme materyalidir.

S! RE

40/16

¥N KOkUL

Ge - kantrol dstemleri montaj mod ¢ | ¢ 6 n ¢
tamaml amék ol mak.

YETERLKK Ar étzeaspi ti ve onaréemé yap
Genel Ama-
Gerekl i d®ma&n ésma ] il mdard €é§ € n
ge-i K kontrol S i s tnetespitini,tba

MOD! L! N AMAC

arézal ar én gi debra kl émeésiiasisiat
Y ° n e t ithe dygui olarak yabileceksiniz.

Ama-1| ar

1.Ge-i kK kontrol Si stemind g

Kartnamesine uygun ol ar @
2.Ge-i kK kontrol sistemind g
Kartnamesine uygun ol ar @

3.Ge- i K ksa rsttreanll er i ni n b a

sistemlerin onaréméneée Yy

4. Ge- i K kontr ol si st e nblaekr
i K&l er i ni sonl andeéer de
yapabileceksiniz.

EJKTKM ¥JRET

ORTAMLARI VE gfllmioll(rgtaaméliksig;g\eenleri oarag
DONANIMLARI '
Her faalivyet sonraseénda
sorul aré ile kendi kendin
¥L¢ME VE ¥ retmead gl sonunda si ze
DEJERL ENDKRM sorucevap) uygulayarak mog | uygul a

kazandéejénez bilgi ve bec







GKRKK

Sevgili ¥jJrenci,

G¢vensistererj vazge-dnhimgemlbierol mukt ur . G¢enegm
l an yatéreéemlar kadar dewkonohialn atsé reanhle
|l maktader . Beu- kanwoot gsterdlexinins iexli ¢ d e r i , -al €
ml ar éve abéchaaée gideril mesi konusunc

Kél mékt ér .

O
Q
=~
M1 @D D D

Gel i ken teknol oji k @Gbarl gixhl ima,ir k ko ska glrag ‘hréc
hazérl anan kaynakl ar bil e art ékelekraniki mey e
bil gi sayar al anl arénda ugrmrataar atrae-kank &I i xa
yenilikleri seven yapéda ol mal aré ger ekmek
G e - kiorwrol sistemleri teknolojiyi sonuna kadar kullanagiektrik-elektronik
ve bilgisayaré b¢tenlexki k olarak sistem i -
GKS ile igilenen teknik personelib u al arelmed énve orta d¢zey
ol mal arektedg.er ek m

G e - kiortrol sistemlerindeotomatikk a p éurnikeler,bariyerler,det ekt °r | er |
kontrolsistemleri, XRay cilhamolmernté&, k si stemlerin her b
konusu ol acak ayreéentéya sahi ptiklenileilgdiu mod ¢ |
yapélacak i klemler ¢zerinde durul maya -al é

Bu mo d ¢ | il eddi blgiylgtke bsirzloekryanus a a -
Kar makeékzooal nalsdéuj u anl|l amé k& at § k edpazeedndtrid, ¢ ep |
bir -alékmayVapmanéyé dertekl eri mle






¥JRENME FAALIKYE"

( Amac )

Ge-i kK kontrol sgstemi kdekrohr érali anéé
olarak tespit edebileceksiniz.

(ARAKTI R)

Bufaalyet ©°ncesinde yapmanéz kguendléakren ©°ncel
a G ¢ v & midteimleridenilincea k | énéeyap @ledamé ér énéz.

a GKS (ge - komtrolss st eml er i) de R¥Jlriennccei naer kaandl aékyl oa
ve daha sonra °jretmenlerinizle bu konu
a Ge - ionmtrol &stemleri (GKS) nher el er de harkgil | 2aBugd lear

sistemlerde olukacak a?2Aéaat.ar énezgibi s

1] GKS bénlke@dmn °?Aeakt dr énéz.
Ar akti &d manl er i i -1 Nevmneée mir ndastarie ufdbrikan@ n v e
market gibi yerleri gezmeniz geskmektedir. B u sistemlerin kul | ané

sorumlu teknikelamanlardaf rbilgi edininiz

1.ARI ZA TESPKTK YAPMAFE

Aréza tespiti yapmak i -°nnc eabkiakgéed at obpel lain
Ar éza tepitinkiulld ainled imaidecediittyerilerkeydedilin . El

1.1. Aréza Hakkénda Bilgi Topl ama

a i -1in gidil en bir yerde °ncel ik
r Nor mal - al ek ma k o&ewik dkasr neannal auryéema
rek davwe &@rmné&ze&ki dbrakmlidarnég i d ekjuel rllaenné
n sonr a ar eza ol ukt ume sokgal aeré
Yyoksa akenmnei y g ksebebsygtaerdi belirlenir.



1.1.1. Aréza Bil diakvelKapdtmaak munu Dol dur m

Ar éza ibii-lidni rg%r ¢k¢l en ki Ki | eenduggnn ger ek
s¢redeyesrnisneen kamtgrr almai Aailégméerbi | dirim form
yapaneén ade soyade, bakvuru tari hriécwe s a
bakvur mpewsond bilgileride bul unmal edeéer . Bu «kxekil de
hi zmet kalitesini artéreéer. St aindlaeg ml ehra zié-r|

zaman tasarrufu sajlayacakter.

112Ar éza Bakém Kayeéetlaré Tut mak

Bir Dbgkensi steminde yapeéel,anskemtgehvkear l
ve ver i mi i -in kayét alténtmanhkumubhdpabdle madtk
ne gi bi bir i klem uwngnal @ndéé&] & i kbajyee tmian let kahmta
yapélsmmek o

113.Kul  &acheec Ar éza Hakkéenda Bilgi Al mak

G¢evenli k sistemlerinde k,wisl¢élraerkma k tian saalnc
taraf éndan kontr ol edilen veril &uil |l sama&l am
Amasi stemin kesi ktmasiedéve ®&B8ajrnygzdahgsi st el
i stenmeyen bir durumdur . Bunun °ne¢gne ge-

sorgul ama yapmak ger ekrlkean rkunlra&rzaa diakkatn de

a Arézanén ne ol duju

a Arézayé ol ueptenr abil ecek seb

a Arézanén sistemin -alékmaséné nasél et k
a Ar ézanén qamameayadlet @jeé¢ é

ll4Hata Mesajl aréne ¢°zmek

Gevenl i k @idilstnedmi kdul | anél an ,&luadmamlgar é
séraclemklabi |l ecek m@mmesalyamé amabv gmlbreur . Kul I
sistemlere] brr gpanaltic ekeahngar b adrak bildinlecekta.z €1 € o
Bunlarhat a kodu dwrme kylaizred & wawknoktadeeR oV wzxlaknt &m . h
mesajlarée b°l ¢imleekbhedbakv Babmélgisgasy &ink aj
olabilir. Bunlarda hata tgs t i biraz daha Hed pl)é bdgérekbmil leirri .

bil giyi i -erecektir. Kurul an sistemler ve
kul |l anéml ar ékaia-viurzinstactiénlga(in & en) mevcuttur. B L
bl ¢mgta durumlarénda verilen mesajlarén
belirler. Bu konuda kullaneéel an heaij éellaamama
ka- °rnek verilmicktir:

a Not connettingbaj | ant & yok)

u No inputsignal (gi r sinyali yok)
4



Accesddenied € r i wk).m vy

Keér manklié k & kikkat)r (

Sar & érkeenkl barré )(

Yexki | r emkuhyok)éexk ekl ar (s

[ et et ent-iN e

1.15.ServisDok ¢ manl ar éné Kncel emek

G¢evenli k shanhgml @reirndeotta bakém yapeéel
nel erin yapeéel déj] egbibrelsanridkir . b aBkué mdkal etnd kerri
yar ayakrakza@&r dur uml artéknikdeemabnué nbialrgéizlaert aki p

kontrol ¢ 1 kKl emiver ivreir i mé z laant cdédraaca&kk ér . S¢r
aaba yanl ék mont d@ajatabBrudkw!| man&mk sea nduaidéa m
kal eéBon@n tespit edi |l mesi servis kayeéetl ar

montajé yapélapgbrgthinr ss gtembeyunca,gar ant
servis d°k¢gmanl arReasaona s é kol p madlgiie sistenirs | id r .
tahlil sonucu gibidi . Si st eml e ti¢lngibliil gge-emiik e -aeirti r .

116.Ar éza KaKredd laea nenke

Arzéa Kk agetvislda g manl ar énén bira gagz msefderr .
kilometre bir otomobiles ¢ r e k | i a kseemmév i ysa plt ér d ePt@okdliz € d ¢ K
servise g°te¢rdejyagalddacgd@agngibapami akar il d
gbidetaypi | gi | er vaodé@émobBlui bsatgatlken nvéenyaa bi r
gt ¢¢rdejhayaty Zndemert.ak Ar é z adurumlardaek detaybilgileri,
d¢zenl eneok ¢ maemrrlvarsé ne n i -erijindEBnsbhuneunur
zamank i m hdaafé&i stemevemsgdaehglapéeédiel é&i g°r ¢l ¢r

1.1.7.SistemElemanl|l ar éné G°zl e Kontr ol Et mek

Ge-i kK kontrol sistemlerinde (GKS) bild
I KlLgsmemi n di kkat]li binr¢g nagled tmMekanigfarelete k ont |
bol

¢ m$ &k ékkemrag, | ma meydana gel mi K mi bakeéel ér .

i Kk kontrol Si st emi

5



Yine dék etkenler hareketl: par - al ar én
Ej er buralarda bir hat a bgl°orl¢éalreémmead i b ai kséel €e n
g°zle gor¢l ¢r kopma var mé b a k eéltimetre, Dah a
avometre kontrol kalemivb) ° 1 - ¢ ml er yapeéel ér . Sistem ¢ze
devieebmanl ar éna bakeél er .

o

keki:lGek . Xr oklo nsti stei ni ol aéuldan bonirol ka

Gezle g°re¢l ér deji kKim var me bakeéel ér .

yanmék ol aUbR pibi eema VD&r ar ézal anméxk ol abilir
Kekilde kontrol den igéd-einreinl iarr.é zBAd ak ak imsdle h
i Kl eml er yapel ér.

1.2. Arézal e Eki gBeldemekveya EIl emanl ar

Yapélan °n -al ékmalardan sonra sistem
b°l ¢dnaljei Kk mesi ger eekleenmaenkliaprmadne jviekytai r i | i r .
121¥1 - ¢ ABeaftliant e Yollaréenén Sajlamleéejéneé

Bu kontr ol avoyearg el letr ket r e veya seri I
kull anél abilir. Bajlante yollarénén sajl am
kopuk olup ollemadé$ € éedicki i k Anal ody¢g Ko%lk- ¢ a
diren- g°ster mesi bekl enir. Dijital ol - ¢
uygul anér. Ayné kablonun i ki ucdundianalteuttluelr
farkl e kadé&mi ¢ geée | ad eb ayda pkéd natbrioli¢gr . Bur ada di
nokta hatt én hangl bel ¢m¢gnde ©°1 -me yapél éyor ¢
ol mh&sréeYoks yapélan °l -¢m sajl ékl é& ol mayac
kesa demumue iyi despit @edilmesi gerekiBu k o nt r, enerji yokkéne mi
yapél mal edér



k e kLBl Bayobbhaee testi

122.Ge-i K Kontrol Sisteminde Gerilim ¥I - me

GKS biriminde mekani k k € s mén elekirikée z al é
i
[

baj | a&chbaéelaaranmal edeéer . Bunun i-in °ncelikle
Ger ekl i 7Jiitke dgog wd relrii al emgdengean|l smnmaktsacsé e
B u n u n voltmetrenveyamultimetreninvo | t kademesi nde¥l°]l:;I1¢inme ky
i stenen el eman u-laréna voltmetre paralel

Voltmetreyi devreye paralel olarab aj |éazy € Akséem me d¢] mesi
ecejinda) raueriidda mDC, alternadzt i f¥sle ¢ A€ c &k

° |

geril i min czerindel -bmeay ekBgleprien ked emedke vy ¢
dej erde gerilim ©°1I - mek, i brenin hezl a -
arézal anmaséna yol a-ar.
+
N e
() o, (1) Avometre
kademesinde
kekihBrdevrede gerilim °1]-mek
123.Ge-i kK Kontrol Si steminde Diren- ¥I| - mek
GKSale elektrik besleme panelingeap €l an °slo-nmmeal eajdeern bi r
yoksa bu defa kartlarda bulunan diren- de
bil di J ohmmetredge rbiir . Ancak diren- °I|l-¢m¢g séra
noktalarv ar d er . Ohmmetre veya avometreler ile

7



yapél maz. Ohmmetre,l-eal ekxaya bavomeithaddcka ° |

probl arénén ikisinin de elle tutul mamaseéna
direncinin® | - ¢ | nfezsea Inlei k| e ejder Ib¢ ydikr edn - ldeffiem i Al -
yanl éxk bel irl enmEektikrdlee k hedenk obuout ék bir
kull anémdadér . Pek- ok s ide ¢lektronik b sistemdire c e e
¥ z e | bel -kkbrerol sistemlerinde elektrik ve elektronik devreler beraken | | a n & ma
sunul mubear deEerde bul unan diren- °l - ¢ml er
s°kmel i veya en azeéndan u-larénén devre i
t ak édier eenaism nulc-u¢g manl ék ol acakteéer .

keki:lDiI.e&— °l - ¢m Kekli
124Ge-Koxkntr ol Si steminde Akém ¥I| - mek

Ge-i K kontrol si st e ml emanlarddneve batldrdamn an d
bekl enen davranékl|l arhatlkeatdandi g emememi ¥geeg§
dejerl eri kontr ol edi |l mel i dir. éHangjiliencoekt a
Iy i tespit edi |l melidir. Daha sonra akajé
yapél mal edeér

G e - kotrol sistemlerindelaém ©° 1 - me i kK| e mi yanp é 1 mad a
noktg® | - ¢m yapélacak akéma uygun amper metre

Ak ém ©° | - kkatgdilrdesi gedeken noktalar:

a AKém -ekKi@C-D€) ugmpear metre se-ilmelidir.
a Amper metrenin °1] - me Sséneéer é, °1 - ¢l ecek
ol mal edér



a Alternatif akéeém °| -melerinde amper met, reye b
farkl el ék ;@j@jster mk e kida- hado dejru bajl a
Aksitaktirdeanal og ©° 1| - ¢ ,taelrest Isearpianrd ediijbirteal ©° 1 -
°n¢nde negati.f i fadesi glré¢ngegr

a ¥l - ¢l ecek akem dejerine uygun hassasiye
seviyesindeki akem, amper seviyesinde
°l - ¢l eme z.

a Ampermetre ° | - ¢m yapal &@c&@&kénoktygwa devrenin
t amamé ¢(zekkkilde¢ mnge seeade bajl anmal édeéer .
Ener ji al e&mdaehiampier metre bajl ant éseé

bajl anteya m¢gdahale edil memel i dir.

125 G&onkrol Sisteminde Osiloskop veya S
tékék Frekansl aréené ¥I| - mek

Ge i k kontrol s iésktéexml ferrei knadnes eégriér i°kl - me k
spkt rum anal i¥RfRcelkiukhllean@dielraskopla frekans

Ge - i kK d$istemlerinde Ibelirin okt a ve katl ardaki - ék
-ékéeklarkaiashteglkearnada nokta nokta belirtildi
katalogdan farkle -ékeék Ryaraadm K atrtkd & a rmozs
osilaskoplar ol maséna karkén teme2kanalyar | ar
100 MHz (RTreadoubb i r osi |l askop g°re¢ntéegseée veril mi kt

kekigleci ft kaskaolpl & ronseijlia

kekil de osilaskop il e y ap &k mé«x% nf¢ln- me
komitat°r anahtarl aréna g°re farkl é dejerl



sinyal °rnekl |

Test sinyaliosilaskdoun t est sinyalinden alénér. G
0,22 V geriime sahipbiosi | at°r sinyalidir. Kondansat
gi bi el ektroni k el emanl ar én saj l aml ek k ol
jener at °r ¢ myumlardal bosai dreyj aél kull aneél abilir. O s
géevenldo °l - gmny &palt hmeé k , a n a ékilegimin taime  pr ob
olarak bilinmesi gereklidir.

Osi askopla °I1l-¢m yapéel madan ©°nce:

a Osilaskop besleme kablgauy gun ger i | i me bajl anér.

U POWER on/off d¢j mesine basélarak osil as

a INTENSd ¢ ] me s i iieacektandalirl akl éjé& ayarl a

a FOCUS d¢] mesi il e ekrandaki i karetin ne

a Ej er ekrandaki i kKarePOSapdaj meghb Bbkaike

ortalayacake k i | de ayarl aneéer .

a Ejer ekrandaki i Karet @KOB] ade,sjieynal g ukaan

ek rané omketkailladyea caaykar | aneéer .

KI gi | noktal ardaki bajl antél ara bajl a

dejerlerin karBa@ahakbéréePmask&l gapéeb&tayal ém

Ekrandaki frekans genli]i/DIVrkaderaesi okun
ke¢-¢lt ol ¢r \Elkrandaki finygthéal rtecklectrl i i se TI ME/ DI V
kademe se-ilerek sinyal sabitlenir. Bu and
karelerden faydalaneél arak tesén tseedillmirk c
dej egi s T m, ms/ cm veya ¢€s/cm cinsinden t¢
°1 - ¢l en fr e kakigibitedpet §diéirr i akaj €

Burada T¥ | - ¢ | en peyodui | i mi n

F¥l - ¢l en geridimin frekansedeéer

T=L (cm) x Tc(s/sn) saniye

F=1/T (Hz)

10



......

-Q',_‘_‘ 1 , i ”

kekiglOsil askopla °1-¢len efri

kekiglode, | d¢j ¢ gi bi °]l - ¢l en frekansén e
23cndi r . Tl ME/ DlaV TarahtOarees/ cm konumundadeér
frekans dejeri

T=L(cm)x Tc (es/cm) = 2, 3%@nyd0 =115 es = 115
f=1/T=1/115x 10 = 8695,65 Hz = 8,69565 KHz olarak bulunur.

Spekrumanal i z°r il e ge-i«Kk kontrol Ssistem
yapélabilir. Anxleaspeunaanalt 2a¢ kl ér modei | mi Kt i r .

COMBOLOOK

k e KLigISpektruman al i z°r '

Tel ekom¢gni kasyon si buenklaevrrianndlear a a |l héik-a
deji l@erillerkontr ol SsistemlerindeBirdimyalsi ny al
bir n okt ad aktaya lransnksgoredilirkenbn ot k ke mberdbnl i r . E
sinyal kimi zaman kat kaamplifikasyona tabi tutulyrkimi zamanda =z ay éf | amal
uj reau .i lreatitkéd@ mgzeri nde bul unan |kabloldrd)y én (ar
kazan-1| geelvaré &kaa z aBnu- v @esibela (9B pel ifmde edilir.

Desibel]i ki g¢- ar aseéenditiesidror anén | ogaritmik
(il Kazanc :
Cilag giicii
Gain (dB) =10.log -
Giris giicii

11



Daha belirgekéekig¢ctadayhberi k gé¢gcegne o
| ogar i t mas éneén ¢ékOé kielne g-i ari kéemkaolaa nd easri dred n da
pozitif - e k & mgan- Svamehatii- ek kmaya@p varKh&rand e miilrii m
olarak desibel amplifikh ° r | er d e vV e filtrelerde kul |l an.
°]l - ¢ml eebsnake ddckdt ianydreg asymry a? | n¢ mhkzeerlli amd&!| évrs
Anl akél acaj] g mgt bak bbi rde? krflggaritmit ®efnsal bir dej i |
Ol - ¢deér .

¥r neBk devre- € ksépkeéct rum anal i z°r AnhEei 22 F ¢hn
girikine mgsaadadeé omWi IDevreni nbu- ele&@k egicé |l =
i -in araya min. ka- desibel bir zayeéefl at ma

Fain { dB)Y =10 zlog { Prikag /Poirig )
dE =10zlog (0.1/10)
dBE =10zlog 0.01  (0.01 log=-2)

dB =10=x -2 10y 0. 1w, o o

dB=-20 Anp.
1.26Ge-Kxntr ol Sisteminde Akém ve Geril i mi
¥| - mek

El ektroni k devrelerinala&kima veérgegandan
bir dejisiikndedi-reer BU ad &jniémi rk oyna pn@lh & mpi, i § @3 e k
osilaskoplarla ©°1-¢ aACegelt el i md e hesgplhnarg K k b & a
bu dejerin maksi mun defj er ol duju umutul ma
g°re dejikim pozidefjiwieya Gemgialtifm oé¢jae ik

kademe anahtareée ile genlik ayparebyapel énde
X1-X10 d¢j mesi il e ayarl anér.
A
Genlik®
tepeden®
tepeye?
degen®
—
: v
kekildSi nyalin genliji tepeden tepeye nol
1.2.7 G &ontrokSistemindePr ogr aml ar & Kontr ol Et mek

Ge-i Kk &iosnteml er i ndielelsems frdghamlx edbilir.
Prog aml ar mi kvreo i mi k mo KPbOh tentegresci ¢l e ol ghi | diji
bilgisayarlao | abi | i r . Bakém i - i umankax ditbelidendiktend i | e n
12



sonra Kayapaond ¢si stemin pr dpumameé ida me tsliesntnee
kontrolylag a p @ £ Egibiimévdut glemanlarlda kont r ol i Kl emi vy

1.28Ge-i kK Kontrol Sisteminde Cimekén Topr a
Elektrik,® | d¢rebi lir vewnmelwep do!l glkairlail m.n mBu ay

-arpmaséndan kor unma s ay°l naentrmadsde idenmeeyenl i di r .
direkt temas hem de bir aréza durumundaki

i nsanl arée korumak i-in tedbirler al énmasén
Toprg s ef ér potansi yel e s abiliiizpya daiekkiriki | et k e
enerjisini absorbee d e n b¢yeék bir bhdavuwuzzgi Fiopdagkl, ame
devredeki b¢t femenhak@im kasemlaar ®°1 ¢ml er har
metall erin u-larée arasénda veya met al k ésé
farké olukmaséneé engel | enyaekcteekr keki | de topr
Genellikle toprakldb aj | @&l emubluikr veya met al l evh
Alternai f ol ar ak t opr ankeltaanha ghPanjlleaknitié sktabl o kul
kabl osu i -inde netr veda kemanpyaaoabiidmert .k e Hia
kull anél ergaeneklulilkdnneée |Isemnde ¢ keyamyhbkenénda
topraklama terminali toprakla irtibatlande
Al -ak gerilim sistemlerinde en az 5 s
temas gerilmU;IEC6 0479 bel irl enmi ktir.
s 4 Insan viieuduna
N uygulama siiresi
125 & EIZE
LA
1000 k LN
500 A I~
aon| | D @ NN | ®
100 i E\ ~, \ R "\
10 1 H 1 mA
0102 051 2 5 10 20 ! 50100 200 5001000 2000 500010000
Esik degeri=30mA Insan viicudu iizerinden
gecen alam

keki IEQB04A/216e g°re AC akém etkileri

1 B °Hisgene2 . B°Ragleat s ez | &3k.IB°rl gge’:r ¢Hassrl ar da
4.B° | ge: Kal pte fibrilasyon riski

13



_Kuruve nemli zemin ve yerlerde : UL £ 50 WV

Olugabilecek dokunma gerilimleri (V) <50 50 75 Q0 120 150 220 280 350 500

Koruma cihazimn maksimum ac 5 5 0.60 045 034 027 017 012 0.08 0.04

ayrma siiresi (saniye) de 5 5 5 5 5 1 040 030 0.20 0.10

Islak zemin ve yerlerde ; UL =< 25 %

Olusabilecek dokunma gerilimleri (V) 25 50 75 890 110 150 220 280

Koruma cihazinin maksimum ac 5 0.48 0.30 025 018 010 0.05 0.02

ayirma strest (saniye) de 5 5 2 080 050 025 0.06 0.02

k e Klil2IEC603642 g°re temas geriliminin maksi mu

ge-i kK kontrol sistemligrinin
|l e toprakl ama direnci ol - ¢l ¢

TYPICAL APPLICATIONS

CONTINUITY PHASE ROTATION OUTLET WIRING

BuzzEn =
TR ~
colesior B R0 = Aok~ =

INSULATION L/PE and N/PE

k e kLil2 Prizden topraklamad i r e n c i

Topraklama sistemleriRBar f kul | anél arak i fade edil:|
a Birincisi transformétren n°tr bajl ant.esé kKeklIl ini i fa
i TnPtr noktasé topraga bajl é

1 I grizol e

a Kki nci sgi° vadieh azoégpmr ak lelena ke k| i ni i fade
1 Tdojrudan topraja bajle
|l

Nnmtr ¢zerinden bajl e

Bu iki harfin kombinag onu ¢ - konfig¢grasyonda veril
a TT transformetren n°tr ¢ t oprakl @& ve cihaz g°vdec
a TN transformatren n° takl & owe ci hazén g°vdesi ne-t
a IT transformeftren n°tr ¢ toprakséz va cihazeéen g°v
|l EC 60364 edg®mre bTNkai-staé¢m si steme ayr e
u TN-C N ve PE n°tr iletkenleri bir ve ayn
a TN-S N ve PE n°tr iletkenleri ayréeder

U TN-C-S TN-Caden sorakik € s m&adirT N

14



Kl etken kefydedietr viddya de¢kKok -Ddisem kebe
kullanmak mecburidir.

Her bir topraklama si st emi téem tesis b
uygul amaya m¢ s &kaad e d & d idlefheazmb kK X v@epti 8 leni ikt i r
inceleyiniz.

-

[TTSISTEMI)  [TN-SSISTEMI [TN-C-S SISTEM
Buchaxts Mirbajee | |

clabllr. () Toprakiama
Hedonient direk ook 2

prklama lermnalre
badanr. (i) Toprakdama
Hotieol chazin T oprakiama

Ti
| | el
— | baanmsa, kablol (lave korrma g
ot mbataza vesa pradama deteeri
D Rk nde dorpuden va
, bkrmamsior, lopraidama
koruma ] bajanabil )
- o e ey KABLOSU KUR
\ BAGINST TOPRAXLAMA - I
Topraklama
iletkeni
kekil¢elkiltdl i toprakl ama sistemler.i

15



Kkl em Basamak

¥neril

er

[ et et B ent N et et e}

Ar é za ftorimund dodurunuiz
kapag n.é z

Aréza ve bakéem kay
Kul léadnaénc ar éza hak
Hata mesajl aréené -
Servis doikcegleyminl ar €
Aréza kayeéetl areéene
Sistem el eman|! ainiz n
Sistemle ilgili ge€

0

cexki tli firdanveEr
formlar temin ediiz.

Sistem despakayat
Kull anécédan si st
bil gi al éneéez.
Farkle dilde hat a
yoruml ayénez.
Kkaret ve éckeékleéee
¥r nek okermaind ad é t

Kay é dikkadliineeleyiriz.
Sistemin

g e n e Ildikkatlo

ve sabérl eeméz ke
¥l -mel erde uygun
Kekilde kull ammay

16




Bu faaliyet sonunda kazandéekl arénézeée akaj é
Akaj édaki c¢emlelerin bakénda bok bérakel
bilgi l er dojru ise D, yanleék ise Y yazénez.
1. ()¢al ékan bir sistem arézalandéjénda yenis
2. ())Aréeza i-in gidilen bir yerde ©°nce il gili
3. ()Aréeza bildirim foekmonk derdaonembhBen-bhnl gi
4. ()Sistemlerin g°zle kontrolyg¢ ge-iktirilere
5. ()Areza betinlemekli kle bajlanté yoll are t
6. ()Ge-i kK kontraglersildtmarmipecinktcere kull anél ér
7. ()Vol t metreler devreye seri bajlanér.
8. ( JAvometre il e direnesile- earlkéeenrferohm kadem
9. ( )Osilaskop vespektruman a Iri zi°l e s+ &k @&wn fgn ek ansé ©°1| - ¢ ¢
10. ()Sitemlerde tek bir topraklama kekl:| uygu
11. ( )Kl et ken hwnedeekl erivegy@ d¢ke¢ k-Seidtemin kebekel e
kull aneél ér .
12. ( )El ektri k enerjisi -arpmaseénéen tehlikel:@

DEJERLENDKRME

Cevapl,acreévnaépz € anaht ar é il e karkeéel akter
belirleyerek kendinizi dejerlendiriniz. \&
teredd¢t yakadéejénéaatoyelardanmzaz gkl t ekonau

T¢m sorulara dojru cevap .verdiyseni z di
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¥JENME FAALRKRYET

( Amae )

Ge-i kK kontrol sgstemi kdekr ohr &ygani ané é
olarak giderilebileceksiniz.

(ARAKTI R)

Bu faaliyet °ncesimdel iylalpimaamraktger mklear

a PLC,LPI C ve muiiklrioiskilset em farké nedir? | st
u Kal écé& ve gelaircei hhaskfkééznad ae lbemhagn t opl ay ér

a Yazepromgr(am) ve domé&mémi Raneaddtmé me £é z .

2.ARIZALA RI GKDERMEK

Ar ézal ar epl aind er,vne Kk adbi érklaét | i -al ékmayé
b a s a matlaimadarebelirlenenér ada 1 k|l eml er yapél mal eédeéer

18



Sebeke akimini kesiniz

a baglanti terminalinde
topraklama ve hat baglantilari
yapilmig mi?
Hayir

BAGLANTILARI DUZELTINIZ

]

Evet \
Eleman Gzerindeki veri
etiketini okuyunuz

rogramlayiciizamanlayici glrig
¢ikis baglantifan temiz, sa§lam
ve dogru yapilmig mi?

BAGLANTILARI DUZELTINIZ

]

Evel ¥ -
Devreye akim veriniz
5 o Sigorta ve anahtar
sg:éfm:‘::d: Lo devrelerinde ariza olup anzay! gideriniz
) = olmadigini kontrol edini
Evel < J
Saat motorunun Hayrr ; Saat motoru ve
caligtigini gbzle kontrol ediniz }— Saali devreden gikariniz sigortay! streklilik
igin kontrol ediniz
Evet -t
Batdn anahtar “agik” [ Gerekiyorsa sigortay!
pozisyona getiriniz velveya saat
‘ motorunu degistiriniz
Programlayici mekanizmay! '
caligtinniz
Programlayici anahtari ‘ '
akim gegen her gikis ucuna ngrar::?zy;c\::ralsaaﬂe

glg veriyor mu?

Programlayici/zamanlayicida

Bir sonraki kontrol
kademesine geginiz

bir aniza yok

kekillKézaavr e

19
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é

Kl em basamak.|
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Cihazi devreden Gikariniz

!

Girig sigortasi, bir kisa
devreye igaret ederek yand:

!

Bitiin anahtar ve temmostatann “agik"
pozisyonda oldudundan emin olunuz

!

Otod cihazini Qx1
skalasina ayarlayimz

icil cihazi kablolanni cihaz

terminal blokundaki Faz ve

Notr'e baglayiniz

Okuma “0" mi?

Hayir

A

Olgii cihazini Qx100
skalasina ayarlayiniz

{1 cihazi kablolanni Faz
ve Topraklama

uglarina baglayiniz

Okuma sifir mi?

Kisa devre belirenmedi

Hayir

Kisa devre var

Hatanin yerini belidemek
igin her elemani kontrol
ediniz

Eger sigorta yanmigsa ama ariza|
belidenmemigse;hatay!

.

Eger hatay) tamir
ettiyseniz dnceki karta
ddniniz ve akim
beslemesi kontroliine
devam ediniz (elekirik

tesisatinin kontrolu)

yakalamak igin, her glemanin
detayl bir siirekilik kontrolundan
gegirilmesi gerekir.

Her elemanin kontroku igin
Kartlardaki (akig diyagramian)
prosedirll uygulayiniz

Hatay: gider ve
gerekiyorsa sigortalar >
degistiriniz

k e k i :IProgtamiama vezamanlama blokk e ma s é

21. G&onkrol Sisteminde Kontrol Pan
Yedeklemek

(_ae-l_K kontr ol Si, anti kmioi Kloemmciol k pratnredli |
ola_b|!d|I(bn1g|ianiPILgI‘Ee)yjlabiiiroéﬂnlc(;elikle kul |l anél
-¢K|d| b eldiaml esnoinrr.a Byuglkd i¢l i p rsoeggtrlaenr kul | ané
Piyasada farklé -Rgimi kvei wnaerkail ava BPCepr
mevcuttur Uygun si st emi kull anmak gerekti

20



22. G &ontrokSisteminde Elektronik Kartlar € Dej i Kt i r mek

Elekronik kartlar ¢ zer | eri nde el ekt r onyurklubel eman|
Kekilde -aléekamaskEaedeasra]j|l Eganl ar én tiede ézal &
deljiriikltmeseya-amézal e hkxhjimga kyiaamékltnieanhléeciénr.

GETA 6035 ()

k e Ri3 |Elektronik kart

GT5024RC
KONTROL EDiLEN CIHAZLAR (24 ADET) OTOMASYON

PRO GRAMI
ROLE

KARTLARI

CT 2008

BiLcisavar

]IC[sI.AR
(24 ADET TIL )

RS 485

KONTROL &
GT 5024 : Max 1200 m
B

Y

keki:lSistenb&aj | ant &l ar é

21



a El ektroni k karten g°zle muayenesi yapée
bakeéel éer.
u Kart ¢zerindeki el emanl arén g%zl e muaye
tespiti yapeéel er
a Kl gi htektargiesteml eri varslal ewt isreitllierr.de
a Uygun °1 -¢ aletleri il e el emanl arén saj
u Aréza durumunun tespitinden sonra gerek
23. G&onkr ol Si steminde Kontr ol Pan
Ge-i K kontrol Piasted minn inn aylagmsréoma et €4
anl akéldéktan sonra programlayeéeceé kartlar
kontr ol Si st e mlemtagresi,mikkrrook o h K I e mc § entegr e:
ediliyor ol abil i daEPRGMvey&ErBPROPr o greamilsama e t
ol abilir. Bu entegrelerde yin@Ge-uiylguhko mptrroa
i steml eri kupekh daok ek e kil led & vayra pkealratblialriérmé zl
sistemlerin deneyl erirne Em¢ saaziétnsdea no nbliarr nyi akp
seti ve bir PIC deney setimiz ol mal é.
24. G&onkr ol Si steminde Arézal e Si s

Deji ktir mek

Ge-i K kont,mlokhdire ds¢t kegml ¢elrsi g p gdmtble;, ni t e s i
baj | avnet é-léakrék éprtieamaal akurak &légddki bdekki Ikdeem:
Bu sistem el emanl arénda arézalé bir dur um
El eman dejikiminde diklkaf iilealnt i ppare-ka reéhn °°nrea
uyuml u o lkateddnrgehda. di k

Hareket

— | Kontrol |
Birimi

Sens?®

T Geri Besleme (Feedback) l

kelki5Bl ok kema

22



Kkl em Basamak

¥neril er

[ et xRN entiN e

Sisteme ait
ediniz.

Sisteminb e s | e me,
entegre, harekdt © | gimnbekrleyiniz.
Program yedekleyiniz.

Ar ézal é
Si st eme
Ar ézal é

program Yy
si stem

baj |l and
pS eorgy °g

el ektroni Ku

el €

Kullan € davku z | ar éneé i
Sistem kartl ar én
a-eéklamaya -al éx
Uygung¢ °dl et | er i aecek
dejerlerin tespit
Program yedeklerini uygun setlerle
al enéz.
Progr amé

<]
<]

il gili s
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Bu faaliyet sonunda kazandéekl arénézeée akaj é

Akaj edakierc pmlbeakenda b ok bérakél an par an

bilgi l er dojru ise D, yanleék ise Y yazénez.

1. ( )tal éxan ,fbdarmrrklsé sitwelmelvd red é n od lank Wwre.l ¢

2. () Programlar, kontrol panelinde bulunur.

3. ( )Arézal é,hbaitdealséok s am- al ékt ér él maya devam e
4. ( )Arézal,galkmartildilebilir olsa da yenisi il
5. ( )Program y¢kl emek rastgele yapéelabilir.
6. ( )Sistemin pryetilitakhiak maeesonel taraféndan

DEJERLENDKRME

Cevapl,acreévnaépz € anaht ar é il e karkeéel akt er
belirleyerek kendinizi dejerlendiriniz. Y
teredd¢t yakadéejénéz sorul arl ayinizl gili konu

T¢m sorulara dojru cevap .verdiyseni z di
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¥JRENME FAALXYE"

( Amac )

Ge - i K kontr ol sistemlerinin bakéml ar é
yapabileceksiniz.

(ARAKTI R)

a Ge-ik kontrol sisteml erriarki nsiwytgul a-nalég |
h a k k ébilgd && av uz vet oplraxeégp inceleyiniz.
y°netméemnpderekge-i Kk kontr ol sistemleri i
yapél acak i KI em standartl aréneé arackt

peri mwe@émnl am@ean!| ar éné arakteéereéeneéz.

3. BAKIM VE ONARIM | YAPMAK

Elektrik t esi sat ;w%matl menlmijki v e g ekne bkel keetyie mi
baj | an mendra weriimeden® n c e mwey eines t edi |l mesi ni
Kontrolleri yapacsdk amemad cerdeglre ku bil gil e

u Tesisat kKemasé ve planlaré
a Koruyucucihazlar,anahtarlarsigorta ve devre kesicilerin yerleri
a Toprak hatte detayl ar e

Bakém ve onarém yapélacak sistemlerde

3.1. K@a-tirkwwl SistemivwvB@anbBkapman!| ar é
Temi zIlijini Yapmak

Ge-i K kontrol sistemlerinde bakém per
aral ekl ar e a K é |lzeh alunanlagadda t € miAmiciakl e % aksate
bO

Me kani k l ¢ml erin temizlifjia,l gell eakntar ogmii kt ek
temi zlifJi ol mak ¢zere ¢- ana bakl ek halind

25



Temizlikyapél ér ken kxunl ara dikkat edilir:

u Sistem enerjisi kesilir.

] Mekani k kéeséemlardaki séekékma duruml ar é
al enér .

a Kontrol panosuna ul akél ér

u Stati k elektrikten etkilenecek el emanl a

a Temi zl i k sérasénda sens®°r a-élarénée dej
sonra eski konumuna getiriniz.

u Hava kompres®°rg¢ ile temizlik yapeéeleéer.

a Havanén yeterl: almmxda&] ebi durfuéml-aar dwae yya
el emanén temizIlijJi yapéler.

3.2. G&onkr ol Si steminde Sistem Kart
Temizlemek

Ge-i Kk kontrol si st eml er,ikesidikle ilgili teknike m k ar
personel t ar aéfré. n dRins tyeanp €K amatl léadr € GKS en °
kartl ardér. Sens?®rdiegtdem lad réetnlaaxr édnadtaa i(kvleern
b°l ¢me bilgi verir. Sajleéeklé bir -aléekma i

TemizIli k ve baké@mkiiinkyamélbmasagmagear
benzerl ik i-indedir.
33.Ge-Kxntr ol Si steminde S¢resi Dol a|

Ge-i K kontrol sistemlerinde periyodiKk
el emanl ar én kontrol ¢ aks at é@dktromkl sastemleyda p € | ma
verimli -al ékxmalir-liin bheaer °enraumaandéind eébdea ¥ e h &
yakeén ¢zerinde u-uk yaptereéel maz. Buwaun git
trafije -é&kmal aré yasakl anméexkter

Ge-i K kondmiondesicdda ekbl | aném s¢resi dol
dejiktirilmesjilgetekieknBU persesmnel tarafé

a Sistem katalojunda kullaném talimaté ve

U Sistemin servis kamtliadlemdan damarodhced
a Aksayan bakédma vaqirdear ibluemrreakk t ari hi dol an
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34, AKkagk éméné Yapmak

El ektrik enerjisini ki myasal ener ji C
b aj | azardaa pueenerjiyi tekrar elektrik en¢ i si ne -evirerek decxk
srete-tir.,

Sivan BEYAZ
a0z 60z
| 2= | SRS
CeAsat | cemexes
BLOK KAaRAGH
BUSON
KuUiuP

~ G HOGHRE BAGLANTES
KUTUP QIKiSE
BAGLANTI KOPRUSO

YEXFARE KUuiUu

POZITIF () PLAX

ZARILY
NEGATIF {-) PLAK

kelBililAk ¢ m¢l at°r yapéseé
341.G°z1l e Kontrol

a Ak¢ yeé¢zeyinde pislik bulunmamal edeér

a Ak¢ kutusunda -atlak bulunmamal édeéer

a Kutup baklarénda oksitlenme ol mamal édeér

a Elektrolit seviyesip | ak aflmarém Jdzerinde ol mal edeér

a Elemant oz kapakl aré ¢zerindekimeldiel i k1 er i n

a Gevkek bajlantélar sékél mal eder .
342Y¢zeyden Ka-ak Kontrol ¢

Bir voltmetre il e bataryanén y¢zeyinde
Kul | avolttnétreanin birucubat aryanén nebafl &n@cutise Pi pack:é
batarya y¢zeyi nde g e z dokunaydrdeork. u nEagne dbe°vik Bt ek t
vardemekt i r . Dej er okunmky.,o rys¢az ebya tnadrey ak as aajkl
yé¢zeyin sécak su veya sodale su ile temizl
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343YojJ unl uk Kontrol ¢

El ektrol it yojJ unl uj unhdrometle -deng.yBatarypar ay a
I Kl ekuhdaneéel an,bhirdroamtregpeti -erisinde b°l

ibarethhcundl’af;pkastlk Keérénga séekeéel ép bera
yojunluj wamamgd®area yg¢zer. Séve seviyesinde
okunur. Elekrolity o unl ujuna g°re bataryanéen «kar |j du

1280-1, 260 tam karjl &

1260-1, 230 3/ 4 karjl é

1230-1, 200 1/ 2 «xarjl e

1200-1, 170 1/ 4 «xarjl e

1.170-1,140 kar j séz

1,140-1, 110 t amamen bok

Renkl ede gPdeometrede batarya kKkar | dur

Mavi-k ar j | e
Sa+le /| 2 karjl é
Ker m&aej seéez

344 Kapasite Kontrol ¢

Kapasite, ak ¢ ngistem¢ zer i ndeKki t¢em al ecél ar é bes
verebil egé@jsiterirmebi disaatBotri mi denmleol ¢ AhOo
kapasite tanémlareé varder.

¥rneAknma kapasitesi e60iAh adklganrg nt agme rk ark]
belirlemeki - i n yapél an deneyde dexkarj akemé 60 /

m il e el eman geril i mi 1,75

Bul unan akeée
16,5 saattirle5A&z405mh adasmk - e k k

edi | ens ¢dreeksair |
hesapl aneéer .

Kapasite kontrol ¢n¢n amacé, ake¢gneén mé
ver emeyele]glnmensi dikroont Kalpasde e akyg kapasi't
kul l anél er .¢ zhlekrg medre ket iaknentai k a mg i tt o zd kjagraik
a- edagprasi tcei halvoBpmeigenve mp er met r e makarn &n karbtl & | v
eksi k uld aujpli(edriérraaz én art é kabl osu ak¢gnegn art
ak¢neghkuebsina gel ecek Kekdclhdeg &iadopeal saatr ) . D a
yone¢egnaeril erek akyg¢] eamimai ik agp-ask dte®ri médieimt a vy
Ah kapasitekib i r 6@k ¢x 3 = 180 AmBpueranidlae cy hHlkalzemi rv
skal asend&dkinudejver hemen vy ¢ kdrearke K aopalzau ko
getirilir. Cihazdaokunandej, 82 vol tl uk ak¢l erde 9.6 voldt
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Vol t metrede okvuonlant ace jdeirki¢gnk 9.é6k masé ve el e
ak¢ kapasitesghsheryr.ol madeéej éne

DKKKA¥I: - p ml elnb nsani yeden ©°nce bitiriniz
uzunt s may é tadairdea KAk saigbiirz al a

35.Baj | a nKongrdl Etmek

3510t omati k Kapeéel ar

Ge-i Kk kontrol sisdembéomat nkbkapb?f hg mg
Kul | aate@ mr énda, mar ket |oeledle g ¢ nhanggtzalree | s g & &
kull anéel makt adeéer . Bu b°l ¢imde bu sistemler]l

35.1.10tomatk Dai resel A-éel er Kapel ar

Ge-i kK kontrol si st emlbkeirn anldeer édmalungriersied i na
Bu tip kapeélardad kbhpe khank&kpéaya yalkéeé@s mes
konul an s g&msp°éer khainlagilsair éné kontr ol eden mo!i

ge-i kK i Kl eminden sonr a Daeserharekéto t &, magtkiildhr ol :
ol ar ak biraz dahda kgpamak @l agaki db]J en kap
giriklerinde ve bah-e kapeélarénda wuygul an
(kekil 3. 2)

— - ]

T:IGQ?IDa“r esel a-&lér kapeéel ar
Dai r eésleélr ak-apél arda akajéedaki °zellikle
T S¢r e&kll@dk ma
1 120kg (tek kanat) 150kg (iki kanat)kapasite
1 Hareketge, - | e n dnaytomntékenlekk
1 ¢ e ksenketik elektroiletkenmalzemederya p € ltriggenka y eekelik
kablo

Ya p @s¢Emi rely sitmong, z y
Maksimuma- & heefk& M/Stek kanat)i 1,4 M/S(iki kanat)
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Kapanmah € z € aamaén 86rke inzyex r 4 alnmeelk é

Yakl akm®@aM/Beée z e

Beslemevo | t230jVAC /50 HZ(120 V AC/60Hzs t endi J i nde)

Motor 24 VDC enkoderli

Acil -a | é Batarga(230 V maksimum-e k e cle § 1)

Elektronik kontrol ¢nitesi standart olarak kontrol ¢nitesi i- er i si nde

sunulanma nt érk $alopr oses®r

1 ¢arpma®nleme @énticrush Si st emi enkoder |l i el ekt
panel

1 Dip anahtar vezaman ay a rileé manuel ve otomatik ayarlanabilir

¥ z e | moiokg¢ € ¢

=A =A==

1 A - ml@apamahe z é
1 Kés mimaa
1 Kendiniayarlama®z e | rhaksjmuma- & | kapanfmdimitleri
1 Akéll e hareketzleél epgel al gel ama ©°
1 Akéll e harzekét jyapma °
u Mekanik Ak saménén Kontr ol Edi |l mesi

Hareketlisi st eml er de mekamt ko lblodrsgiml ©mé mli ind ik
sérakianée kméd°l ¢m kontrolleri yapeéeler:
Hareket sahasé g°zle kontrol edi
Har eketi engell eyici bir fazl al
D°nmeyi sajlayan dikli veya kay
Kapé kanatlarénén d¢gzgenl ¢fé¢ ko r
D°nmeyi sajl ayam® zhlaer ekkcentt rkoaly neadiél i r .

M
o n < =

I

Kk
K
t

S M

= =8 =8 =8 =9

a Elektrik -Elektronik Ak saménén Bajl antéelarénén Kont

Har eket i n, otbnmaklseemge@ aée ( ielvgya Inanyet (ciie)
o abilir. Har eketin b a keleldri-glektm@intza j ¢ ajnlt 2y am
°nemlidir. Her hangi bir temasseéezl ék durun
yé¢zden kadink kat ll ier ve saberl é bir KKekkl i el nd e S
bams maj é kol makédde

1]
1 Enerji girikcki kontrol edilir.
1 Sens®°r algélamasé ger-eklexkiyor mu b
1 Program kontrol edilir.
1 Kabl o bajlanteéelare test edilir.
1 Har ek et elerhanlar komtrotditir.
1 Sistem -alékmasa duukabkontelcedii* r ek st r

(Kérél ma, )sékékma vb
3.5.1.20tomatk Yukar & A-él ér Gar aj Depo Kapeéel ar e
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Gée¢negmgzde yaygeén ol ar ak kul |l andd an ge
ot omat i k gar aj kapel aréeder kekill erde ge
yataklama ke ki |l Il eri veril miktir

Otomasyon

v

Uzaktan Kumanda Fotosel

L")

Anahtark Kumanda Fagor

"5

Stfreli Kurmnanda Butoniu
Kumanda

—
Yataklama Tipleri

T

4

N\

ST LHR LHF
Standart yataklamah Dusuk yatakiamal, yay takimi Dusik yataklamak yay t
arkada onde

k e KBB:IOtomatk gar aj kapélaré montaj ve kumanda
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u Mekanik Ak saménén Kontrol Edi | mes

Ge-i kK kontrol sistemlerinde gar aj kapé
montajé ve bu b°l ¢mlerin -alékeér vaziyette
1 Sistemin geneli g°zle kontrol edilir
1 Sistemin -aléktejé alanéen temizlik ki
1 Hareket yabanesedair par-a olup ol made’
1 Yatakl ama keklinde bir hata var mée b,
1 Hareket takéyan dikli ve kayeék siste
1 Hareket kanall arénén durumlaréna bak:

u Elektrik-E1 ekt roni k AksaménémlEdBmadgsil ant el ar éné

Gar aj kapeéel ar e ndiaf bkenia,n d & fomselk Ezhktare r i
kumandal & ol abi Ildier . DKaweynEanAQael&letii Kk mo:
Ar ézal e bi rmigiarnajk okna pé | sgil satr & nkeil koklenwa | béadséar m

1 Enerji giri«ki kontrol edilir

1 Sens®°r algélamasé ger-eklexkxiyor mu b

1 Kabl o bajlantelare test edilir

1 Har ek et elerhanlar komtrotditir.

1 Sistem -alékmasa duuovkambil acegk® r ek sktorr
(Kérél ma,) séeékékma vb

35130t omati k Yana Kayar A-él ér Kapelar

Geéeneg megzde mdik@lgreedi a1k € K € sajl ar ken probl
fonksiyonelh e z|1 &€ ve kol ayeste§ ; kohfazupve jrestp alen bivalada ;
sunmal é&d éryanak&@yar&kanmé li &r €chi Itneer cs dabeepl er,i nden
i kI i ml endi rBoe sCaz/eldlei joitdoinmmat i Kk ka@dak@&k ékhul |
€ tasarruyfauz ésnajilsaemaik+ aprtam havaséné ko
ektrik k e s & In me-I| ael r & knngtees batargap éshasjml aacces s K
-enekl er
g

ne uy ubEmnhiyetfoosaldrilta p § apedaadmndigir e
- a rApknag séédnaek 1° mkleekri.l | erde °rnek

5 —

\
J
kapél ar
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u Mekanik A k s a ia@ntrol Edilmesi

Yana a- el edanfkakyarisjkiap®l gmde tekerl ek s
Bu sistemi kontroledennor,k anat | ar @ har eket ettirir.

1 Sistem g°zle kontrol edilir.
1 Sistemin -aleéexkxtéejée alanén temizlik ki
1 Hareket alanénda yabancé bir par-a ol
T Yatakl ama kKkeklinde bir hata var mé b
1 Har ek ettekerlekkdé wdn ve kayéedlrsi stemler.
1 Hareket kanall arénén durumlaréna bak:
u Elektrik -Elektronik Ak saménén Bajl anteéelarénén Kont
Yana a-ékepdlkawpwaranda«kikferkell il ,er butonl u,
fotosel l i, uzaktan kumdedbBCevelabALi el eKap
i1 e saj |l anyama.kayakraepzea | sei sbtiermi ni n kekharel gui -
Kekil de ol mal eédeéer :

=2 =A== =-0=2

Enerji girikcki kontrol edilir.
Sens®°r algélamasé ger-eklexkxiyor mu b
Kabl o bajlantelare test edilir

Hareketo | u k elemardankontrogdilir.

Har eket itekerlek[dli «y anve kayék sistemler:i
Sistem -alékmasa duuovkambil acegk® r ek sktorr
(Kérél ma,) séekékma vb

33



3.5.2. Turnikeler

Ge-i K kont indli r ssigea tiusikel sestenlenidir. Metrgi r i k1 er i,
terminallert uval ettgamvay egi ikl eri ¢ivibt. weenll &r g e

olanajé sajladeéejé gibi tek y°nl ¢ mekanlk, k ma vy
elektronik,k arjeton@yeya bi |l gi sayarl e ol abilir. Kont
-ekitli sistemler varder Akaj] édaki Kekil d

kekilFa3 k%@ turnike -exkitleri

3.5.2.1.Kart Okuyuculu Turnikeler

Kart okuyuculu turnikelerded e i ken t 1 it leeny e veger - i K i
mekanizmaya kumandaden elektromanyetik anahtar veya motor sistemidirnikeye
gel eng ekiekii | medke kii - iinl ge Il ii karteée kart okuyu
Ge - i K inkzineverlen karlarsi st em mekani zmaséné harek
izin verir.

Génegmezde ticar.i Kkurul ukl ar , sanayi t

birimler:i gi bi ve hatta sitelerin g¢venlii
kazanmakBadéeneti min yapeéeltuamilkrad ir armac &yln
al éner ve bu noktalara kart okuyucu ci hazl
bu okuyucul ara tandkmaedakIi gardgrfswipklams dé | an
okuyucu,yakl akém tipi (proximity) kart okuyu
veril mi ktir.

kekilKa3t6é ge-ikK sistemi
34



































































































